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Tato pfiru¢ka slouzi vyhradné k informaénim acéelim a
je mozné ji ménit bez prfedchoziho upozornéni. Firma
GRAUPNER nepfebira zodpovédnost nebo zaruku za
chyby event. nepfesnosti, které se mohou vyskytnou
v informacni ¢asti této Prirucky.

Poznamky k ochrané zivotniho prostredi
Symbol na vyrobku, v Provoznim navodu nebo baleni

poukazuje na skute€nost, Ze tento vyrobek neni mozné
na konci jeho doby pouziti likvidovat v béZném domacim
kosi. Je nutné ho odevzdat ve sbérném misté uréeném
k recyklaci elektrickych a elektronickych pfistroja.

Materialy je mozné podle jejich oznaceni opét zhodnotit.
Recyklaci, materialovym zhodnocenim nebo jinymi
formami zhodnoceni pouzitych pfistroji pfispivate
vyznamneé k ochrané Zivotniho prostredi.

Baterie a dobijeci baterie je nutné z pfistroje odstranit a

likvidovat je oddélené v pfisluSném sbérném misteé.

O pfislusnych mistech likvidace se
informujte na obecnim Gfadé.



Bezpecnostni pokyny
Prosim bezpodminecné respektujte!

Abyste se mohli dlouho téSit ztohoto modelu,
bezpodminecné si prectéte tento Navod a respektujte
jeho bezpecénostni pokyny.

Pokud jste v oblasti dalkového fizeni modeld letadel,
lodi nebo vozidel za¢ate€nik, méli byste bezpodmineéné
pozadat o pomoc zku$ené piloty téchto modelu.

Tento Navod je nutné pfedat dalSimu eventualnimu
uzivateli vysilace.

Rozsah pouziti

Toto zafizeni dalkového ovladani se pouziva vyhradné
jen kucelu stanovenému vyrobcem, k provozu
v nezavadnych dalkové ovlddanych modelech. Jiné
pouziti je zakazané.

Bezpecnostni pokyny

BEZPECNOST NENi NAHODA

DALKOVE OVLADANE MODELY NEJSOU ZADNE
HRACKY

protoze i malé modely mohou pfi neodborné
manipulaci zpUsobit podstatné vécné Skody a/nebo
vazna zranéni osob.

Technické zavady elektrického nebo mechanického typu
vedou k necekanému nabéhu motoru a/nebo k uvolnéni
dilt, které nemusi vazné zranit jen Vas!

Je nutné eliminovat zkraty jakéhokoli druhu! Zkrat maze
zni¢it nejen dily dalkového ovladani, ale muze podle
okolnosti a nabiti baterie vyvolat také akutni nebezpedi
pozaru nebo vybuchu.

VSechny dily pohdnéné motorem jako jsou vrtule a lodni
Srouby, rotory u vrtulnik(, nezakryté pfevodovky atd.

predstavuiji stalé nebezpedi zranéni. V zadném pfipadé
se jich nedotykejte!

Vrtule, ktera se rychle otac¢i, mulze napf. zplsobit
amputaci prstu! Respektujte skute¢nost, Ze do kontaktu
s rotujicimi dily se nesmi dostat ani zadny jiny predmét!

Pokud je pfipojend baterie pohonu nebo bézi motor
plati: Nikdy se nezdrzujte v prostoru ohrozeni pohonem!

Pfi  programovani respektujte bezpodmineéné i
skute€nost, ze pfipojeny spalovaci nebo elektricky motor
neni mozné nechat bézet bez dozoru. Event. preruste
nejdfive pfivod pohonnych hmot nebo odpojte baterii
pohonu.

VSechny pfistroje chrante pred pusobenim prachu,
nedistoty, vihkosti nebo ostatnich cizich dilGd. Tyto dily
nikdy nevystavujte vibracim nebo nadmérné teploté
event. chladu.

Rezim dalkového ovladani se provozuje jen pfi
L,hormalnich“ okolnich teplotach, to znamena v rozsahu
od —15°C az +55°C.

Eliminujte zatiZzeni zafizeni narazy a tlakem. U pfistroj
zkontrolujte event. poskozeni skfinék nebo kabell.
Poskozené nebo mokré pfistroje pfedevsim, kdyz jsou
opét vysusené, jiz nepouzivejte!

Pouzivaji se pouze komponenty a dily pfislusenstvi,
které jsme doporucili k pouziti. Pouzivejte vzdy jen
vzajemné kompatibilni, originalni konektory
GRAUPNER identické konstrukce a ze stejného
materialu, pokud je to nutné - jesté originalni zasuvné
krystaly GRAUPNER pfisludného frekvenéniho pasma.

Respektujte skute€nost, ze vSechny konektory musi byt
pevné pfipojené. Pfi uvolnéni konektory nevytahujte za
kabely.

Na pfistrojich se vzadném pfipadé nesmi provadét
jakékoli upravy. Eliminujte event. zmény polarity a zkraty
jakéhokoli  druhu, pfistroje proti nim nejsou
zabezpecené.

Montaz =zafizeni pfijimaée a umisténi antény
prijimace

Pfijima¢ je zajiStény proti narazdm pénovou pryzi,
v modelu letadla je umistény za silnym Zebrem event.
v modelu automobilu nebo lodi chranény proti prachu a
stfikajici vodé.

Pfijima¢ nesmi v Zzadném misté pfiléhat bezprostfedné
k trupu nebo $asi, jinak se na néj mohou pfimo prfenaset
vibrace motoru nebo narazy pfi pfistavani. PFi montazi
zafizeni pfijimace do modelu se spalovacim motorem je
nutné integrovat vSechny dily vzdy chranéné, aby
nedoslo k jejich znecisténi pranikem zplodin nebo
zbytkl oleje. To plati pfedevSim pro spina¢ ZAP/VYP
umistény vétSinou na povrchu modelu.

Prijima¢ upevnéte tak, aby anténa a pfipojovaci kabel
lezely volné k servim a k napajecimu zdroji.

Anténu pfipojte pfimo k pfijimaci. Délka ¢ini asi 100 cm
a anténa se nesmi zkracovat nebo prodluzovat. Anténa
by méla byt pokud mozZno umisténa co nejdale od
elektrickych motord, servomotord kormidel, kovovych
predmétd, napdjecich vedeni atd. Anténu neinstalujte
nikdy presné rovné, ale u plosniku ji vedte napf. nad
vySkovym kormidlem, na konci asi 10 ... 15 cm ve tvaru
L, aby doSlo k eliminaci vypadkd pfijimace pfi 1étani.
Pokud to neni mozné, méli byste kabel antény v trupu
umistit na kratky pfipravek ve tvaru S napf. v blizkosti
prijimace.

Montaz serv

Serva upevnéte pomoci dodanych pryzi tlumicich
vibrace. Jediné tak jsou serva pfiméfenym zpusobem
chranéna pred silnymi razy vibraci.



Bezpecnostni pokyny

Montaz tahel

Zasadné je nutné montaz provadét tak, aby tahla byla
volna a fungovala lehce. Obzviast dllezité je, aby
vSechny packy tahel mohly provadét uplna vychyleni,
tedy aby nebyly mechanicky omezené.

Aby bylo mozné bézici motor kdykoli zastavit, je nutné
tahlo nastavit tak, aby kuzel karburdtoru byl zcela
uzavieny, kdyz fidici pactka a trim jsou umisténé
v poloze volnobé&hu.

Respektujte skutecnost, Zze kovové dily se nesmi dostat
do kontaktu s rotujicimi dily napf. pouzitim kormidel,
vibracemi, rotujicimi dily atd., nesmi dojit k vzajemnému
tfeni. Pfi tom vznikaji tak zvané impulzy ,praskani®,
které pfijimac rusi.

Pri Fizeni anténu vysilace zcela vytahnéte.

V pfimém prodlouzeni antény vysilate se vytvafi jen
nepatrna intenzita elektromagnetického pole. Proto neni
spravné anténu vysilace orientovat na model, aby doslo
k pfiznivému ovlivnéni podminek pfijmu.

U soubézného provozu zafizeni dalkového ovladani na
sousednich kanalech by piloti méli stat pohromadé ve
volné skupiné. Stranou stojici piloti ohrozuji vlastni
modely i modely ostatnich.

Kontrola pred startem

Pokud se na ploSe nachazi nékolik pilotl, ujistéte se, ze
na pouzivaném kanalu vysilate jako jedini, a to jesté
pfed zapnutim svého vysilaCe. Duplicitni osazeni
jednoho frekvenéniho kanalu zplsobi ruseni a muze
vést ke zficeni ostatnich modelu.

Pfed zapnuti pfijimace se ujistéte, ze packa plynu je
umisténa na stop/volnobéhu.

Nejdrive vzdy zapnéte vysila¢ a teprve potom
prijimac.

Nejdfive vzdy vypnéte pfijimac a potom teprve
vysilaé.

Pokud nedodrzite toto pofadi, tedy pfijimac je zapnuty,
ale pfislusny vysila¢ je umistény na ,AUS" — VYP, muze
dojit k aktivaci pfijimace ostatnimi vysilaci, poruchami
atd. Model mlze vdisledku toho provadét
nekontrolovatelné pohyby fizeni a tak zpusobit vécné
Skody a/nebo zranéni osob. Stejné tak mohou
servomotory béZet az na doraz a poskodit pfevodovky,
tahla, kormidla atd.

PFfedevsim u modelt s mechanickym rotorem plati:
Pfed vypnutim pfijimaCe: PferuSenim napajeni se
ujistéte, Ze motor nemlze nechténé zvysSovat otacky.

Opotrebeny rotor ¢asto produkuje tolik napéti, ze
PFijima¢ pFijima platné detekované signaly plynu. Na
zakladé toho muzZe motor naskocit nahodné!

Test dosahu

Pfed kazdym pouzitim je nutné zkontrolovat funk&nost a
dosah. Ktomuto Uc€elu z odpovidajici vzdalenosti od
modelu zkontrolujte, zda vSechna kormidla funguji
nezavadné a zda se vychyluji spravnym smérem. Tento
test opakujte sbézicim motorem, zatimco Vas
pomocnik drzi pfedmétny model.

Provoz modelu plosnik-Heli-lod-auto

Neprovadéjte prelety nad divaky nebo ostatnimi piloty.
Neohrozujte osoby nebo zvifata. Nelétejte v blizkosti
vedeni vysokého napéti. Model neprovozujte ani
v blizkosti plavebnich komor nebo vefejnych plavebnich
tras. Omezte provoz modelu na vefejnych
komunikacich, dalnicich, cestach a naméstich atd.

Kontrola baterie vysilace a pfijimace

Nejpozdéji, kdyz se béhem klesajiciho napéti baterie
vysilaCe zobrazuje na displeji hlaSeni ,,Baterii je nutné
dobit!!“ a zni zvukovy vystrazny signal, je nutné
okamzité nastavit provoz a nabit baterii vysilaCe.

Stav baterie pravidelné kontrolujte, pfedevSim baterie
pfijimace. Nikdy necekejte tak dlouho, az se pohyby
servomotort kormidel viditelné zpomali. Pouzité baterie
vymeérite v¢as.

Je nutné respektovat pokyny vyrobce baterii k nabijeni a
bezpodmineéné dodrZzovat doby nabijeni. Baterie pfi
nabijeni nenechavejte nikdy bez dozoru. Nepokousejte
se 0 nabijeni suchych baterii (nebezpedi vybuchu).

VSechny baterie je nutné pfed kazdym pouzitim nabit.
Je nutné eliminovat zkraty, nejdfive pfipojit konektor
s bananky nabijeciho kabelu se spravnou polaritou
k nabije¢ce, potom teprve konektor nabijeciho kabelu
do nabijecich zdifek vysilae a pak baterii pfijimace.
Pokud model delSi dobu nepouzivate, tak od né&j odpojte
vS8echny zdroje napajeni.

Kapacita a provozni doba

Pro vSechny =zdroje napdjeni plati: Kapacita se
zmensuje s kazdym rezimem nabijeni. U nizkych teplot
proto kapacita nabijeni silné klesa, proto jsou provozni
doby ve studenych podminkach kratsi.

Casté nabijeni nebo pouzivani program( k o$etfeni
baterie mohou rovnéz vést kvSeobecnému snizeni
kapacity, proto by se u v8ech zdroji napajeni méla
kontrolovat kapacita nejpozdéji po 6 mésicich a pfi
vyrazném snizeni vykonu by mélo dojit k jejich vyméné.
Pouzivejte jen originalni baterie GRAUPNER)



Odruseni elektromotorti

VSechny elektromotory mezi kolektorem a uhliky
generu;ji jiskry, které podle typu motoru vice ¢i méné
rusi funkci nebo zafizeni dalkového ovladani.

Proto k technicky nezavadnému zafizeni patfi odrusené
elektromotory. Prfedev§im u modelt s elektrickym
pohonem musi byt kazdy motor peclivé odruseny.
Odrus$ovaci filtry takové rusivé impulzy potlacuji, a proto
je nutné tyto filtry instalovat.

Respektujte pfislusné pokyny uvedené v Provoznim a
Montaznim navodu motoru.

Dal$i podrobnosti k odruSovacim filtrm viz Hlavni
katalog FS GRAUPNER.

Odrusovaci filtr serva pro prodluzovaci kabel
Objednaci ¢islo: 1040

OdruSovaci filtr serva je nutny pfi pouziti nadmérné
dlouhého kabelu serva. Tim odpada nutnost sefizeni
prijimacCe. Filtr se pfipoji pfimo ke vstupu pfijimace.
V kritickych situacich je mozné zaradit druhy filtr na
servu.

Pouziti elektronického regulatoru otacek
Spravny vybér elektronického regulatoru otacek se fidi

predevsim velikosti pouzitého elektromotoru.

K eliminaci pretizeni/poskozeni regulatoru otacek by
proudova zatizitelnost regulatoru otacek meéla Einit
minimalné polovinu maximalniho blokovaciho proudu
motoru.

Zvlastni pozornost je nutné vénovat tzv. tuningovym
motorim, které na zakladé nizkého poctu vinuti
v pfipadé blokovani pfijimaji nékolikanasobny jmenovity
proud a tak mohou regulator otacek znicit.

Elektrické zapalovani
Také zapalovani spalovacich motord generuji ruseni,

ktera mohou negativné ovlivnit funkci dalkového
ovladani.

Napajeni elektrickych zapalovani provadéjte vzdy ze
zvlastniho proudového zdroje.

PouZivejte pouze odruSsené zapalovaci svicky,
konektory zapalovacich svicek a stinéné kabely
zapalovani.

Zajistéte, aby zafizeni pfijimage bylo umisténé
v dostate¢né vzdalenosti od zapalovaciho zafizeni.

Nabijeni elektrostatickym proudem

Funkci zafizeni dalkového ovladani rusi pfi zasazich
blesku vznikajici magnetické razové viny a to i kdyz je
bourka vzdalena jesté nékolik kilometru.

Pokud se bourka blizi, potom okamzité nastavte
rezim letu! Elektrostatické nabijeni pfes anténu je
zivotu nebezpecné!

Pozor

Zafizeni dalkového ovladani je mozné provozovat jen
na frekvencich/kanalech pfipustnych v jednotlivych
statech. Odpovidajici udaje k této tématice naleznete
v odstavci ,Pfipustné pracovni frekvence® na strané
111. Pouzivani zafizeni dalkového ovladani je na jinych
frekvencich/kanalech zakazané a je pfisluSnymi Urady
odpovidajicim zpusobem stihané.

Pokyny k udrzbé

Cisténi skfifiky, ty¢ové antény atd. neprovadéjte nikdy
Cisticimi prostfedky, benzinem, vodou a podobnymi, ale
vyhradné jen suchym, jemnym hadrem.

Komponenty a prislusenstvi

Firma GRAUPNER & Co. KG jako vyrobce doporucuje
pouzivat jen komponenty a vyrobky pfisluSenstvi, u
kterych firma GRAUPNER otestovala nezavadnost,
funkci a bezpecnost a uvolnila je k pouziti. Firma

GRAUPNER jako vyrobce vtomto pfipadé prebira
zaruku.

Za dily, které firma GRAUPNER neuvolnila k prodeji
nebo vyrobky prfisluSenstvi jinych vyrobcd, firma
neprebira zaruku a nemlize také posuzovat kazdy
vyrobek jiného vyrobce z hlediska jeho pouziti bez
vzniku bezpeénostniho rizika.

Vylouéeni zaruky / Nahrada Skody

Firma GRAUPNER nemuzZe monitorovat dodrzovani
Montazniho a Provozniho navodu ani podminky a
metody instalace, provoz, pouzivani a udrzbu
komponentt  dalkového ovladani. Proto firma
GRAUPNER nepiebira zaruku za ztraty, $kody nebo
naklady, které vyplyvaji z chybného pouZiti a provozu
nebo které s tim néjakym zplsobem souviseji.

Pokud to zakon pfipousti, omezuje se zavazek firmy
GRAUPNER k plnéni nahrady Skody, stejné tak ze
zakona, na hodnotu faktury za mnozstvi zbozi firmy
GRAUPNER, které se bezprostfedné podilelo na Skodni
udalosti. To neplati, pokud firma GRAUPNER podle
zavaznych zakonnych predpisi ruéi neomezené,
z dlivodu zaméru nebo hrubé nedbalosti.



mc-16s technologie dalkového ovladani posledni generace

Systém pocitacového dalkového ovladani
GRAUPNER/JR mc-24, zavedeny jiz v roce 1997, se
mezitim jiz tisickrat osvédCil. Jeho koncept
programovani se pouzil i pfi vyvoji mx-16s.

Tento systém délkového ovladani byl vyvinut
specialné pro nastupce. VSechny dosavadni typy
modell je mozné ale bez problému provozovat s mx-
16s a neni podstatné, zda se jedna o modely plo$nikd,
vrtulnikd nebo modely lodi event. aut.

Pravé u konstrukce modell plosnikd a vrtulnikd jsou
Casto nutné komplikované mixazni funkce pfislusnych
klapek kormidel event. fizeni desky cykliky. Diky
pocitatové technologii se stisknutim tlacitka aktivuji
nejriznéj$i pozadavky modelu. V programu mx-16s
vyberte jakykoli typ modelu, software pak automaticky
sestavi vSechny vyznamné mixazni a spinaci funkce.
Ve vysiladi tak odpadaiji zvlastni moduly pro realizaci
komplexnich spinacich funkci a v modelu se tak
nakladné mechanické konstrukce mixérl stavaji
zbyte€né. Mx-16s poskytuje maximalni bezpecnost a
spolehlivost.

Software je jasné strukturovany. Volby, které spolu
funkéné souvisi, jsou obsahové organizované
prehlednym a jednoduchym zpusobem.

Pamét modelu

Zakladni nastaveni

Nastaveni serv

Nastaveni Cidla

Dual Rate/Expo

Sefizeni fazi (jen u modelu plosniku)

Mixér ploch event. mixér Heli

Volné mixéry

Mixér desky cykliky (jen u vrtulnik()
Zabezpeceny rezim (jen v rezim vysilani
SPCM)

Mx-16s poskytuje 12 pamétovych mist modelu.
V kazdém pamétovém misté je mozné dodatecné
ulozit nastaveni podle fazi letu, tato nastaveni Vam
umozni napf. vyvolat riizné parametry pro nejraznéjsi
ukoly letu stisknutim tlacitka.

Velky graficky displej umozniuje prehledné a
jednoduché ovladani. Grafické zobrazeni mixért atd.
to je neobyc€ejna pomoc.

Tento nastupce si diky jasné a prehledné strukture
programl osvojuje rychle nejriznéjsi funkce. Jen
dvéma sklopnymi tlaCitky stejné tak tlacitkem SELECT
a CLEAR po strané kontrastniho displeje muize
uzivatel provadét sva nastaveni a ucit se tak v kratsi
dobé vyuzivat vSechny moznosti odpovidajici jeho
zkuSenostem v manipulaci s modely dalkového
ovladani.

S pfijimaci ,smc...“ se dosahuje vtypu digitalni
modulace SUPER-PCM extrémné vysoké rozliSeni
drdhy serva s 1024 kroky, které poskytuje mozZnost
jemného Fizeni. Samoziejmé, Ze je zajisténa Uplna
kompatibilita s dosavadnimi zafizenimi pfijimace PPM
event. FM.

V této Priruc¢ce je podrobné popsané kazdé menu.
Typy, mnoho poznamek a pfikladd programovani
doplnuji popisy, stejné tak jako vysvétleni specifickych
odbornych vyrazi jako jsou ¢idlo nebo rezim Dual
Rate, Butterfly atd.

V Dodatku naleznete dalSi informace krezimu
ucitel/zak. Tuto Prirucku uzavira tabulka
s frekvencemi, které jsou pfipustné v jednotlivych
evropskych zemich, kopie osvédc¢eni, Prohlaseni o
shodé a zaruéni list vysilace.

Respektujte  bezpe€nostni a technické pokyny.
Navod si pozorné prectéte a pred jednoduchym
pfipojenim serv Kk pfilozenému pfijimaci otestujte

nejdfive vSechny funkce. Tak se v kratké dobé naucite
podstatné kroky ovladani a funkce mx-16s.

Se svym dalkové ovladanym modelem zachazejte
odpovédné, aby tento model neohrozil ostatni osoby.

Tym GRAUPNER Vam pfeje mnoho radosti a Uspéchu

pfi pouZivani systému délkového ovlddani mx-16s
posledni generace.

Kirchheim-Teck, v ¢ervnu 2006



Pocitacovy systém mx-16s

8 kanalova digitalni proporcionalni sada dalkového ovladani

Systém dalkového ovladani High — Technology -
Micro-Computer s novym High-Speed Single-Chip-
Micro poéitacem, Flash paméti a 10-bitovym A/D
ménic¢em.

Spiékovou technologii optimalni pogéitacovy
systém dalkového ovladani s 12 pamét'mi modelu.

Vysoka funkéni bezpecnost zajiSténd modernim
pocitacovym systémem. Sklopnymi a
momentovymi tladitky snadné programovani
jednodussi technikou programovani. Kontrastni
graficky displej zajiStuje perfektni kontrolu
nastavenych parametrii, provoznich rezimt, hodin
a provozniho napéti.

e Moderni hardware s integrovanym systémem
syntetizatoru pro volbu kanali s menu
zabezpecenym vuci neZadoucimu uvedeni
frekvence do provozu

e QOvladani a programovani na zakladé
osvédcenych koncepti mc-19 az mc-24

e 8 ridicich funkci s jednodus$$im reSenim
oviladacich prvkd pomocnych funkci jako je
spina¢ a proporcionalni cCidlo umoZriuje
vysoky komfort ovladani

e Libovolné pfifazeni vSech spinac¢u spinacim
funkcim pomoci jednoduchého premisténi
poZadovaného spinace

e 12 paméti modelu s ulozenim vSech
specifickych  parametri  programovani a
nastaveni modelu

o Nejmodernéjsi systém zalohovani bez
lithiové baterie

e 4 spinate (niZe tristupriovy spinac), 1
tlacitko, 1 analogovy ovlada¢ i 2 jiz
integrované digitalni ovladace s moZnosti
riizného volitelného pouZiti

e  Funkce kodéru se dvéma sklopnymi tlacitky a
2 momentovymi tlacitky umoZzriuji jednoduché
programovani a pfesné nastaveni

e Komfortni voli¢ reZimu k jednoduché zméné
provozniho REZIMU 1 ...4 (plyn vievo/vpravo
atd.).

e  Grafické zobrazeni polohy serva pro rychly,
Jjednoduchy prehled a ke kontrole drah serv

o Vyména vystupu prijimace

e Menu ploch pro: 1 QR, 2 QR, 2 QR + 2 WK,
ocasni plochu V, Delta/samokfidlo, 2 serva
vySkovych kormidel

Mixér ploch: QR-Dif., WK-Ddif, QR=>SR, QR=2>WK,
brzda=2*HR, brzda 2?WK, brzda 2*QR, HR2>WK, HR
=2QR,WK 2*HR, WK=QR a redukce dif.



Menu Heli pro: 1, 2, 3 a 4-bodové spojeni (1
SV, 2 SV, 3 SV (2 klopeni), 3 SV (2 klonéni),
4 SV (90°C)

2 typy modulace volitelné:

SPCM — modulace Super PCM s vysokym
rozliSenim systému s 1024 kroky ridici
funkce. Pro prijimace smc-14, smc-19, smc-
20, smc-19 DA, smc-20DS, smc-16 SCAN,
smc-20 DSYN, smc-20DSCAN, R 330 S.

PPM — Nejroz$ifenéjsi zptsob standardniho
pfenosu (FM a FMsss). Pro prijimace C12,
C16, C17, R16SCAN, C19, DS18, DS19,
DS20 stejné tak pro miniaturni prijimace XP4,
XP10, XP12 FM, XP14, XN12, XM16, RB14
SCAN, R16 SCAN, R200 FM 40, R600, R600
light, R700 a C6, C8 SB6 SYN 40S,
SR6SYN

Sefizeni serva +/- 150° pro vSechny vystupy
serva, nastavitelné oddélené pro stranku
(Single Side Servo Throw)

Sub trim k nastaveni neutraini polohy vSech
serv

Servo reverse (servo proti smyslu chodu) pro
vS8echna serva s mozZnosti programovani
Systéem DUAL RATE/EXPO s moznosti
dil¢iho nastaveni, béhem letu moznost
prepinani

Funkce mixéru:

Diferencialni mixér pfiéného kormidla, mixér
Butterfly, mixér kridélka s klapkou a 3
libovolné programovatelné mixéry

Komfortni  programy desek cykliky pro
vrtulniky

Funkce zabezpeleny reZim s moZnosti
programovani s funkcemi Hold a Present
(jen SPCM)

Stopky/Casovaé s odpoctem a s funkci
alarmu

Funkce kopirovani pro pamét’ modelu
Integrovana zdirka DSC k pfipojeni
simulatord letu nebo systému ucitel/Zak



Sady obsahuiji:
Micro Computer vysilaé mx-16s s modulem

syntetizatoru  vysilate pfislusného frekvenéniho
pasma, integrovanou baterii NiMH 8NH-1700 TX
(zména vyhrazena), pfijimacem R16SCAN
odpovidajiciho frekvenéniho pasma, servem C 577,
kabelem spinace

Objed. Cislo 4701 pasmo 35 MHz (pasmo A a B)
Objed. Cislo 4703 pasmo 40/41 MHz

Frekvence pfipustné v jednotlivych zemich jsou uvedené
v tabulce na strané 111.

Technické udaje prijimace R16SCAN

Technické udaje vysilace mx-16s

Systém prenosu

SPCM a PPM (FM / FMsss)

Modul HF: systém syntetizatoru

Pésmo 35 MHz (pasmo A a B)

Pasmo 40/41 MHz

Frekvence pfipustné v jednotlivych zemich naleznete v tabulce na strané
111

Schéma kanall syntetizatoru

10 kHz

Ridici funkce maximalni

SPCM =8, PPM =8

Ridici funkce

8 funkci, z toho 4 s moznosti sefizeni

Doba impulzu kanalu

1,5 ms +/- 0,5 ms véetné sefizeni

Teplotni rozsah

-15 ... +565°C

Anténa Teleskopickd, €lenéna do 10 &asti, asi 1150 mm dlouha
Provozni napéti asi 96..12V

Prikon asi asi 225 mA (asi 65 mA bez vyzafovani HF)

Rozméry asi 190 x 195 x 85 mm

Hmotnost asi

870 g s baterii vysilace

Provozni napéti 48..6V

PFikon asi 24 mA

Kanaly pasma 35 MHz 61...282/182...191°
Kanaly pasma 40/41MHz | 50 ...92 /400 ... 420°
Schéma kanalu 10 kHz

Citlivost asi 10 puVv

Typ modulace PPM

Zasuvna serva 8

Teplotni rozsah asi -15°...+55°C

Délka antény asi 1000 mm

Rozméry asi 46 x 25 x 15 mm
Hmotnost asi 179

* Kanaly 60, 281 a 282 nejsou v Némecku
pfipustné
** 41 MHz pfipustné jen ve Francii

PrisluSenstvi
Objed. ¢islo Popis

1121 Zavésny femen, 20 mm Siroky
70 Zavésny femen, 30 mm Siroky
3097 Ochrana pfiruéniho vysilace proti povétrnostnim
vlivlim

Kabel ucitel/zak pro mx-16s
viz strana 110

Nahradni dily
Objed. &islo Popis
3100.6 Teleskopicka anténa vysilate mx-16s




Provozni pokyny

Napajeni vysilace

Vysila¢ mx-16s je sériové vybaveny vysokokapacitni
baterii NIMH 8HN-1700 TX (objednaci Cislo 3414)
s moznosti dobijeni (zména vyhrazena).

Sériové zabudovana baterie ale neni pfi expedici
nabita.

Napéti baterie vysilate se béhem provozu monitoruje
na LCD displeji. Pfi poklesu definovaného napéti zni
vystraZzny zvukovy signdl a na displeji se zobrazi okno

GRALE| Akku muss | - L
#a1 Qe laden a:aa
BELID werden!! lal #

7 2ok ]lJULEF6‘ FFM

4

Nejpozdéji nyni je nutné nastavit provoz a opét nabit
baterii vysilace!

Nabijeni baterie vysilace

Dobijeci baterii vysilate NiHM je mozZné nabijet
nabijeci zdifkou umisténou na pravé strané vysilace.
Baterii vysilaCe nechte béhem nabijeni ve vysilaci, aby
doSlo k eliminaci eventualniho poSkozeni pfipojovaci
zditky baterie.

Vysila¢ musi byt bé&hem celého rezimu nabijeni
v poloze ,OFF“ (AUS-VYP). Nikdy nezapinejte vysilac,
dokud je pfipojeny k nabijecce! | kratkodobé pferuseni
rezimu nabijeni mGze tak zplsobit zvySeni nabijeciho
napéti, takze se vysila¢ mGze okamzité poskodit
prepétim. Proto také dbejte na bezpeény a kvalitni
kontakt vSech konektord.

Polarita nabijeci zdirky mx-16s

Nabijeci kabely jinych vyrobct, které jsou k dispozici
na trhu, vykazuji ¢asto rizné polarity. Proto pouziveijte
jen originalni nabijeci kabel GRAUPNER.

e R

Nabijeni _automatickymi nabijeckami
Vysila€ je sériové zafizeny k nabijeni baterie vysilace
automatickymi nabijeckami. Ale presto pozor:

Pripojovaci zditrka na vysilaCi neni tedy jiSténa
proti zkratu a/nebo zméné polarity. Proto
k nabijeéce pfripojte nejdfive konektor s bananky
nabijeciho kabelu a teprve potom zasuinte druhy
konec nabijeciho kabelu do nabijeci zdifky na
vysilaéi. Nikdy nespojujte dohromady holé konce
konektord nabijeciho kabelu, ktery je jiz pfipojeny
k vysilagi!

Nabijeni standardnimi nabije€kami
Nabijeni nabijeCkami bez automatického vypnuti

nabijeciho proudu je také mozné. V tomto pfipadé
jako zakladni pravidlo plati, ze se prazdna baterie
nabiji 14 hodin proudem v hodnoté jedné desetiny
uvedené Kkapacity. V pfipadé standardni baterie
vysilaCe je to 170 mA. O v&asné ukonceni rezimu
nabijeni je nutné se ale postarat osobné.
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Odstranéni baterie vysilace

K vyjmuti baterie vysilace je nutné nejdfive uvolnit kryt
prostoru baterie na zadni strané vysilaCe a to jeho
posunem ve sméru Sipky a vyjmutim:

8NH-1700 TX ML
= = 7l -

|—= 2] il

Konektor ~ baterie  vysilade B
uvolnéte opatrnym tazenim na OF \-J"i\
pfivodnim kabelu nebo tazenim w9
konektoru pomoci nehtu svého
prstu na nosu povrchu hnedy nebo
konektoru. Konektor ale Somny

Ls
:

nevytahujte nahoru nebo dold,
ale pokud mozno paralelné
k povrchu vysilace.

polarita konektoru
vysilace

Provozni doba baterie na displeji vievo dole

Tyto hodiny ukazuji kumulovanou provozni dobu
vysilate od posledniho rezimu nabijeni baterie
vysilaCe. Tyto hodiny se automaticky opét nastavi na
hodnotu ,0:00%, pokud pfi opétovném uvedeni vysilace
do provozu je napéti baterie vysilate viditelné vysSi
neZ naposledy napf. na zakladé reZzimu nabijeni.

GEALEBELE Stor  SiBQ
#0901 - Fluga @
m Fnormal *®
Ak K72 PPM
1 U U * 1
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Napajeni prijimace

K napdjeni pfijimace jsou k dispozici rizné baterie
NC 48 V event. NIMH rdzné kapacity.
Z bezpecnostnich divodl nepouZzivejte sady baterii a
suché baterie.

U pfijimace neni k dispozici zadna pfima moznost
kontroly napéti béhem provozu.

Proto stav baterii kontrolujte v pravidelnych
intervalech. Necekejte s nabijenim baterii do
okamziku, kdy se servomotory pohybuji viditelné
pomaleji.

Poznamka: Celkovy prehled baterii, nabijeéek i

méricich pfristrojii  k testovani napajecich  zdroji
naleznete v hlavnim katalogu FS GRAUPNER.

Nabijeni baterie prijimace

Nabijeci kabel objednaci ¢islo 3021 je mozné k
nabijeni pfipojit pfimo k baterii pfijimace. Pokud je
baterie v modelu pfipojena napajecim kabelem
objednaci Cislo 3046, 3934, 3934.1 event. 3934.3,
potom se nabijeni provadi pfes nabijeci zditku
integrovanou ve spinaci event. pfes zvlastni pfipojeni
nabijeni. Spina¢ napajeciho kabelu je nutné v rezimu
nabijeni umistit do polohy ,AUS* - VYP.

VsSeobecné pokyny k nabijeni

Je nutné dodrzovat pokyny k nabijeni
vyrobcli nabijeCek i vyrobcu baterii.
Respektujte maximalni pfipustny nabijeci
proud vyrobce baterii.

K eliminaci poskozeni vysilate nesmi
nabijeci proud pfekrocit hodnotu 1,5 Al
Event. nabijeci proud na nabijeCce omezte.
Formou zkuSebnich nabijeni se ujistéte o
funkénosti  automatického  odpojeni u
automatickych nabijecek.

To plati pfedevSim v pfipadé, ze nabijite
sériovou baterii  NiIMH integrovanou ve
vysilaéi automatickou nabijeCkou pro baterii
NiCd.

Event. upravte charakteristiku odpojeni,
pokud pouzita nabije¢ka tuto volbu umoZfuje.
Neprovadéjte vybiti baterie event. programy
oSetfeni baterie pfes nabijeci zdifku! Nabijeci
zditka k tomuto G€elu neni vhodna!

Nejdfive pfipojte vzdy nabijeci kabel
k nabije¢ce, potom teprve k baterii pfijimace
nebo vysilate. Tak zabranite event. zkratu
s holymi konci konektoru nabijeciho kabelu.
Rezim nabijeni neprovadéjte bez dozoru.

1"

Standardni nabijecky
Objednaci ¢Eislo 6422
Objednaci ¢&islo 6427
Objednaci Eislo 6426
Objednaci Eislo 6428
Objednaci Cislo 6429

Mininabijecka 2
Multinabijecka 3
MultinabijeCka 6E*
Turbomat 6 Plus
Turbomat 7 Plus*

Automatické nabijecky se specialnimi programy
nabijeni NiMH

Ultramat 5* **
Ultramat 10*
Ultramat 12* **
Ultramat 14*
Ultramat 25* **

Ultra Duo Plus 30* **

Objednaci ¢&islo 6419
Objednaci &islo 6410
Objednaci &islo 6412
Objednaci Cislo 6414
Objednaci Cislo 6417
Objednaci Cislo 6416

* K nabijeni je kromé toho nutny u vysilae nabijeci kabel

objednaci ¢islo 3021

** Je nutny 12 V nabijeci zdroj

Likvidace suchych baterii a akumulatorti
Pouzité baterie nebo akumulatory

neodhazujte do bézného
odpadkového koSe. Jako konecny
spotrebitel jste na zakladé

zakonného pfedpisu o likvidaci
elektronického odpadu povinen staré
a pouZzité baterie a akumulatory vratit
napf. na sbérna mista ve své obci
nebo tam, kde baterie nebo
akumulatory  odpovidajiciho  typu
prodavayji.

O pfislusnych mistech likvidace se, prosim, informujte
na obecnim urade.



Provozni pokyny

Uprava délky Fidicich paéek

Délku obou fidicich pacek je mozné postupné upravit,
aby Fizeni vysilace bylo mozné pfizplsobit k jemnému
fizeni zvyklostem pilota.

Uvolnénim aretacniho Sroubu pomoci imbusového
klice (velikost 2) je mozné Fidici packu prodlouzit
event. zkratit vyto€enim nebo zatoenim. Nasledné
opét opatrné dotahnéte stavéci Sroub.

aretacni Sroul

/ uvolnit

dotahnout w__.

Otevreni skrinky vysilace

Jesté pred otevienim vysilae si peclivé prectéte tyto
pokyny. NezkuSenym doporucujeme nechat provést
nize popsané zasahy v servisu GRAUPNER.

Vysilat je mozné otevirat jen v nasledujicich
pfipadech:

e Pokud by neutralizujici fidici packa méla byt
pfestavéna na ne neutralizujici nebo ne
neutralizujici Fidici packa by méla byt
prestavéna na neutralizujici

e K nastaveni vratné sily Fidici packy

Vysila€ pfed otevienim skfifiky vysilae vypnéte
(sitovy spina¢ do polohy ,,OFF* - VYP).

Baterii vysilate nemusite odstranovat. V tomto
pfipadé nikdy nezapinejte vysila¢, pokud je skFifika
oteviena (poloha ,ON“ - ZAP). ZpUsob odstranéni
baterii naleznete na strané 10.

KFfizovym S&roubovakem velikosti PH1 uvolnéte na
zadni strané 6 zapusténych Sroubu viz obr. vpravo.
Obé ¢&asti skrinky drzte rukama pohromadé a téchto 6
Sroubl nechte vypadnout nejdfive otacenim vysilace.
Nyni opatrné nadzdvihnéte spodni ¢ast a odklopte ji
doleva tak, jako byste chtéli otevfit knihu.

POZOR:

Dvouzilovy kabel spojuje spodni  ¢ast
s elektronikou vysilace, ktera se nachazi v horni
casti. Vzadném pripadé nesmi dojit k poskozeni
spojeni!
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Dulezité pokyny:

V zadném pripadé neprovadéjte zmény
spinani, jinak dojde k zaniku zaruky a také
urednich osvédceni.

Desek se vzadném piipadé nedotykejte
kovovymi predméty. Kontaktt se
nedotykejte prsty.

Pokud je oteviena skfiftka vysilace, nikdy
nezapinejte vysila¢!

Béhem uzavieni vysilace respektujte, prosim, ze ...

. pfi nasazeni spodni Casti nesmi dojit
k sevieni Zzadného kabelu

... se zditka DSC nachazi ve svém drzaku

. se oba dily skfifky pfed seSroubovani
musi sesadit. Nikdy tyto dva dily skfifky
nesesazujte nasilim
Srouby skfifiky otadejte citlivé do stavajicich
zavitl, aby se nevyvratily.

Usporadani Sroubu skrinky




Prestavba kiizové packy

Volitelné je mozné levou i pravou fFidici packu
pfestavét z neutralizujici na ne neutralizujici: Vysilac
otevrete jiz dfive popsanym zplsobem.

Pfi vyméné sériového nastaveni postupujte
nasledujicim zplsobem:

1. Pinzetou vyjméte pruzinu z pfislusné
neutralizacni packy fidici packy — v pfipadé
pochybnosti ji odpovidajicim pohybem packy
lokalizujte - packu odklopte a tak ji také

vysadte.

2. Dodanou Sestihrannou & o
prichodku  za$roubujte j 1
do otvoru, ktery je ) 1)
k dispozici. Potom I

pruzinu brzdy - tvofi 7 ¥ L
soucast dodavky - s 4 o
(¢ernym) samofeznym H ] W
Sroubem upevnéte na  mosazna
plastovy podpémy &ep a  Prchedka
potfebnou pruznost na
strané Sestihranné priachodky pfizpusobte
odpovidajicim zaSroubovanim Sroubu M3.

3. Po odzkous$eni funkci packy opét uzavrete
skFifiku vysilace.

Nastaveni zpét na ,,neutralizujici‘
Vysila¢ otevrete jiz dfive popsanym zplisobem.

1.  Provedte demontaz pruziny brzdy, viz obr.
vlevo.

2. Nyni odstranénou neutralizacni  packu
zavéste opét na stranu fidici packy, na které
sedéla pruZina brzdy.

3. Negjdfive trochu uvolnéte nastavovaci Sroub
vratné sily Fidici packy — viz obr. vpravo — a
potom vedte uzky provazek hornim ockem
pruziny, bez jeho zauzleni. Nyni pinzetou
zavéste pruzinu dolnim otkem do systému
nastaveni a potom  horni konec pruziny
s provazkem zahaknéte na neutralizacni

pacce. Pokud je pruZina instalovana
odpovidajicim zpusobem, provazek  opét
odstrarite.
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Vratna sila fidici packy

Vratna sila fidici packy je nastavitelna podle zvyklosti
pilota. Systém nastaveni se nachazi vedle vratnych
pruzin. Otacenim nastavovaciho Sroubu kfizovym
Sroubovakem je mozné nastavit pozadovanou silu
(pruznost) pruziny:

e Otaceni doprava = silnéjsi zpétné nastaveni
e Otaceni doleva = jemnéjsi vratna sila




Popis vysilace
Ovladaci prvky na vysilaci

Upevnéni zavésného popruhu vysilaée

Na povrchu vysilae mx-16s naleznete upevnovaci
oc¢ko viz obr. vpravo, ke kterému mizete upevnit
popruh. Tento pfidrzny bod je orientovany tak, ze je
mozné vysila¢ pfi zavéSeni na popruhu optimalnim
zplUsobem vyvazit.

1121 zavésny popruh, 20 mm Siroky
70 zavésny popruh, 30 mm Siroky

Ddlezité upozornéni:

V expedi¢nim stavu vysilace je mozZné serva
pfipojenéd k vysilaci atd. ovladat nejdrive jen obéma
krfizovymi packami. VSechny ostatni oviadaci prvky
(CTRL 5 ... 7, SW 1...7) jsou zduavodu flexibility
softwarové ,volné“ a je mozZné je libovolné nastavit
podle viastnich potfeb zptisobem popsanym v menu
»Gebereinstellung”- nastaveni cidla na strané 49
event. na strané 51.

tlagitko INC/DEC * CTRL 6

2-stupnovy spinaé SW 3

proporcionalni otoéné

¢idlo CTRL 7

* Tlagitko INC/DEC * CTRL 5 a 6
Kazdym stisknutim se méni draha serva o 1 % vztazeno na
drahu serva, ktera je definovand, a to predevSims ...
INC do kladného sméru,
DEC do zaporného sméru

levy oviadaé

trim

spinaé¢ ZAP/VYP

tlagitka zadani
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antena otko pro popruh

tlagitko INC/DEC* CTRL 5

rukojet

tlacitko SW 4 /PB 8

3-stupfiovy spinaé SW 6/7

!

\, | 2-stupiiovy spinaZ SW 1

pravy ovladaé

B AN A B R —

==

P ————— it

tlagitka zadani

LCD displej



Zadni strana vysilace

Sroub skfifiky

nabijeci zdifka
pro baterii vysilace

Sroub skfifiky

B E—

<= Sroub skfifky
] zdifka DSC pro pfipojeni
simulatort letu reZimu
ucitel/zak a reZimu
diagnostika

(viz odstavec vpravo)
DSC = Direct

Servo Control

(pfimé Fizeni

Sroub skfirfky ’

Nastaveni vratné sily Fidici pack

serva)

kryt prostoru baterie Sroub skrifky

/\ POZzOR!

Kabel baterie je tak
kédovany, aby ho bylo mozné
pfipojit jen spravnym
zplsobem.  Pfi  uvolnéni
konektoru nepouzivejte silu!

kolmo vpravo i.: =

vodorovné vpravo— =

vodorovné vievo

nedotykat se!

kolmo vievo

' Deska vysilace

Deska vysilace
nedotykat se!
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DSC
Direct Servo Control — pfimé fizeni serva

| kdyz je zkratka ,DSC* sloZena z po¢ate€nich pismen
puvodni funkce ,Direct Servo Control“, je mozné pod
touto zkratkou rozumét vice nez jen ,pfimé fizeni
serva“ diagnostickym kabelem. Zditka DSC se
Casteéné pouziva také jako rozhrani k simulatorim
letu, stejné tak ke spojeni vysilate zaka s vysilatem
ucitele v ramci systému ucitel/zak.

Pro spravné pfipojeni DSC, prosim, respektujte:
1. Event. provedte poZadované dpravy v menu:

Pri pripojeni simulatoru letu se napf. v prvni radé
vmenu ,,Grundeintellung” - zakladni nastaveni
v fadku ,,Modulation“ - modulace vétSinou vyZaduje
volba ,,PPM*.

Pri  pfipojeni diagnostického kabelu s objednacim
Cislem 4178.1 se kpfijimacéi voli odpovidajici
,Modulation* - modulace, viz nize.

K pfizptsobeni vysilace mx-16s systému ucitel/Zak viz
Strana 109.

2. Spina¢ zap/vyp vysilace nechte vidy v poloze
»AUS* - VYP, protoZe jediné v této poloze nedochazi
po pfipojeni kabelu DSC k vyzafovani HF z modulu
vysilace.

Respektovat tuto skutecnost je predevsim dileZité u
rezimu diagnostiky a rezimu Zak, protozZe jen tak je
mozné eliminovat ruseni jinych pilotd.

3. Odpovidajici pfipojovaci kabel pfipojte do zdirky
DSC na zadni strané vysilace. Aby pri volbé kanalu
byl vysila¢  pfipraveny kprovozu a LCD displej
aktivovany. Soucasné se vpravo na displeji misto jinak
bézného zobrazeni vybraného kanalu vysilace zobrazi
retézec znaku ,,DSC*.

4. Druhy konec pripojovaciho kabelu pripojte
k poZadovanému  pfistroji a respektujte  pfitom
odpovidajici Provozni navod.



V pripadé diagnostického kabelu s objednacim cislem
4178.1 nepripojujte tento kabel pfimo k pfijimaci, ale
pfipojte nejdfive baterii a diagnosticky kabel pres V-
kabel a ten pfipojte misto baterie prijimace na vstupu
baterie pfijimace. Konec s kolikovou zéastrékou pak
zasurite do odpovidajici zdifky na zadni strané
vysilace.

Pokud je vysilaé néjakym zplsobem propojeny
s prijima¢em, je mozné fridici funkce nebo nastaveni
testovat, pokud jiny pilot pouziva Vas$i frekvenci.
ProtoZe vysilaé v tomto stavu (Napéjeni = ,,OFF* -
VYP) nevysila zadné signaly dalkového ovladani,
muZete tak napf. svij model pripravit ke spusténi bez
toho, abyste rusili ostatni piloty. Kromé toho dochazi
k redukci spotfeby proudu vysilate na asi 65 mA,
protoZe v tomto provoznim rezimu dil HF vysilace
neni aktivni. Provozni doba baterie vysilace se tak
odpovidajicim zplsobem prodluzuje.

Dalezité:
Respektujte skute¢nost, Ze vSechny kabely musi byt
mezi sebou pevné propojené.

Upozornéni k simulatordm letu:

V dusledku velkého mnoZstvi simulatord letu na trhu je
mozné, Ze osazeni kontaktll na kolikové zastréce
nebo na modulu DSC servisu GRAUPNER nemusi byt
pfizpldsobené.

Pozor:

DSC neprichazi v uvahu u prijimaca jako je napf.
R16SCAN, u kterych na pripojeni baterie pres V-
kabel je mozné pfipojit také dalsi servo.
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Displej a klavesnice

= o 2, A e 3 rudeny rezim fidici packa plynu piili nizké jen rezim SPCM
opticke zobrazeni nastaveni trimu event. pfi stisknutém uditel/zak prilis daleko ve sméru  provozni napéti

tlacitku SELECT alternativné zobrazeni aktualnich nastaveni poloha piny plyn
obou tlacitek INC/DEC CTRL5 + 6

~ kein | Gas | Akku muss | [ Fail Safe ‘
. ‘Schiiler- zZu geladen ein-
nizevmodell  cinikhelkoptérs) Signal _ hocht | | werden 1 stellen!
pamét'ové misto 1 ... 12 stopky v min:s
(dopredu/dozadu) doba letu v min:s
(dopfedu/dozadu)

| (==
EVTER) \_ e ./ @t
levé sklopné tlacitko &
ENTER = potvrdit

ESC = prerusit/zpét

pravé sklopné tladitko
(méni hodnoty)

tlacitko CLEAR
(smazat nebo nastavit

standardni hodnotu)

tlacitko SELECT
(vybrat)

typ modulace

napéti baterie

(pfi pfekroceni definovaného napéti se zobrazi
vystrazné hlaseni - viz obrazky vpravo nahofe -,
soucasné zni vystrazny zvukovy signal)

nazev fazi letu
spinaéem pfepinani mezi
fazemi letu

zobrazeni kanalu
(blika, pokud je HF vypnuté, viz stana 20 ...21)

provozni doba baterie s
poslednim rezimem nabijeni
v hod:min

17



Ovladani , Terminalu dat“
Tlagitka zadani a pole funkci

ENTER, ESC, SELECT, +, -, CLEAR ... SEL, STO, CLR, SYM, ASY

= 5 08

tladitko ENTER

/[ BE —
( R

mx-16s =~

\\

| tlagitko (+)
vétsi/nahoru

tlagitko (-)
mensi/dold

CLEAR
| (nastavaveni na
/' standardni hodnotu)

(potvrdit)
tlagitko ESC
(pferusit/zpét)
ESC ft
tladitko SELECT SELE“@_.-
(vybrat)
b THE ULTIMATE RADIO CONTROL SYSTEM WITH
=4 ED SYNTHESIZED TECHNOLOGY
(K2

Tlacitka vlevo na displeji

e Tlacitko ENTER levého sklopného tlacitka
Pouzitim ENTER se dostanete z volby kanalu
zobrazené po zapnuti vysilate k zakladni
obrazovce displeje a dale kmenu
multifunkci. Stejné tak je mozné vyvolat
vybrané menu tlacitkem ENTER.

e Tlacitko ESC levého sklopného tladitka
Stisknutim tlacitka ESC se postupné vratite
do vybéru funkci event. také opét k zakladni
obrazovce. @ Mezitim  event. = zménéné
nastaveni zUstava zachované.

e SELECT
Tlagitkem SELECT se dostanete k mnoha
ukoltim:

1. Kratkym stisknutim pfejdete ze zakladni
obrazovky vysilace na ,,Servoanzeige* -
zobrazeni serva, viz strana 26.

2. Tisknutim aktivujete na dobu stisknuti
v zakladni obrazovce zobrazeni
aktualnich poloh obou tlagitek INC/DEC
CTRL 5 +6 , viz strana 26.

3. V. menu nastaveni aktivujete stisknutim
tlatitka  SELECT  pfislusna pole
nastaveni a opétovnym stisknutim
tlacitka SELECT se event. vratite do poli
funkci na dolnim okraji displeje.

4. Tisknutim umoziiuje tlaitko SELECT

LJistovani“ fadkami menu v jednotlivych
menu nastaveni pomoci pravého

sklopného tlagitka — symbolizované {0
nad a pod obéma tlagitky.

Tlacitka vpravo na displeji
o Tlacitka ,+“a ,-, pravého sklopného tlacitka
1. ,Listovani“ radkami menu v menu nastaveni
pfi stisknutém tlacitku SELECT —

symbolizované 0 nad a pod obéma
tlaCitky.

2. Listovani“ seznamy jako napf. vybérem
modelu nebo seznamem multifunkci —
symbolizované €=» na obou stranach
pravého sklopného tlacitka.

3. Prechod mezi poli funkci umisténymi
vétSinou na dolnim okraji obrazovky, viz
pravy sloupec — symbolizované €=» na
obou stranach pravého sklopného tlacitka.

4. Vybér event. nastaveni parametrl v polich
nastaveni event. po jejich aktivaci stisknutim
tlacitka SELECT — symbolizované + event. —
nad nebo pod pravym sklopnym tla€itkem.
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o CLEAR
Nastavuje upravenou hodnotu parametru v aktivnim
poli zadani zpét na standardni hodnotu.

Pole funkci

V zavislosti na pfislusném menu se zobrazi v dolnim
fadku displeje pole funkci, které je mozné volit pravym
sklopnym tladitkem - €=».

—/- STO CLR SYM ASY ]

Aktivace pole funkci stisknutim tlaitka SELECT.

Pole funkci
e SEL (select): vybrat
s Eo= pole symbol spinace

(pfifazeni spinacu vSech typu)

e STO (store): ulozit (napf. polohu ¢idla)

e CLR (clear): nastaveni na standardni
hodnotu

e SYM symetrické nastaveni hodnot

e ASY asymetrické nastaveni hodnot

« @y prislusném menu pfechod na druhou
stranku (nasledné menu)



Uvedeni vysilace do provozu
Vybér kanalu

Poznamky

Vysila¢ mx-16s je pfi expedici naprogramovany na tzv.
rezim PPM pro pfijima¢ typu ,FM-PPM®. Pokud se
rozhodnete pro sériovou sadu dalkového ovladani
zpasma 35 nebo 40/41 MHz, mizete pfilozeny
pfijimaé R16SCAN provozovat vtomto rezimu
prenosu bezprostredné.

Vedle tohoto provozniho rezimu PPM je k dispozici
kromé toho jesté rezim SPCM pro vSechny pfijimace
GRAUPNER/JR typu ,smc".

Diky této moznosti pfepinani muzete vysilatem mx-
16s  provozovat vSechna zafizeni pfijimace
GRAUPNER z frekvenéniho pasma 35 event. 40/41
MHz dodavana dosud pro vysilaée PPM-FM a SPCM.

Pokud tedy nepouzijete pfijimaé typu ,PPM"
pfizplsobte nejdfive typ modulace typu pfijimace. U
nekompatibilniho nastaveni neexistuje totiz
pohotovost pfijimace k pfijmu. Typ pfenosu je mozné
nastavit v menu ,,Grundeinstellung“ - zakladni
nastaveni (popis strana 35 event. 40) pro pravé
aktualni pamétové misto modelu.

Jaké krystaly mlizete pouzit?
Ve vysila¢i mx-16s neni nutné pouzit krystaly. Vybér
kanalu se provadi softwarem, viz nize.

Je baterie nabita?
ProtoZze se vysila¢ dodava s nenabitou baterii, je
nutné ji nabit a respektovat pfitom pfedpisy platné pro
nabijeni uvedené na strané 10 ...11.

Jinak pfi nedosazeni definovaného napéti jiz po kratké
dobé zni vystrazny signal a AKKU MUSS

v zakladni obrazovce se zobrazi
odpovidajici hladSeni: Je nutné
nabit baterii!!

geladen
werden !!

Je anténa instalovana?

Vysila€ zapinejte jen, kdyz je anténa pfiSroubovana. U
delSiho rezimu (testovani) je teleskopicka anténa
zcela vysunuta, protoze jinak mlze dojit k selhani
funkci a poskozeni modulu HF!

U rezimu dalkového ovladani s modelem pevné
instalovanou deseti¢lankovou anténu Uplné vytahnéte.
Anténu ale neorientujte pfimo na model, protoze
v pfimém prodlouzeni teleskopické antény se tvofi jen
nepatrna intenzita magnetického pole.

Uvedeni vysila€e do provozu / vybér kanalu

Pfi kazdém zapnuti vysilae je nutné nejdfive
integrovanému  systému  syntetizatord  potvrdit
pozadovany kanal — kontrolnim dotazem proti
nechténému uvedeni frekvence do provozu: ,HF
aus/ein“ — HF vyp/zap. Posledni nastaveny kanal blika
nejdfive v ,inverznim* zobrazeni:

K70

HF aus

Kanal

ME I JA &2

Pokud chcete tento kandl aktivovat, pak pFejdéte
pravym sklopnym tla¢itkem na funkéni listé k ,,JA* -

ANO...
[ﬁz
]

HF aus

einschalten Kanal

MEIH ]
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... a stisknéte tlacitko ENTER nebo SELECT.

Jinak prejdéte ksymbolu 5 vpravo dole na
displeji. Stisknutim tlaCitka ENTER
nebo SELECT se dostanete kvolbé kanalu. Zde
nastavené kanaly se fidi podle aktualné integrovaného
modulu HF:

Neusr Kanal K78

Frekvenéni pasmo Kanaly
Pasmo 35/35B MHz 61...282,182 ... 191

Pasmo 40/41 MHz 50 ... 95,400 ... 420

Poznamka:

Kanaly 281 a 282 pasma 35 MHz i kanaly pasma 41
MHz jsou pripustné v Némecku. Respektujte
tabulku frekvenci uvedenou na strané 111. Tato
tabulka obsahuje kanaly v evropském prostoru
platné do doby tisku (vSechny udaje bez zaruky)
této prirucky.

Pravym sklopnym tlaCitkem vyberte pozadovany
kanal. Pred tim se ale ujistéte, Ze na tomto vybraném
kanalu neprovozuje své zafizeni dalkového ovladani
jiny pilot.

Poznamka:
Stisknutim tlac¢itka CLEAR je mozny primy prechod
k volbé kanalu s nejniZsim C&islem.

K potvrzeni své volby stisknéte ENTER nebo ESC.
Displej se vraci zpét na pfedchozi stranu obrazovky:



KBb
HF aus

einschalten Kanal

HE Ik JA 2|

Nyni zapnéte modul HF zplsobem popsanym vievo
tak, ze pravym sklopnym tlacitkem pfejdete na ,,JA* -

ANO ...
Kb

HF aus

einschalten Kanal

MEIN ]

. a stisknéte ENTER nebo SELECT. Na zakladni
obrazovce se zobrazi vybrané ¢islo kanalu (uz
neblikajici):

|Stor B:08
#01 sl Fluga B8:88
12.6U  hin

A2 868kH Hﬁﬁ‘ FFPM

-
i
i

Nyni je vysila€ pfipraveny k provozu. K opétovné
zméné kanalu je nutné vysila¢ nejdfive opét vypnout.
Zakladni postup pfi prvnim programovani nového
pamétového mista modelu naleznete na strané 32 a
od stranky 85 u pfikladi programovani.

VAROVANI

Béhem rezimu letu nevypinejte = za Zzadnych
okolnosti vysilaé!!! Tim vazné riskujete ztratu
modelu, protoze se Vam na zakladé kontrolniho
dotazu ,Zapnout HF ANO/NE“, ktery se zobrazi
bezprostiredné po zapnuti vysilace, sotva podafri
vEas opét aktivovat vyzarovani HF.

DULEZITE UPOZORNENI

V zajmu maximalni flexibility ale také z ddvodu
prevence nezadouciho selhani ovladani nejsou
fidicim kanaliim 5 ... 8 standardné pfirazena ¢idla.
Z tohoto dlivodu jsou prakticky vSechny mixéry
neaktivni.

To znamena, ze u zafizeni v expediénim stavu je
mozné pres obé fidici packy pohybovat jen servy
pripojenymi na vystupech prijimace 1 ... 4, serva
pfipojena na pozicich 5 ... 8 naproti tomu zistavaji
ve stfedni poloze. Tento stav se méni teprve kdyz
provedete odpovidajici nastaveni.
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Nastaveni kontrastu displeje

K zajisténi optimalini Citelnosti displeje zafizeni mx-16s
za kazdého pocasi a kazdé teploty je mozné nastavit
kontrast displeje.

i

% -
G

1Stor G:088
#01 it " Flug B:iga
S
Zh KEE  PPM

: i :

.._
"
=n
-
R

-
-

|

L

K tomuto ucelu tisknéte v zakladni obrazovce vysilate
tlagitko ,,SELECT“ a k vyS$Simu kontrastu tisknéte
tlac¢itko ,+" a k nizSimu kontrastu tlaéitko ,-,.

- ~——— ™~

ENTER] = =ki)

& g ‘ ©u"

Eememme mx-16m P




Uvedeni zafizeni pfijimace do provozu
Vybér kanalu

Zarizeni prijimace

D Graupner| IR 5 % B
5

PLL-Synthesizer-MICRO-SUPER
Kanal 60-282/182-191
go o R1BscaN & =5
) . Tir das 35MHz35MHz-B-Band )

°; CE  madeinMamsa C 1) m

o
—
=

Soucasti dodavky sady dalkového ovladani mx-16s je
pfijima¢ PLL-SCAN-FM-Superhet pasma 35/35B MHz
nebo pasma 40/41 MHz. Kanal pfijimace je viz nize
nastaveny na pfisluSny kanal vysilaCe. Pfipustné
kanaly platné do doby tisku této pfiru¢ky naleznete
v tabulce na strané 111.

V pfipadé vySe uvedeného typu pfijimace nastavte na
vysiladi vysilaci rezim PPM. Poté, co jste se uijistili, Ze
zadny jiny pilot neprovozuje svij model na Vasem
kanalu, aktivujte pozadovany kanal vysilaCe. Na
pfijimaci sviti (modra) dioda LED, ktera indikuje, ze je
pfijimac v podstaté pfipraveny k provozu.

Nastaveni prijimace na kanal vysilani

1. VysilaC pfipraveny Kk provozu umistéte
s instalovanou a vytazenou anténou do
bezprostfedni blizkosti pfijimace. Nasledujici
program SCAN se orientuje totiz na
nejintenzivnéjsi signal vysilani. Proto tedy
respektujte skute¢nost, ze v bezprostfedni
blizkosti pfijimace se nesmi nachazet zadné
jiné dalkové ovladané vysilace.

2. Tisknéte napf. propisovaci tuzkou tlacitko
oznacené ,SCAN*, dokud se nerozsviti dioda
LED, coz se stane asi po 3 s.

3. Bezprostfedné potom stisknéte znovu tladitko
SCAN: Dioda LED blika rychle. To indikuje
rezim ,Scan“. Poté, co byla ,nalezena,
frekvence vysilani, sviti dioda LED opét

nepretrzité. Pfijimac tento kanal uklada, takze
tento proces neni nutné pfi kazdém novém
zapnuti pfijimaCe opakovat, ale jen pfi zméné
kanalu.

4. Pokud by dioda LED zaala po nékolika
sekundach pomalu blikat, nemuselo dojit
k odsouhlaseni frekvence vysilani.
Zkontrolujte vysila¢ a opakuje kroky 1 az 3.

Pfed kazdym letem je na zemi nutné provést test
dosahu!

Poznamka:

K pfipojeni serva paralelné k napajeni pfrijimace
R16SCAN do zditky priimade oznacené ,8/bat.“ je
nutny V-kabel — objednaci cislo 3936.11 nebo
3936.32. Na zakladé duplicitniho osazeni neni u
tohoto pfijimaée mozZny diagnosticky rezim viz strana
15 ... 16.

Respektujte montazni pokyny, které se tykaji pfijimace
a antény pfijimace uvedené v Navodu na strané 3 — 5.
Pokud pouzivate jiny pfijimaé GRAUPNER respektujte
skute€nost, Ze je nutné nastavit spravny rezim vysilani
(PPM nebo SPCM) i frekvenéni pasmo a Ze Cislo
kanalu pfislusného pfijimace musi rovnéz souhlasit
s vysilaCem.

Pfijima¢ disponuje konektory bez moznosti vymény,
takZze serva a napajeni je mozné pfipojit jen se
spravnou polaritou. Ktomuto G&elu jsou originalni
konektory GRAUPNER na strané lehce zaoblené
v souladu se zditkami. Pfes spinaé ZAP/VYP pfipojte
baterii pfijimace ke konektoru ,8/Batt.”.
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Poznamka:

Pokud  paralelné

S baterii  prijimace
pouZijete regulator
otacek LN )
s integrovanym P vl
systémem BEC* & ia"'\z"“'?/ 3
je nutné % =

v zavislosti na
regulatoru otacek
Z 3-polového
konektoru vyjmout event. kladny pél (Gerveny kabel).
Vtéto  souvislosti  respektujte  bezpodmineéné
odpovidajici pokyny uvedené v Navodu pouZitého
regulatoru otacek.

Malym Sroubovakem opatrné trochu zdvihnéte (1)
patku konektoru, ¢erveny kabel vyjméte (2) a izolaéni
paskou zajistéte (3) proti event. zkratu.

* Battery Elimination Circut



Montazni pokyny

Integraci systému dalkového ovladani do modelu je
nutné provést bezpodminecné spravnym zplsobem.
Zde uvadime nékolik navrhd kintegraci vybavy
GRAUPNER:

1. Pfijimac zabalte do minimalné 6 mm pénové
(antistatické) pryze. Peénovou pryz na
pfijimaci upevnéte gumovymi paskami, aby
byl pfijima¢ chranény proti vibracim, tvrdym
pfistanim nebo srazkam.

2. Anténu pfijimaCe je nutné instalovat do
modelu pevné, aby se nemohla zachytit za
vrtuli nebo Fidici plochy. Nikdy ale anténu
neinstalujte presné rovné, ale u modell
plosnikd ji vedte napf. nad vySkovym
kormidlem, na konci asi 12 ... 15 cm ve tvaru
L, aby se pfi létani zabranilo vypadkim
pfijimace. Pokud to neni mozné, méli byste
pravé v trupu polozit kabel antény na kratky
pfipravek ve tvaru S napf. v blizkosti
prijimace.

3. VSechny spinace je nutné zabudovat tak, aby
nebyly vystaveny zplodinam nebo vibracim.
Hlavice spinae musi byt v celém pracovnich
rozsahu volné pfistupna.

4. Serva instalujje na pryzové prachodky
s dutymi lozisky z mosazi, aby byly chranéné
proti vibracim. Upevnovaci S$rouby ale
nedotahujte pevné, jinak bude ochrana proti
pusobeni  vibraci  formou pryZovych
prichodek bezpfedmétna. Jen v pfipadé
spravného utazeni upevriovacich Sroubu serv
zajistuje tento systém bezpecnost i ochranu
proti pusobeni vibraci. Na obrazku vpravo
vidite, jak se provadi montaz serva. Mosaznéa
loziska se vsunou do pryzovych prichodek
zespoda.

5. Ramena serv se musi vcelém rozsahu
vychyleni volné pohybovat. Respektujte proto
skuteCnost, ze zadné Casti tahel nesmi branit
volnému vychyleni serv.

Pofadi, ve kterém se pfipoji serva, zavisi na typu
modelu. Respektujte pfitom FeSeni pfipojeni uvedena
na strané 28/29 a 31.

Respektujte také bezpecnostni pokyny uvedené na
strané 3 ...5.

Keliminaci  nekontrolovatelnych ~ pohybl  serva
pfipojenych na zafizeni pfijimaCe se pfi uvedeni do
provozu

nejdrive zapne vysilaé
potom pfijimaé

a pfi nastaveni provozu

se nejdrive vypne pfijimac
potom teprve vysila€.

PFi programovani vysilace bezpodminecné respektujte

skute€nost, ze elektromotory nemohou  nabé&hnout
nekontrolovatelné nebo zZe spalovaci motory
s automatickym startovanim nemohou nastartovat

nekontrolovatelné. Z bezpecnostnich divodld radéji
odpojte baterii pohonu event. pferuste pfFivod
pohonnych hmot.

upevrovaci spona

/_

pryzova prichodka

mosazna duta prichodka
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Test dosahu

Pfed kazdym pouzitim je nutné 2z odpovidajici
vzdalenosti na zemi provést kontrolu funkénosti vSech
fidicich funkci a test dosahu s instalovanou, ale
vysunutou anténou vysilae. Event. zapnout motor,
ktery je kdispozici, aby byla provedena kontrola
odolnosti proti ruseni.

———

Sroub ———-\ S




Definice pojml

Ridici funkce, &idlo, funkéni vstup, fidici kanal, mixér, spinag, spinaé &idla

K jednoduchému zachazeni s Pfiruckou mx-16s zde
naleznete jednotlivé definice vyrazu, které se v textu
stale pouzivaji.

Ridici funkce
Pod pojmem “fidici funkce“ se rozumi predevSim
nezavisly prabéh signdlu ve vysilagi - signal

generovany pro ur€itou funkci uréenou k fizeni. U
plosnikll je to napf. plyn, smérové nebo pficné
kormidlo, u vrtulnikd napf. stoupani, klopeni nebo
klonéni. Signal fidici funkce se muize pfivadét pfimo
jednomu ale i nékolika Fidicim kanalim event. pres
mixeér. Typicky pfiklad pro posledni eventualitu jsou
oddélena serva pficnych kormidel nebo pouziti dvou
serv klopeni nebo klonéni u vrtulniké. Ridici funkce
aktivuje predevSim vliv mechanické drahy cidla na
odpovidajici servo.

Cidlo
Pod pojmem ,Cidlo“ se rozumi ovladaci prvky na
vysilaéi bezprostfedné ovladané pilotem, se kterymi
provozuje na pfijimaci serva, voli¢ ota€ek atd. K nim
patfi:

e Obé kfizové packy fidici funkce 1 az 4, tyto
Ctyfi funkce je mozné v obou typech modeld
(-plodnik® a ,vrtulnik®) softwarové vzajemné
libovolné ménit napf. softwarovym
nastavenim ,rezimu“ napf. plyn vlevo nebo
vpravo. Funkce kfizové fidici packy k fizeni
plynu/brzdicich klapek se ¢asto oznacuje jako
¢idlo K1 (kanal 1).

e Otocné proporcionalni ¢idlo CTRL 7
umisténé vlievo nahofe

e Tlacitko INC/DEC CTRL 5 + 6 umisténé
vlevo a vpravo od paty antény

e Spinaé SW 1..8, pokud je vmenu
.Gebereinstellung® - nastaveni  Cidla®
pfifazeny fidicimu kanalu.

U proporcionalnich ovladacich prvk( nasleduji serva
odpovidajicim zpusobem polohu ¢&idla, zatimco
v pfipadé rezimu spindni je mozné jen
dvoustupriového event. tfistupriového sefizeni.

Funkéni vstup

Tento vstup je spiSe imaginarni bod v prabéhu signalu
a nesmi se v zadném pfipadé pouzivat s pfipojenim
¢idla na desce! Volba ,,Steueranordnung® — feseni
fizeni a nastaveni v menu ,Gebereinstellung” -
nastaveni ¢idla ovlivni totiz ,za“ témito pfipojenimi
jesté poradi, ¢imz mohou vzniknout rozdily mezi Cisly
vstupu ¢idla a €isly nasledujiciho Fidiciho kanalu.

Ridici kanal

Od bodu, od kterého jsou v signalu obsazené vSechny
fidici informace urcitého serva — zda pfimo z d¢idla
nebo nepfimo pfes mixér, to udava fidici kanal. Tento
signél ovlivni uz jen nastaveni provedena v menu
»Servoeinstellung“ — nastaveni serva, pak signal
opousti vysila¢ modulem HF, aby v modelu fidil
pfislusné servo.

Mixér

V pribéhu signalu se nachazi mnoho mixaznich
funkci. Ty slouzi k tomu, aby Fidici funkce plsobila
pres rlizné mixazni programy event. také na nékolik
serv. Respektujte, prosim, rlzné mixazni funkce
uvedené v PFiru¢ce na strané 61.

Spinaé¢

V programovani c&idla mulzete pouzit tfi ~ sériové
sklopné spinace SW 1 ...3, tfistupfiovy spina¢ SW 6/7
i varianty tlacitek SW 4 event. PB 8. Tyto spinace jsou
ale vSeobecné pouzitelné i ke spinani voleb programu
napf. ke startu a zastaveni hodin, zapnuti event.
vypnuti mixérd jako i pfepinace ucitel/zak atd.

23

Kazdému z téchto spinacu je mozné pfifadit libovolné
mnozstvi funkci.
Odpovidajici pfiklady jsou uvedené v PFirucce.

Spina¢ cidla

Protoze u nékterych funkci je nanejvys praktické, kdyz
je mozné tyto funkce v urcité poloze ¢didla
automaticky zapnout nebo vypnout (napf. spinani
stopek ke zjisténi doby chodu motoru, automatické
vysunuti pfistavacich klapek atd.), jsou v softwaru
mx-16s instalované i dva nebo tfi spinace cidla:

U modeldl plo$nikd i vrtulnikG jsou proto v kazdé
paméti modelu k dispozici k vybéru 2 spinace Cidla
na fidici pacce K1 a u vrtulnik(l kromé toho jesté treti
spina¢ na omezovadi plynu, viz strana 24 event. 53.

Celda Fada instruktaznich pfikladd zjednodusuje
programovani. Respektujte proto priklady
programovani uvedené v Pfirucce od strany 83.



Pfifazeni spinacii a spinacu cidel
Zakladni postup

Na mnoha mistech programu je mozné pouzivat funkci
pfes spina¢ (SW 1...4; SW 6/7, PB8) nebo spinac
¢idla (G 1...3, viz niZze) nebo pfepinat mezi
nastavenimi jako napf. u funkce DUAL RATE/EXPO
nebo u programovani fazi letu, mixért atd. Pfitom je
mozny také kazdy typ nékolikanasobného pfifazeni.

Protoze pfifazeni spinacd ve vSech pfislusnych menu
probiha stejnym zpGsobem, mél by byt na tomto misté
objasnén zakladni princip tak, abyste se pozdéji pfi
¢teni podrobnych popist menu mohli koncentrovat jen
na specialni ¢asti.

Na mistech v programu, na kterych je mozné pfifadit
spinate, se zobrazi v dolni fadku displeje symbol

spinace:
d ]

Ktomuto poli se dostanete pravym sklopnym
tlacitkem. Pole symbolu spinate se nyni zobrazi

inverzné:

Takto prifadite spinac
1. Stisknéte tlacitko SELECT. Na displeji se
zobrazi — pozadovany spina¢ do polohy ZAP:

Gewdnschten Schalter
in die EIN Pozition

2. Nyni se vybrany spinaé nastavi jen do
poZzadované polohy ,EIN“ - ZAP, tisknéte tlacitko
nebo ovlada¢ K1 presurite z pozadované polohy
spinace ,AUS* - VYP smérem na ,EIN“ - ZAP
(Spinace pfifazené tomuto Fidicimu prvku a u
typu modelu ,vrtulnik“ kromé toho omezovaci

plynu, viz strana 53, pfifazované tzv. spinace
Cidla viz vpravo, prebiraji pfitom softwarové
funkci spinate ZAP/VYP). Tim je pfifazeni
ukoncené.

3. Zména sméru spinani
Pokud se ma nékdy pouzit opacny smeér, tak
umistéte spina¢ nebo packu do pozadované
polohy AUS - VYP, opét vyberte symbol spinace
a pak jesté jednou pfifadte spina¢ a nyni
s pozadovanym smeérem spinani.

4. Spina¢ smazat
Po aktivaci pfifazeni spinace, jak bylo popsané
v bodé 2, stisknéte tlacitko CLEAR.

Zvlastnost SW4/PB 8
Toto ,tlacitko” je mozné pfifadit dvéma zpUsoby:

e Kratkym stisknutim spinace zap/vyp ,4° to
znamena rezim spinani (,zap“ event. ,vyp“)
se méni kazdym stisknutim tlaCitka.

e DelSim trvalym tisknutim tlaCitka jako
spinate (Push Botom) ,8% to znamena
spinac je nyni ZAP, dokud tisknete tlacitko.

Upozornéni:
Po kaZzdém uvedeni vysilace do provozu se nachéazi

spina¢ 4 zasadné v poloze ,AUS"- VYP.

Spinac cidla

U urcitych spinacich funkci mudze byt Gc€elné tyto
funkce nevypinat ru¢né normalnim spinaéem, ale u
vrtulniku  automaticky fidici packou K1 nebo
omezovacem plynu.

Priklady pouZiti:

e Pripojeni a odpojeni palubniho topeni se
Zhavicimi svickami  pfi nedosaZeni event.
pfekroCeni spinaciho bodu volnobéhu na
ovlada¢éi K1 (,G1“ event. ,G 2%). Spinaé
topeni se pfitom fidi mixérem na vysilaci.
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o Automatické zapnuti a vypnuti stopek
k méreni cisté ,doby letu® vrtulniku spinacem
,G3“ omezovace plynu.

e Automatické odpojeni mixéru ,QR
= SR" pfi vysunuti brzdicich klapek, aby
napf. pfi pfistavani na svahu priéna poloha
modelu byla pfizpisobena reliéfu zemé bez
toho, aby kromé soubézné fungujiciho
smérového kormidla doSlo kromé toho i
k ovlivnéni sméru letu.

e Béhem faze naletu provedte vysunuti
pfistavacich  klapek vcetné dodate¢ného
sefizeni vySkového kormidla, jakmile se ridici
packa plynu pohybuje nad spinaci bod.

e Zapnuti a vypnuti stopek k mérfeni doby
chodu elektromotord.

V programu vysilae mx-16s jsou k témto ucelim na
fidici pacce K1 uobou typl modell k dispozici dva
tzv. spinace cidla: ,G1“ na asi -80% a ,G2" na asi
+80% drahy cidla. Kromé toho je k dispozici program
helikoptéry pres ,G3“ na omezovaci plynu v blizkosti
100 % bodu, viz strana 53.

V8echny tyto spinaCe ¢idel mohou byt soucasti
volného programovani spinact tzn. je mozné je
pfifadit misto ,normalniho* spinace funkce. V mistech
programu, ve kterych je mozné pfifadit spinace, mate
kdykoli mozZnost ke spinali alternativné pfifadit také
jeden ze spinacd ¢idla G1 ... G2 event. G1 ... G3 tak,
ze fidici packa K1 event. Cidlo omezovace plynu
(standardni proporcionalni oto¢ny regulator CTRL 7)
umistite z pozadované polohy spinace ,AUS* - VYP
do sméru ,ein“ - zap.



Digitalni sefizeni

Popis funkci a popis odpojeni sefizeni K1
Digitalni serizeni_s optickym a zvukovym
zobrazenim

posledni poloha volnob&hu

aktualni
packa trim K1

sefizeni v poloze motor VYP

Obé kiizové packy jsou vybavené digitalnim
sefizenim. Kratké stisknuti spinaCe trim pFemisti
kazdym  kliknutim“ neutraini polohu kfizového
ovladace o urcitou hodnotu. PFi delSim drzeni probiha
sefizeni v odpovidajicim sméru s rostouci rychlosti.

Sefizeni provazi i rdzné vysoké ,slySitelné* tony.
Nalézt béhem letu opét stfedni polohu je mozné zcela
jednoduSe i bez pohledu na displej: Pokud minete
stfedni polohu nastava kratka prestavka.

Aktualni hodnoty sefizeni se pfi zméné pamétového
mista modelu automaticky ukladaji. Kromé& toho
pusobi digitalni sefizeni v pamétovém misté,
s vyjimkou sefizeni fidici packy plyn/brzdici klapky —
tzv. fidici funkce ,K1“ (kanal 1) -, specificky podle fazi
letu.

Toto sefizeni K1 zahrnuje u modelld plosniki a
vrtulnikl jesté specialni funkci, ktera umoznuje opét
lehce najit nastaveni volnobé&hu karburatoru
spalovaciho motoru.

1. Modely plo$nikt ﬁ

Sefizeni K1 ma k dispozici specialni sefizeni odpojeni,
které je uréené pro spalovaci motory: Pomoci sefizeni
nastavite nejdfive bezpecnou polohu volnobé&hu
motoru. Pokud nyni sefizeni K1 posunete smérem
L~ypnout motor* az knejzazSi poloze drahy trim,
potom zlstava znaéeni na displeji stat v koneéné
poloze. K opétovnému  startu motoru se jednim
stisknutim ve sméru ,vice plynu“ okamzité opét
dostanete k poslednimu nastaveni volnobéhu.

GRAUBELE Stor
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Toto sefizeni odpojeni je deaktivované, kdyz v menu
»Grundeinstellung” — zakladni nastaveni v fadku
,Motor an K1“ — motor na K1 je uvedeno ,kein“ —
zadny (strana 35).
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2. Modely helikoptér ~ {¥*

Kromé ,sefizeni odpojeni“, které je popsané vlevo
dole v “Modelech plo$nikd“, ma sefizeni K1 ve
spojeni s tzv: “Funkci limitu plynu®, viz strana 53, dalSi
vlastnost: Dokud se ¢€idlo limitu plynu nachazi v
Ldolni“ poloviné své drahy, tzn. vrozsahu spusténi,
pusobi sefizeni K1 jako sefizeni volnobéhu na limit
plynu a zobrazeni sefizeni volnobéhu je viditelné na
displeji:

STARLET Stor  Bi80
#a3 P @i a8

wF1ug

N1

51 B3k

Keg PPM

1 Y ¥ 1

--L.l,."-l

Ve srovnani s modelem ploSniku je toto zobrazeni
potlatené, pokud se cidlo limitu plynu nachazi v
shorni“ poloviné své drahy:

STRELET [ Stor BG:06
#63 = Flua @:88
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Poznamka pro helikoptéry:

Sefizeni K1 pusobi na servo plynu, ne na servo
stoupani. Respektujte také skute¢nost, Ze se servo
plynu Heli musi nachazet na vystupu prijimace 6 (viz
osazeni prijimace strana 31)!




Zobrazeni polohy
Tlagitko INC/DEC CTRL 5 +6

Optické zobrazeni aktualnich poloh obou tlagitek
INC/DEC CTRL & + 6 na displeji vysilate mate
k dispozici na zakladni obrazovce vysilate po dobu
stisknuti tlatitka SELECT. Paralelné ktomu se
zobrazi maly symbol vlevo vedle zobrazeni kanalu:

+

Souc€asné se méni v zakladni obrazovce vysilace
zobrazeni polohy obou stfednich svislych sloupct na
dobu trvani stisknuti tlacitka SELECT ze zobrazeni
aktudini polohy sefizeni k pravé aktualni poloze
tlacitka INC/DEC CTRL 5 + 6.

Levy sloupec pak logicky zobrazuje polohu tlacitka
INC/DEC CTRL 6 instalovaného nalevo od paty
antény a pravy sloupec polohu CTRL 5 (oba
vodorovné sloupce zobrazuji naproti tomu aktudlni
polohy trim odpovidajicich C¢idel sefizeni packy
fizeni):
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Pokud tla¢itko SELECT uvolnite, zobrazi displej opét
aktualni polohy ¢&tyr Cidel trim obou fidicich pacek, viz
zobrazeni vlevo.

Zobrazeni serva

Optické zobrazeni aktualnich poloh serva na displeji
vysilaCe dosahnete ze zakladni obrazovky vysilace

stisknutim tlacitka SELECT:
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Aktuaini poloha kazdého serva se zobrazi pfi
zohlednéni nastaveni Cidel a serv, funkce Dual-Rate-
/Expo, celkového efektu vSech aktivnich mixéra atd.
ve sloupcovém grafu presné mezi -150 % a + 150 %
normalni drahy. 0% odpovida pfesné stfedni poloze
serva. Timto zpusobem muzete rychle zkontrolovat
sva nastaveni bez nutnosti zapnuti pfijimace. To Véas
ale nezbavuje povinnosti pfed prvnim provozem
modelu peclivé otestovat vSechny programové kroky
také na modelu, aby se vyloudila jakakoli zavada!

Zobrazeni se provadi u modeld plosniki podle
nasledujiciho schéma:

Sloupec 1 = servo plyn/brzda

Sloupec 2 = pfi¢né kormidlo/pfiéné kormidlo vlevo
Sloupec 3 = vyskové kormidlo

Sloupec 4 = smérové kormidlo

Sloupec 5 = pfi¢né kormidlo vpravo

Sloupec 6 = jednoducha klapka (vlevo)/volny kanal
Sloupec 7 = jednoducha klapka vpravo/volny kanal
Sloupec 8 = volny kanal

... a u modelu vrtulniku:
Sloupec 1 = stoupani nebo servo klopeni (2)/klonéni

(2)

Sloupec 2 = servo klopeni (1)

Sloupec 3 = servo klonéni (1)

Sloupce 4 = servo zadé (rotor)

Sloupec 5 = servo klonéni (2) /volny kanal
Sloupce 6 = servo plynu nebo voli¢e otacek
Sloupec 7 = citlivost rotoru/volny kanal
Sloupce 8 = regulator otacek /volny kanal



5 Modely plosnikt

U normalnich modelll jsou podporovana az dvé serva
pficnych  kormidel a dvé serva jednoduchych
klapek, stejné tak u modell s ocasni plochou V au
modell samokiidlo/Delta dvé serva
pficnych/vyskovych ~ kormidel a dvé serva
jednoduchych klapek.

Podstatna ¢ast motorovych a bezmotorovych modell
patfi ale ktypu ocasni plochy ,normalni“ a jsou
vybavené vzdy jednim servem pro-vySkova, smérova
a pficna kormidla, stejné tak tryskou motoru nebo
elektronickym regulatorem otécek (event. brzdicimi
klapkami u bezmotorovych model):

Kromé toho umozruje typ ocasni plochy ,2 HR Sv*
pfipojit ke kanalim 3 a 8 dvé serva vyskovych
kormidel.

Pokud pouzivate  pficna kormidla. a pfilezitostné
jednoduché klapky vzdy se dvéma oddélenymi servy,
muzete vychyleni pfiénych kormidel obou parl klapek
rozliit v menu ,,Flachenmischer® — mixér ploch,
nastavit ‘'vychyleni-kormidel dol(tedy nezavisle na
vychyleni nahoru. Koneéné je..mozné nastaveni
jednoduchych klapek fidit ¢idlem CTRL 5 ...7. Pro
jednoduché klapky, pfi€na a vySkova kormidla je
v menu - ,Phasentrimmung“ - sefizeni fazi
alternativné

5. Vyklenuth - piné
E. Pitnd - vyklenutd

k dispozici také sefizeni v zavislosti na fazich. Pokud
ma model ocasni plochu V misto normalni ocasni
plochy, je nutné v menu ,,Grundeinstellung*
zakladni nastaveni v typu ocasni plochy vybrat volbu
,ocasni plocha V*, ktera spoji fidici funkce vyskovych
a smérovych kormidel tak; Ze kazda ze dvou klapek
ocasni plochy je fizena zvlastnim servem — stejné tak
pfebird funkci vySkovych ale také smérovych
kormidel.

U modell Delta a samokfidlo se funkce pricnhych a
vyskovych = kormidel provadi pomoci vzdy-.jedné
spole¢né klapky kormidel na zadnim okraji pravé a
levé nosné plochy. Program obsahuje odpovidajici
mixazni funkce obou serv. 'V kazdém _z12
pamétovych mist modelu je mozné naprogramovat az
3 faze letu. Digitalni sefizeni se uklada podle fazi letu
az na sefizeni K 1. Sefizeni K1 umozriuje
jednoduché opétné nalezeni nastaveni volnobéhu
karburatoru. Pro rezim letu jsou k dispozici stale dvoje
hodiny. Stejné tak se zobrazuje provozni doba
vysilace od posledniho rezimu pristani. Spinace SW 1
...8icidla CTRL5 ... 7 jemozné v menu

Funkce 1 - brzdici klapka c

1 ydencts

sirana/vyska
VIeVO  geasnl plocha V

ic ; vpravo

[

1. Vypdenutd - pfiéng . Vyska - plitné
T Phitrd - vyklenti
B Vykdanuté - phitnd

2 Piien - wyhisraté
3. Vyhka - vystenush
4. Vybdeenrth - viika
5. Fitné - sirana
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»Gebereinstellung” nastaveni ¢idla pfifadit

libovolné vstupdm 5 ... 8.

.Dual Rate“ a ,Exponential® pro pfi¢na, smérova a

vyskova kormidla je mozné programovat oddélené a

prepinat vzdy mezi dvéma variantami. Vedle tfi

volnych mixérl je v menu ,,Flachenmischer® — mixér

ploch v zavislosti na typu modelu az 12 dalSich

pevné definovanych mixaznich a spinacich funkci:

Diferenciace pfi¢nych kormidel

Diferenciace jednoduchych klapek

PFicné kormidlo =» Smérové kormidlo (nataceni)

Pricné kormidlo =» Jednoducha klapka

(nataceni)

Brzdici klapka = Vyskové kormidlo (nataceni)

Brzdici klapka = Jednoducha klapka (nataceni)

Brzdici klapka =» P¥i¢né kormidlo (nataceni)

VySkové kormidlo = Jednoducha klapka

(spinani)

VySkové kormidlo =» PFi¢né kormidlo (nataceni)

0. Jednoducha klapka =» Vyskové kormidlo
(spinani)

11. Jednoducha klapka =» Pfi¢né kormidlo

(nataceni)
12. Redukce diferenciace

© SEGROIRRE I

= ©

Héhe—Cuar



Osazeni prijimace pro modely az se 2 pricnymi kormidly a 2 jednoduchymi klapkami i typem
ocasnich ploch ,,normalni“, ocasni plochy V nebo se dvéma servy vyskovych kormidel (3 + 8)

8 = 2. vy3kové kormidlo/
specialni funkce

7 = jednoduché klapka/
(reserve)

S 6 = jednoducha klapka
(dolevalreserve)

/\ VAROVANI < _
Nezkracovat anténu! o g LG 5= pricné kormidlo
Objed. &islo kabelu V: 2 dopravalreserve
3936.11 nebo 3936.32

Kabel spinate O | \
\

4 anténa
(

4 = smérové kormidlo
ocasni plocha V re.

3 = vySkové kormidlo/
ocasni plocha li.

2 = pfiéné kormidlo/
P . pfi¢né kormidlo doleva
Baterie
pfijimage 1 = plyn/brzda
- A
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Montazni pokyny
Serva je nutné k prijimaci pfipojit v uvedeném
poradi.

Vystupy, které nejsou potfebné, se jednoduse
nepouziji. Dale plati:

e Pfi pouZiti jen jednoho serva pficného
kormidla zustava vystup pfijimace 5 volny
pro pravé pficné kormidlo — event. pokud
je vmenu ,Grundeinstellung” — zakladni
nastaveni vybrana volba ,1 QR"— 1 pfiéné
kormidlo — mtzZe byt event. osazeny jinym
zptisobem.

e P¥i pouZiti jen jednoho serva jednoduché
klapky zustava vystup priimace 7 nutné
volny pro pravou jednoduchou klapku,
pokud v menu ,Grundeinstellung® -
zakladni nastaveni byla vybrana volba
.- 2WK" - dvé jednoduché klapky.

Pokud se ma nyni model vybaveny zafizenim
pfijimate PPM-FM jiného vyrobce, dosud
provozovany vysilaéem  jiného vyrobce, fidit
vysilatem GRAUPNER napf. mx-16s vrezimu
ucitel/zak, mize byt nutné podle Ukoll letu
pfemistit serva  doleva. Event. potfebné
pfizplsobeni je mozné provést alternativné také
vsubmenu ,Empfiangerausgang“ - vystup
pfijimaée v menu ,,Grundeinstellung” — zakladni
nastaveni, viz strana 39. Event. potfebné
pfizpusobeni smeéru otaceni serva se provadi ale
v obou pfipadech v menu ,Servoeinstellung”“ —
nastaveni serva, strana 47.

Proto respektujte pokyny uvedené na
nasledujicich strankach.

* GRAUPNER neprebira zaruku za radny provoz
zafizeni dalkového rfizeni GRAUPNER ve spojeni se
zafizenimi prijimace a komponenty dalkového ovladani
jinych vyrobcd.



Osazeni prijimace modelli s typem ocasni plochy ,Delta/samokfidlo“ a kromé toho az
jednoduchymi klapkami

8 = specialni funkce

7 = jednoducha klapka
dopraval/(res.)

6 = jednoducha klapka
doleval/reserve

/\ VAROVANI _

Nezkracovat anténul 5 =funkce reserve

Objed. &islo kabelu V:
3936.11 nebo 3936.32

Kabel spinace \

4 = smérové kormidlo

3 = pfiéné kormidlo/
vySka doprava

¥ .
' 2 = pfi¢ne kormidlo/
" N vySka doleva
Baterie
piijimace [ 1 = plyn/brzda
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V zavislosti na rdizném zabudovani serv a pfipojeni
kormidel je mozné zpocatku smér fungovani serva
urcitych serv obratit. Nasledujici tabulka poskytuje
pfislusnou napovédu:

Typ Servo se Spatnym | Napovéda
smérem otaceni
Ocasni Smérové a Zménit polaritu serv
plocha V vySkové kormidlo 3+4 v menu
obracené »Servoeinstellung*
- nastaveni serva
Smérové kormidlo Vyménit serva 3+4
spravné, vyskové na pfijimadi
kormidlo obracené
Vyskové kormidlo Zmeénit polaritu serv
spravné, smérové 3+4 v menu
kormidlo obracené »Servoeinstellung*
— nastaveni serva a
vymeénit na pfijimaci
Delta, VySkové a pficné Zménit polaritu serv
samokfidlo | kormidlo obracené 2+3 v menu
»Servoeinstellung”
— nastaveni serv
Vyskové kormidlo Zménit polaritu serv
spravné, pricné 1+3 v menu
kormidlo obracené »Servoeinstellung“
— nastaveni serva a
na pfijimaci vyménit
PFi¢né kormidlo Vyménit serva 2+3
spravné, vyskové na pfijimaci
kormidlo obracené

VS8echna dulezitd menu pro modely plo$nikud jsou v
.Popisech  program(“ oznacend symbolem

plosniku...
i

... tak, abyste se pfi programovani modell plo$nik(
zabyvali uz jen témito menu.



klopeni — plyn
kionéni — plyn

X Modely vrtulnikd

Dal$i vyvoj modeld vrtulnikd a jejich komponentt jako
jsou rotor, regulatory otacek, listy rotoru atd. umozriuje
dnes ovladani vrtulniku dokonce i v akrobatickém letu
3D. Ve srovnani stim zacate€nikim k zahajeni
tréninku vznaseni staci nékolik nastaveni a pak

postupné mohou vyuzivat dalSi volby mx-16s. ﬁ

S programem mx-16s je mozné provozovat vSechny
dosavadni helikoptéry s 1..4 servy pro Fizeni
stoupani. V paméti modelu jsou k dispozici 2 fazesetu
a autorotace. Na zakladni obrazovce jsou neustale
k dispozici troje hodiny.

Stisknutim tlacitka je mozné .opét nalézt polohu
volnobéhu karburatoru digitalniho-sefizeni K1.

,Dual Rate“ a ,Exponential® pro klopeni, klonéni a
zadovy rotor je mozné programovat kombinované a
vzdy ve dvou variantach.

VS8echna ¢idla“(CTRL) a-spinaée (SW) vysilace je
mozné v menu ,,Gebereinstellung“ — nastaveni cidla
libovolné priradit vstupim 5 ...8.

Pro stoupani,—-plyn _a_mixér zadoveho rotoru jsou
v menu ,,Helimischer* — mixér Heli v zavislosti

kfivka stoupani

otacéeni desky ,

cykliky

kanal 1 — plyn

na fazich letu pfipravené 5 bodové zatacky pro
nelinearni kfivky. Zacate¢nik v§ak nejdfive prizplsobi
jen bod vznaSeni ve stfedu fizeni stejné tak drahu
stoupani. V menu , Taumelscheibenmischer®
mixér desky _cyklikysje®fiozne pak odsouhlasit mixazni
podily pro stoupani, klopeni a klonéni.

Kromé tfi linearnich mixéru s moznosti osazeni a také
zapojeni a odpojeni jsou v menu ,Helimischer* —
mixér Heli k dispozici nasledujici naprogramované
mixery:

Stoupani (s pétibodovou zatackou)

K1 =2 plyn (s pétibodovou zatackou)

K1 = zadovy rotor (s pétibodovouzatackou)
Gyro

Ao~

Funkce limitu plynu v menu "Gebereinstellung" -
nastaveni Cidla umoznuje start motoru v kazdé fazi
letu. Standardné je proporcionalni oto¢né ¢idlo CTRL
7 pfifazene tomuto vstupu. Tato fidici funkce definuje
maximalni- polohu serva plynu. Tim je mozné
v.rozsahu volnobéhu fidit motor otoénym cidlem.
Teprve kdyz je oto¢né Cidlo nastavené ve sméru piny
plyn, jsou kfivky plynu ucinné a event. pak se také
automaticky aktivuji oboje hodiny ke stanoveni doby
letu. DalSi vysvétlivky viz strana 53.

kanal 1 — zadovy rotor

f\
T X7

gy,

, . klopeni — zadovy rotor
zadovy rotor — plyn Klonéni —» zadovy rotar

kanal 1 — zadovy rotor

30

Poznémka:

Pokud se mé& model vybaveny zafizenim pfijimace
PPM-FM jiného/vyrobce, ktery byl dosud provozovéan
cizim vysilacem, Fidit vysilatem GRAUPNER napf.
mx-16s v rezimu ucitel/Zak, mize se stat, Ze je nutné
na zakladé ukold letu umistit serva na strané doprava.
Eventiwmpotrebné pfizplisobeni je mozné provést
alternativa€» v submenu ,Empfangerausgang*
vystup prijimace. w.menu ,Grundeinstellung”
zakladni nastaveni, “Vizmstrana 46. RovnéZ mozZna
pfizplsobeni sméru otaceni serva se provadi vSak
v obou pripadech vmenu ,Servoeinstellung® -
nastaveni serva, strana 47.

Poznamka k prechodu od starSich zafizeni
GRAUPNER

pfipojeni serva 1 (servo stoupani) a pfipojeni serva 6
(servo plynu) zaménéné. Serva musi byt tedy
pfipojena k  vystuplm  pfijimace  zpusobem
zobrazenym  vpravo. Nepotiebné vystupy se
jednodu$e neosadi.

PFfesnéjsi podrobnosti ke kazdému typu desky cykliky
naleznete na strané 42 v menu ,,Grundeinstellung“ —
zakladni nastaveni.

V8echna menu dilezitd pro model vrtulniku jsou
uvedena v odstavci ,Popis programd“ na strané 42 a
oznacena symbolem...

L

.. takZe se pfi programovani vrtulniku mizete zabyvat
jen témito menu.

* GRAUPNER neprebira zaruku za radny provoz zafizeni
dalkového ovladani GRAUPNER ve spojeni se
zarizenimi prijimace a komponenty dalkového ovladani
ostatnich vyrobcu.



Osazeni prijimac¢e modelt vrtulnikt

Montazni pokyny
Serva je nutné pripojit na pfijimaci v zobrazeném
poradi.

8 = (regulator otacek) Nepotfebné vystupy se jednoduse neosadi.

Respektujte pokyny uvedené na nasledujicich

7 = (citlivost rotoru) strankach.

6 = servo motoru
(st. otacky)
/\ VAROVANi

5 = volné nebo servo
Nezkracovat antenu!

klonéni (2)

Objed. gislo kabelu V
3936.11 nebo 3936.32

4 = servo zadé (rotor)
Kabel spinace

3 = servo klonéni

2 = servo klopeni (1)

1 = servo stoupani/
klopeni (2)/
klonéni (2)

"
Baterie |
piijimage j
L8 — ]
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—g§— Podrobny popis programii
Ty Osazeni nového pamétového mista

Ten, kdo se v Pfiru¢ce dostal az k tomuto mistu, jisté
jiz vyzkouSel to €i ono programovani. Pfesto by
se nemélo zapominat na podrobny popis kazdého
menu, aby v jednotlivych pfFipadech byly k dispozici
presné pokyny k ovladani. Poté, co na strané 19 bylo
vysvétleno, jak se pfes vybér kanalu dostat na
zakladni obrazovku vysilace, zaciname v této casti
nejdfive s osazenim ,volného“ pamétového mista
v pfipadé ,programovani“ nového modelu:

Stor B10806

#01 . Flug @:a8

Poznémka
Provedte event. dpravu kontrastu obrazovky
stisknutim tlaéitka ,+“ nebo .-, pravého sklopného

tlacitka pri stisknutém tlacitku SELECT.

Ze zakladni obrazovky se tlaitkem ENTER levého
sklopného tlacitka dostanete do ,Seznamu
multifunkci“. Pomoci ESC se dostane zpét na zakladni
obrazovku. Event. pravych sklopnym tladitkem
vyberete menu ,,Mod. Spech.” — pamét modelu,
potom stisknéte ENTER nebo SELECT:

Grundeinst
servoeinst Gebereinst
DR Expo Phasentrim
Flachernmix Freie Mix.

K pfechodu do submenu ,,Modell aufrufen“ — vyvolat
model jesté jednou stisknéte ENTER nebo SELECT.

i

il
W ot ns

P Model]l aufrutfen
Modell loschen
Korier. Mod->Mod

4

Pamétova mista oznacena jako ,,**frei*** — volna jsou
jesté neosazena. Jinak se vV menu
»Grundeinstellung“ — zakladni nastaveni zobrazi
odpovidajici pozice pamétového mista nazvu modelu
zadaného na strané 35 event. 40. Pravym sklopnym
tlacitkem vyberte jesté volné pamétové misto od 1 do
12 a stisknéte ENTER nebo SELECT.

Bl 3

3 ke 1 ok
Ad Hf el ek
B35 dkf e ] ok

Budete vyzvani k vybéru zakladniho typu modelu, tedy
bud’ ,Flachenmodell* - ploSniku nebo
,Hubschraubermodell“ — modelu vrtulniku.

Model ltyr wakhlen
(freier Modellzsreich. 2

py &

Nyni vyberte pravym sklopnym tlagitkem zakladni typ
modelu a stisknéte ENTER nebo SELECT. Displej se
méni opét na zakladni obrazovku. Pamétové misto je
nyni odpovidajicim zplisobem pfedbézné osazené.

Zména na jiny typ modelu je nyni mozna jen, kdyz se
toto pamétové misto nejdfive vymaze (menu
»Modellspeicher® — pamét modelu, strana 33).

Pozor:

Dokud neni potvrzeny typ modelu, jsou vsechny
funkce vysilace blokované a prenos k pfijimaci je
preruseny. Pokud je vysila¢ pred definici typu modelu
vypnuty, méni se displej pfi opétovném zapnuti
automaticky zase na vybér typu modelu. To je nutné
v kazdém pfipadé akceptovat!

e Pokud se na
displeji Gas
zobrazi
vystraha ,Gas ZU
zu  hoch!*
prilis silny
plyn,
pohybujte
fidici packou plynu ve sméru volnobéhu.

hoch!

Poznamka k modelim plo$nikt a vrtulniki:
Zobrazeni tohoto varovani zavisi také na ,Motor” —
motoru event. ,Pitch min“ — stoupani min ve
vybraném menu ,,Grundeinstellung” — zakladni
nastaveni, strana 37 event. 43 vybraného nastaveni.
U modeld plonikt vyberte k deaktivaci tohoto hlaseni
Jkein“ — zadny, pokud nepouZivate motor event. kdyz
potrebuje jinak potlaceny mixér ,Bremse =2 NN“ —
brzda = NN menu ,Flachenmischer” — mixéru
ploch.

e  Pokud by se na displeji zobrazilo ,Fail Safe

einstellen!” — nastavit zabezpeleny reZim,
prectéte Ni =

stranu 82 Fa" Safe
vmenu ,Fail in.

Safell — eln
zabezpedeny stellen!

rezim.




—§— Pamét modelu

Ty Vyvolat model, smazat model, kopirovat model = Model

Na strané 17 a 18 je vysvétlené zakladni ovladani
tlagitky a na prfedchozi dvojstrance zpusob, jak se
dostanete k seznamu multifunkci a jak osadite novou
pamét modelu. Zde nyni chceme zacit s ,normalnim*
popisem  jednotlivych  bodd  menu v pofadi
definovaném vysilatem. Proto zde za¢iname s menu

Pamét’ modelu

Grundeinst
Servoeinst Gebereinst
DR Expo Phaszentrim
Flachenmix Freie Mix.

Je mozné ulozit az 12 kompletnich nastaveni modelu
véetné digitalnich hodnot sefizeni trim. Sefizeni se
automaticky ulozi, takze po zmé&né& modelu nedojde
ke ztraté aktualnich sefizeni pfislusného modelu.
Nézev modelu zadany v menu ,,Grundeinstellung® —
zakladnim nastaveni, strana 35 event. 40, se zobrazi
za Cislem modelu. Event. pravym sklopnym tlaitkem
vyberte menu ,,ModSpeich.“ — pamét modelu a
stisknéte ENTER nebo SELECT:

Vyvolat model

Fhodel]l autrufen
Modell loschen
Forlier. Mod->Mod

il
B S P

[

Pokud nyni znovu stisknete tlacitko ENTER nebo
SELECT, dostanete se do submenu ,Modell aufrufen”
— vyvolat model:

a1 3 GRAUEBELE
a2 _E _ULTIMARTE
B3 S~STARLET

B4 F+=MICROSTAR
(% *f el ok

Pravym sklopnym tlacitkem nyni v seznamu vyberte
pozadovanou pamét modelu a tuto volbu potvrdte
stisknutim tlaCitka ENTER nebo SELECT. Tlacitkem
ESC se dostanete oproti tomu bez zmény modelu zpét
k pfedchozi strance menu.

Poznamky:
e  KdyZ se po zméné modelu zobrazi vystrazné
hlaseni ,Gas zu hoch!“ — prili§ silny plyn,

nachazi se fFidici packa plynu (K1) prilis
daleko ve sméru polohy piny plyn.

e Pokud se po zméné modelu zobrazi
upozornéni Fail Safe eintellen!” — nastavit
zabezpeceny rezim, méli byste zkontrolovat
odpovidajici  nastaveni  zabezpeceného
rezimu (tyka se procesu modulace SPCM).

e Pokud je napéti baterie pfili§ nizké, neni
zména modelu z bezpecnostnich duvodu
mozZna. Na displeji se zobrazi odpovidajici
hlaseni:

zur Zeit nicht mogl.
_SPSHHUHQ ZU4 9ering
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Model smazat

Modell aufrufen =
PModell loschen =
korier. Mod->Mod =>

- [0..a]

Pravym sklopnym tladitkem vyberte pfi stisknutém
tlaCitku SELECT submenu ,Modell Idschen® — smazat
model a potom stisknéte tlaitko ENTER nebo
SELECT:

Pravym tla€itkem vyberte model uréeny ke smazani,...

Zu loschendes Modell:
82 I-ULTIMATE

83 F=STARLET

84 F=MICROSTAR

...pfi dalSim stisknuti SELECT nebo ENTER se
zobrazi kontrolni dotaz: ,Soll Modell geléscht

Soll Modell
81 S-GRRUBELE

Qe ldscht werden 7
NEIL JA




werden?“ — ma se model smazat?

Volbou NEIN — ne pferuSite proces a vratite se
k pfedchozi strance obrazovky. Pokud ale pravym
sklopnym tlacitkem vyberete JA — ANO a potvrdite
tuto volbu ENTER nebo SELECT, vybrana pamét
modelu se smaze.

Pozor:
Tento proces je nevratny. VSechna data ve
vybrané paméti modelu se pfitom kompletné
smazou.

Poznémka:

Pokud se ma smazat pravé aktivni pamét modelu
v zakladni obrazovce, je nutné bezprostifedné potom
definovat v procesu mazani typ modelu ,Fldche® —
plocha nebo ,Heli“. Pokud se ale smaZe neaktivni
pamétové misto, tak se toto misto zobrazi nasledné

ve vybéru modelu jako ,**frei**“— volné.

Kopirovani modelu = Model

Pravym sklopnym tladitkem vyberte pfi stisknutém
tlacitku SELECT submenu ,Kopier. Mod. = Mod, —
kopirovani modelu = model a stisknéte ENTER nebo
SELECT:

il
‘-‘\-.-'

Modell aufrufen
Modell loschen
P Eorier. Mod-:Mod

il
Ny

]
S

5 [EET

Pravym sklopnym tlacitkem vyberte model uréeny ke
kopirovani, ...

Korieren won Modell:
a1 I-GRAUBELE

a2 S _ULTIMATE
a3 S+STARLET
84 IF=MICROSTAR

... po dal$im stisknuti ENTER nebo SELECT vyberte
v okné cilové paméti ,Kopieren nach Modell* —
kopirovat podle modelu a potvrdte také ENTER nebo
SELECT event. proces preruste tlacitkem ESC. Pravée
obsazené pamétové misto je mozné prepsat.
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Korieren nach Modell:
B2 S-ULTIMATE

A3 Z=STHRELET

B4 F=MICROSTHR

% ) Ff e ]

Po potvrzeni vybrané paméti modelu se po stisknuti
tlacitka ENTER nebo SELECT zobrazi kontrolni dotaz
»S0ll Modell ...=» ... kopiert werden“ — ma se model
kopirovat?“

Soll Modell

B2 E-ULTIMATE
- pEsS * ek
koriert werden 7

HE Lt JH

TlaCitkem NEIN — NE proces prerusite a vratite se
k vychozi strance. Pokud ale  pravym sklopnym
tlagitkem vyberete JA — ANO a potvrdite tuto volbu
ENTER nebo SELECT, potom se vybrany model
zkopiruje do vybrané paméti modelu.




) Zakladni nastaveni

Specificka zakladni nastaveni modeld ploSniku

Pfed zahajenim programovani specifickych parametrii
je nutné provést nékolik zakladnich nastaveni, ktera
se tykaji pravé aktivované paméti modelu. Pravym
sklopnym tlaCitkem vyberte menu
»Grundeinstellung® — zakladni nastaveni a stisknéte
ENTER nebo SELECT:

ModSreilch. [ElaPlals =9l gy
Servoelinst Gebereins
DAFE ExrPo Fhasentrim
Flachermix Freie Mix.

Nazev modelu

Flodel lnamed
Stevusranord 1
Modulat.ion FFM
Motor an Kl kein

- L¥]

Tlagitkem ENTER nebo SELECT prejdéte k dalSi
strané obrazovky([®3l), aby bylo mozné z jednoho
seznamu znakl sestavit nazev modelu. Je mozné
zadat maximalné 9 znakl nazvu modelu:

N

L— a-'\:";%-"-‘t E”:-‘= 3 ‘.= i
AECDEFGHIJKLMHO
FERSTUULRYE

=y

Model lname <GRAUE >

Pravym sklopnym tladitkem vyberte poZadovany znak.
Jednim stisknutim SELECT se dostanete k dalSimu
mistu, kde mizete vybrat dalSi znak. CLEAR vytvaFi
mezeru.

K libovolnému znaku v poli zadani se dostanete
pravym sklopnym tlagitkem pfi sou€asném tisknuti
tlacitka SELECT (zobrazeni po dobu stisknuti
SELECT symbolem dvojité Sipky <—> pod polem
zadani).

Timto zplsobem zadany nazev modelu se nasledné
zobrazi v zakladni obrazovce a v submenu volby
menu ,,Modellspeicher’ — pamét modelu.

Reseni Fizeni

V zdsadé jsou kdispozici 4 r(zné moznosti, které
umoznuji Ctyfi fidici funkce pficného, vySkového a
smérového kormidla stejné tak i plyn event. brzdici
klapky  modelu plosSniku pfifadit ob&ma Fidicim
packam. Ktera z téchto moznosti se pouzije, to uz
zalezi na individualnich zvyklostech jednotlivych pilota
modeld.
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.Rezim 1* (plyn vpravo) ,Rezim 2 (plyn vievo)

hloubkové kcrmudlo motor plny plyn moter piny plyn  hloubkové kormidlo

£ E g
g ' g g
3 - 3
Rm hg

]
vyskove kormidlo otor velnobéh motor volnobé vyskové kormidio

smér. kor. vievo
pfiéné kor. vievo

Toneadn 1oy sugyd
smér. kor. vievo

OHEJdl\ 0N IPUS

LReiim 3" (plyn vpravo) .Fezim 4" (plyn vlevo)
hloubkové kormidlo moter plny plyn motor plny plyn  hloubkové kormidio

Rg 2] g R
g ER g £ iz i
3 g3 g ¢ g3 g
w 5% e i3 8§
5 3% HE :% 3
o "
vy&kové kormidlo~  motor volnobéh motor volnobéh vyskové kormidio

Po vybéru ,,Steuerord.” - feSeni fizeni se na dolnim
okraji obrazovky zobrazi SEL:

Model lname<GEAUBELE >
PSteusranord 1
Modulation FFM
Motor an K1 kein

" i

Stisknéte SELECT. Aktualni feSeni fizeni se zobrazi
inverzné. Pravym sklopnym tlac¢itkem nyni vybirejte
z moznosti 1 az 4.

Tlagitko CLEAR umozni pfechod k feSeni usporadani
1%



Modulace

Model lname< GRRAUBELE
St eusranord 1
Modulation FFM
Motor an K1 kein

" BHE

Po vybéru ,Modulation“ — modulace se na dolnim
okraji obrazovky zobrazi SEL.

Vysila¢ mx-16s rozliSuje 2 rizné typy modulace a to:

»SPCM*:

Modulace Super PCM svysokym rozliSenim
systému, s 1024 kroky fidici funkce pro pfijimac typu
.Smc* az pro 8 serv

»PPM“:

Pfevazné pouzivany standardni rezim pfenosu (FM
nebo FMss) pro vSechny bézné pfijimate PPM-FM
GRAUPNER az pro 8 serv

Stisknéte tladitko SELECT. Aktualni modulace
se zobrazi inverzné. Nyni pravym sklopnym tladitkem
vyberte jeden ze dvou moznych typd modulace.
Vybrand modulace je bezprostfedné aktivni, tzn. Ze
muzete okamzité testovat pfenos signalu k pfijimaci.

Tlagitkem CLEAR je mozné prepnout do typu
modulace ,,PPM*.
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Motor na K1

Model lname<GERUBELE >
Steveranord 1
Modul at ion FPFM
Mlotor an Kl kein

.

Po vybéru ,Motor an K1“ — motor na K1 se na dolnim
okraji obrazovky zobrazi SEL. Stisknéte tlacitko
SELECT. Aktualni nastaveni se zobrazi inverzné.
Pravym sklopnym tladitkem  nyni vyberte jednu
Z moznosti:

Lkein® — zadny:
Vystrazné hlaSeni ,Gas zu hoch® — pfili$ silny plyn viz
strana 17 nebo 30 neni aktivni a v menu
“Flachenmischer* — mixér ploch jsou aktivni mixéry
,Bremse = NN“ - brzda = NN.

Leerlauf hinten” - volnobéh dozadu

Poloha volnobéhu Fidici packy plyn/brzdici klapky (K1)
se nachazi vzadu, to znamena smérem k pilotovi.
wLeerlauf vorn“ — volnobéh dopfedu

Poloha volnobéhu Fidici packy plyn/brzdici klapky (K1)
se nachazi vepredu, to znamena od pilota.

Poznamka:

o Respektujte skute¢nost, Ze u ,Leerlauf
vorn/hinten”— volnobéh dopredu/dozadu jsou
mixéry ,Bremse 9 NN“v menu
“Flachenmischer” — mixér ploch potlacené

e Sefizeni K1 plsobi odpovidajicim zptisobem
podle volby ,normal“ - normalni nebo jen
Lhinten” - dozadu nebo ,vorne“— dopfedu,
tedy bud’ pfes celou drahu fizeni nebo jen
v pfislusném sméru volnobéhu.

o Respektujte funkci ,,Abschalttrimmung“ —
sefizeni odpojeni uvedenou na strané 25.

Ocasni plocha

Steveranord 1
Modulat.ion FFM
Motor an Kl kein

PLeltuerk rormal

-

Po vybéru ,Leitwerk® — ocasni plochy se na spodnim
okraji obrazovky zobrazi SEL. Stisknéte SELECT.
Aktudlni nastaveni se zobrazi inverzné. Pravym
sklopnym tlaCitkem nyni vyberte odpovidajici typ
ocasni plochy modelu.

normal® — normalni:

Vyskové a smérové kormidlo se pouzivaji vzdy jen
pfes jedno servo.

V-Leitwerk“ — ocasni plocha V:

Rizeni vyskového a smérového kormidla se provadi
pfes dvé oddélené pfipojend kormidla ve tvaru V.
Spinaci funkce spojeni smérového a vySkového
kormidla se z programu pfebira automaticky. Draha
fizeni vySkového a smérového kormidla by se méla
event. nastavit pfes ,,Dual Rate“, strana 55.

Delta/Nf.“ — Delta/samokfidlo:

Rizeni pfiéného a vyskového kormidla se provadi pres
jedno nebo dvé serva kazdého pulkfidla. Sefizeni
vySkového kormidla se ale projevi i u vybéru ,2QR
2WK?* — viz pravy odstavec — jen na servu 2 + 3.

2 HR Sv*:

Tato volba je ur€ena pro modely se dvéma servy
vySkovych kormidel. Pokud pouzivate vyskova
kormidla funguje servo pfipojené na vystupu 8
paralelné se servem 3. Sefizeni vysSkovych kormidel
pUsobi na obé serva.

Poznamka k ,2HR Sv*:

Cidlo, které se vmenu ,Gebereinstellung” -
nastaveni ¢idla pfifadi vystupu 8, je z bezpeénostnich
duvodu pak softwarové oddélené od serva ,8° to
znamena neucinné.
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Pricna kormidla/jednoduché klapky

Modulat.ion FFM
Motor an Kl kein
Leltwerk rormal

PR, WG lbh 10R
*

Po vybéru fadku ,Querr/Wolb* —  pficna
kormidla/jednoduché klapky se na spodnim okraji
obrazovky zobrazi SEL. Stisknéte tlac¢itko SELECT.
Aktudlni nastaveni se zobrazi inverzné. Pravym
sklopnym tlagitkem nyni vyberte jednu ze tfi moznych
kombinaci a to:

QR

Rizeni pfiénych kormidel pfes 1 spole¢né servo
L2QR"

Rizeni pFignych kormidel pfes jedno servo pro kaZdou
pulku nosné plochy

2QR 2WK*

Rizeni pfiénych kormidel jako dfive, ale kromé& toho 1
nebo 2 serva jednoduchych klapek

V zavislosti na tomto standardnim nastaveni se
v menu ,,Flachenmischer“ — mixéry ploch (od strany
61) aktivuji pravé potfebné mixéry a jejich moznosti
nastaveni. Softwarové je k dispozici az 12 hotovych
mixérd pro vzdy 2 serva pfiénych kormidel a
jednoduché klapky.

Poznamka:

Pokud je model vybaveny pouze servem
jednoduchych klapek, potom vyberte nicméné ,2QR
2WK" a pozdéji nechte v menu ,,Flachenmischer” —
mixér ploch, strana 61, mixér ,QR = WK" na 0%.
VSechny ostatni mixéry ploch je mozné oproti tomu
pouZivat logicky.



Hodiny
V zakladni obrazovce jsou na displeji vpravo dvoje
hodiny: jedny stopky a jedny hodiny doby letu.

@z a8
@ aa

| Stop
Flug

GRAUBELE ]
#a1 - -

S8 38k kKee FPPM
e || e

Témto hodindm je mozné v fadku ,Uhren“ — hodiny..

Motor an Kl keiln
Leitwerk normal
Huerr. “Wolb Z0E

Plren GHEE

-* SEL -

. pfifadit symbolem spinace vpravo spina¢ nebo
spina¢ Cidla, ktery umoznuje spustit hodiny a
soucasné také opét zastavit stopky.

Pfifazeni spinaCe event. spinade cidla se provadi
zplsobem popsanym na strané 24.

Hodiny doby letu se spusti vZzdy spolecné se stopkami,
bézi ale dale, i kdyz se stopky zastavi (jsou vypnuté) a
pokud jsou stopky vypnuté je mozZné tyto hodiny
zastavit jen stisknutim ESC.

Vypnuté hodiny je mozné tlaCitkem CLEAR opét
nastavit na hodnotu spusténi.

Prepinani mezi ,,vorwiarts“ — dopredu a
,Hrickwarts“ — dozadu

Hodiny bézici dopiedu (funkce stopek)

Pokud dojde ke spusténi stopek po pfifazeni spinace
s pocatec¢ni hodnotou ,0:00% bézi stopky dopfedu az
do hodnoty maximalné 999 minut a 59 sekund, aby
pak opét zacinaly na hodnoté 0:00.

Hodiny bézici dozadu (funkce ¢asovace)

Pres levé pole SEL vyberte dobu aktivace mezi
hodnotami 0 a 180 minut a pfes pravé pole SEL dobu
aktivace mezi 0 a 59 sekundami (nebo libovolnou
kombinaci toho).

(CLEAR = ,0“ event. ,00%)

Motor an K1 kein
Leitwerk normal
Quert.  Walh ZOR

L0 g Tal=]y 1481 G2

-t SEL SEL s

Postup

1. Pravym sklopnym tlacitkem vyberte pole
SEL.

2. Stisknéte SELECT.

3. Vinverznim minutovém event. sekundovém
poli provedte pravym sklopnym tladitkem
predvolbu Casu.

4. Zadani ukoncete stisknutim SELECT.

Po provedeni standardnich nastaveni se zadana
hodnota zobrazi v zakladni obrazovce viz obrézek
vpravo napf. jako 10:01 v min:s. Pokud ale zobrazeni
v fadku ,Stop“ zakladni obrazovky neodpovidé
Vasemu nastaveni, stisknéte tlacitko CLEAR.
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GRAUBELE 1Stor 168:61
#81 ol Fluga B:84

FPM

R o K&6
i BiNiN L

Stopky se nyni po pouziti pfifazeného spinace spusti
u nastavené pocateCni hodnoty riickwérts — dozadu
(,Timerfunktion* — funkce ¢&asovace). Po uplynuti
doby ale ¢asovac nezlstava stat, ale bézi dale, aby
bylo mozné odecist dobu, ktera uplynula po nule.
K jednoznaénému rozliSeni se toto zobrazi inverzné.

Poradi signald tonu
30 s pfed nulou:
Trojnasobny ton, kazdé 2 sekundy dil&i ton

20 s pred nulou:
Dvojnasobny tén, kazdé 2 sekundy dilci ton

10 s pfed nulou: dil&i ton
Kazdou sekundu diléi ton

5 s pfed nulou:

Kazdou sekundu dil&i ton s vysSi frekvenci

Nula:

Prodlouzeny signal ténu a pfechod displeje na
inverzni zobrazeni.

Stisknutim CLEAR se provadi obnova ,Alarm Timers*
— Casovacu alarmu, pokud hodiny stoji.

Poznamka:

Dozadu bézici hodiny se v zakladni obrazovce oznaci
blikajici dvojteCkou mezi minutovym a sekundovym
polem.



Faze 2 event. faze 3

Uhren 18:81 G2»
FPhase 2 Start
PPHhaszse I S
Lehrerssch.

Po vybéru ,Phase 2 — faze 2 nebo ,Phase 3“ — faze 3
se na spodnim okraji obrazovky zobrazi SEL.
Stisknéte tlacitko SELECT. Aktualni nastaveni se
zobrazi inverzné. Nyni pravym sklopnym tlaCitkem
vyberte mezi nazvy, které jsou kdispozici, ten
vhodny, pokud Vam nastavené osazeni nevyhovuje.
Tlagitkem SELECT se opét vratite k fadku funkce.
Nyni pravym sklopnym tladitkem prejdéte k symbolu
spinace ="= a stisknéte opét SELECT. Nyni pfislusné
fazi pfifadte spina¢ zplsobem popsanym na strané
24,

Vice o programovani fazi letu naleznete na strané 59,
v odstavci ,,Sefizeni fazi“.

Ucitel/zak
e 18:81 G2~
Phaze Start

A B

Fhaze . SPeed

pehrer-sSch.

i

e -~
- —

V tomto Ffadku menu je mozné stisknutim SELECT
nebo ENTER pfifadit ,Umschalter* - pfepinac
systému ucitel/zak zplisobem popsanym na strané 25.

Podrobny popis systému ucitel/zak naleznete na
strané 107.

Vystup pfijimace

K dosazeni maximalni flexibility v osazeni pfijimace,
poskytuje program mx-16s na druhé strané submenu
+LEmpfangerausgang“ — vystup pfijimate moznost
libovolné vymény vystupl serv 1 az maximalné 8.

Fha=
Fhasze .
_Lehrer~Sch.

FEMEL . Hus49, =7

A fa.]

Stisknutim tladitka SELECT nebo ENTER dochazi
k pfechodu na dal$i stranku displeje. Na této strance
nyni mulzete rozdélit 8 ,fidicich kanall“ vysilace
libovolné na vystupy pfijimace respektive pozice serv
1 ... 8. Respektujte pfitom ale skuteCnost, Ze
zobrazeni v ,,Servoanzeige“ — zobrazeni serva, které
vyvolate stisknutim tlacitka SELECT ze zakladni
obrazovky — se vyhradné vztahuje na ,fidici kanaly”,
nedojde tedy ke zméné vystupu.

M
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2 1 - Huz3ang

2 =F Ausg9ang
3 =F Aus9andg
4 -k HusIand

o )
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Pravym sklopnym tlaCitkem pfi souCasné stisknutém
tlaCitku SELECT vyberte kombinaci servo/vystup,
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kterou je nutné zménit, a stisknéte ENTER nebo
SELECT. Nyni muzete pravym sklopnym tlacitkem
vybranému vystupu pfifadit pozadované servo (S)

nebo tladitkem CLEAR obnovit standardni
pfifazeni.

Eventualni dodate¢né zmény nastaveni jako nastaveni
drah serv, Dual Rate/Expo, mixéry atd. je nutné ale
vzdy provadét s ohledem na plvodni osazeni
prijimace!

Priklady pouZiti:

e Pokud se pouZiva maly pfijimac¢ se 6 nebo
4 pozicemi serv, muze byt nutné pozice v
prijimaci vyménit, aby bylo mozné nastavit
napf. druhou jednoduchou klapku, druhé
servo pficného kormidla nebo regulator.

e Vyména serv mize byt potrebna i
v provoznim rezimu ucitel/Zzék u modelu
upraveného s ohledem na vyrobek jiného
vyrobce*, protoZe jinak by bylo nutné serva
na pfijimaci vyménit.

Poznamka:

Pri zméné vystupl prijimace respektujte skutecnost,
Ze programovani Fail Safe — zabezpeceny rezim
Lhalt“— drzet event. ,Pos.” — poloha v rezimu SPCM je
vZdy stanoveno na ,vystupy“ tedy na Cisla pozic
pfijimace.

* GRAUPNER neprebira zaruku za fadny provoz zafizeni
dalkového ovladani GRAUPNER ve spojeni se zafizenimi
pfijimace a komponent( dalkového ovladani ostatnich
vyrobcu.



<px Zakladni nastaveni

Specificka zakladni nastaveni model( vrtulnik(

Pfed zahajenim programovani specifickych parametri
je nutné provést nékolik zakladnich nastaveni, ktera
se tykaji pravé aktivované paméti modelu. Pravym
sklopnym tlaCitkem vyberte menu
»Grundeinstellung“ — zakladni nastaveni modelu a
stisknéte ENTER nebo SELECT:

ModSereich,.
Servoeinst Gebereinst
DR ExrFro Helimix
Freie Mix., TS-Mixer

Nazev modelu

Frlodel lname< "

Steusranord 1
Modul at.ion FFM
Taumelzsch. 1 Servo

- @

Tlacitkem ENTER a SELECT se dostanete k dalSi
strané obrazovky ([E3]), abyste ze seznamu symboll
mohli sestavit nazev modelu. Pro nazev modelu je
k dispozici maximalné 9 znaku:

B123456 789 14=57
ABCDEFGHI JELMHO
FRESTUULRYZ

Model lhame <STHE b

Pravym sklopnym tladitkem nyni vyberte pozadovany
znak. Stisknutim SELECT se dostanete k dalSimu
mistu, ve kterém muzete vybrat dal$i znak. Tlagitko
CLEAR vytvafi mezeru.

K libovolnému mistu znaku v poli zadani se dostanete
pravym sklopnym tla¢itkem pfi sou€asném stisknuti
SELECT (zobrazeni doby stisknuti SELECT
symbolem dvojité Sipky <— pod polem zadani).

Timto zpusobem se zadany nazev modelu zobrazi
nasledné v zakladni obrazovce a v submenu bodu
menu ,,Modellspeicher® — pamét modelu.

Reseni Fizeni

V podstaté jsou k dispozici 4 rGizné moznosti, které
obou fFidicim packam pfifazuji Ctyfi Fidici funkce
klopeni, klonéni, zadovy rotor a plyn event. stoupani
vrtulniku. Ktera z téchto moznosti se pouzije, to zalezi
na individualnich zvyklostech jednotlivych pilotd
modelu:
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.Rezim 1* (plyn vpravo) +Rezim 2" (plyn vievo)
klonéni TS motor pani moator/stoupani klonéni TS
5 5 2 g
P D 3D 1L
£ - I ~
ax 7 i w
klonéni TS motor/stoupani motor/stoupani kion&ni TS
.Rezim 3* (plyn vpravo) .Rezim 4° (plyn vlevo)
klonéni TS motor/stoupani mclun'stoupani klon&ni TS
w = w
= 2 o = £ . N
§ : 3 g% 5 3 &
g 3 g
klonéni TS motor/stoupani motor.fstoupéni klonéni TS
Po vybéru ,Steueranord“ — feSeni fizeni se na

dolnim okraji obrazovky zobrazi SEL.:

Model lname< STAELET >
roteusranord 1
Modulation FFM
Taumelsch. 1 Servo

-

Stisknéte tlaCitko SELECT. Aktualni feSeni fizeni se
zobrazi inverzné. Pravym sklopnym tladitkem nyni
vyberte jednu z moznosti 1 az 4.

CLEAR méni usporadani fizeni na ,1“.




Modulace

Model lname<STRELET >
Steusranorc 1
Mlodul at.ion FFM
Taumelszsch. 1 Servo

-
Po vybéru ,Modulation® - modulace se na dolnim okraji

obrazovky zobrazi SEL. Stisknéte tlacitko SELECT.
Aktualni modulace se zobrazi inverzné.

Vysilaé mx-16s rozliSuje 2 rizné typy modulace a to:

SPCM*:

Modulace Super-PCM s vysokym rozliSenim systému,
s 1024 kroky pro Fidici funkci pfijimace typu ,smc* az
pro 8 serv.

PPM*:

NejpouzivanéjSi rezim standardniho pfenosu (FM
nebo FMsss) pro vS8echny bézné pfijimace PPM-FM
GRAUPNER a to az pro 8 serv.

Pravym sklopnym tladitkem nyni volte mezi dvéma
typy modulace, které jsou kdispozici. Vybrana
modulace je bezprostfedné aktivni tzn. ze mUlzete
okamzité testovat pfenos signalu k pfijimadi.

Tla¢itkem CLEAR se pfepinda na typ modulace
»PPM“.
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Typ desky cykliky

23SV (2Nick)* . Typ desky cykliky: 1 servo
Symetrické tfibodové Fizeni jako v pfedchozim

Model lname<STARLET > pfipadé, avak ototené o 90°, servo klopeni bo&né a
Steusranorad i dvé serva klonéni dopfedu a dozadu.

Modulation FFM 4Sv (90°)"

T ] Ctyfbodové Fizeni desky cykliky vzdy pfes dvé serva
Plaumelsch. 1 =2 klopeni a dvé serva klonéni. .
P @ Typ desky cykliky: 2 serva

Tlacitko CLEAR pfepina na , 1 Servo* — 1 servo. j — T *x
Mixazni podily TS je nutné definovat v menu ,TS (am—)¥ @
V zavislosti na poctu serv pro fizeni stoupani je pro Mischer” — mixer TS. [ v
nastaveni desky cykliky nutna odpovidajici varianta @
programu. Stisknéte tlacitko SELECT.

>

Aktudlni pocet serv stoupani se zobrazi inverzné.
Pravym sklopnym tlacditkem nyni definujte potfebnou
variantu:

1 servo*:

Deska cykliky se vychyluje pfes servo klopeni a
klonéni. Rizeni stoupani se provadi pres jedno
zvlastni servo.

(Bod menu ,TS-Mixer® — mixér TS se v menu
multifunkci potlaci, kdyz je jako typ desky cykliky
nastavené ,1 Servo“ — 1 servo. To proto, Ze u modell
vrtulnikd, které se provozuji jen s jednim servem
stoupani, se celkem ftfi servy desky cykliky pro
stoupani, klopeni a klonéni provozuji bez mixu funkci
na vysilaci).

2 serva‘“: 1
Deska cykliky se pro fizeni stoupani posune souose
dvéma servy klopeni; fizeni klonéni se odpoji
mechanickou vyrovnavaci pakou (Mechanika HEIM).

Typ desky cykliky: 4 serva (90°) 2 klonéni/klopeni
. | T%

23SV (2roll): (e @

Symetrické tfibodové fizeni desky cykliky pres tfi vzdy v

0 120° predsazené body pfipojeni, se kterymi se spoji | @ N —_—

servo klonéni (dopfedu nebo dozadu) a 2 serva s | €

klopeni (bo¢né vlevo a vpravo). Pro fizeni stoupani se @D

vSechna tfi serva na desce cykliky posunou souose.
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Smér otaceni rotoru

teusranord 1
odulation FFM
_Taumelsch, 3Sw(2Roll >
pROLOr=Drehr. links

-*

V fadku ,Rotor-Drehr. — smér otaceni rotoru se
pravym sklopnym tlac¢itkem po stisknuti SELECT zada
smér otaceni hlavniho rotoru:

Jrechts” — doprava:

Pfi pohledu zeshora se hlavni rotor otaci doprava.
links" — doleva:

PF¥i pohledu zeshora se hlavni rotor otaci doleva.
Tlagitko CLEAR umoziiuje pfepnuti na ,links* —
doleva.

5
M
T

otageni |, | otaceni
doprava I\ VI doleva

Tento udaj je nutny, aby mixér mohl pro vyrovnani
otaCeciho momentu a vykonu pracovat spravnym
zplsobem a to predev§im v menu ,,Helimischer* —
mixér Heli:

Pitch (stoupani)
K1 > Gas (plyn)
K1 = Heckrotor (zadovy rotor)

Pitch min

Modul at.ion FFPM
Taumelzach., 35wl 2Eoll >
Fotor—-Drehr. links
PRitch min el

i

V fadku ,Pitch min“ — stoupani min. se pravym
sklopnym tlac¢itkem po stisknuti SELECT pfizpUsobi
smér pouziti fidici packy plyn/stoupani zvyklostem
fizeni. Na tomto nastaveni jsou zavislé vSechny
ostatni moznosti programu helikoptér, pokud se tykaji
funkce plynu a stoupani tedy napf. kfivky plynu,
sefizeni volnobé&hu, mixéru zadového rotoru atd.

stoupani

7 A
N\
[
QI

[ T<IMM>T1"T

L I<lyu>T T §

To znamena:

Lvorn“ — dopredu:

Minimalni nastaveni stoupani, pokud se ovlada¢
stoupani (K1) nachazi ,vorn“ — vepfedu, tedy smérem
od pilota.
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hinten“ — vzadu:
Minimalni nastaveni stoupani, kdyz se ovlada¢
stoupani (K1) nachazi ,hinten* — vzadu, tedy u pilota.

Tlagitko CLEAR pfepina na ,vorn“ — dopfedu.

Poznémky:

e Sefizeni K1 pdsobi jen na servo plynu.

e Standardné se pouzZiva tzv. ,omezovacC
plynu“ (viz strana 53), se kterym je mozné
limitovat  pfes  vstup  ,Lim“ v menu
. Gebereinstellung“ — nastaveni cidla servo
plynu oddélené od serv stoupani ve sméru

plny plyn.

Hodiny
V z&kladni obrazovce jsou vpravo na displeji dvoje
hodiny: jedny stopky a jedny hodiny doby letu.

STARLET [|[|Stor @:
#83  Fr ||||Flug  @:
ENEL 1T
5: 38k

¢ i | | e— '

Obou témto hodinam je mozné v fadku ,Uhren® —
hodiny...

Taumelsch. 35w ZREoll
Fotor=Dreklr. links
Fitch min WO
FLFrer A B8R

- E=l SEL -

pres symbol spinae vpravo pfifadit spinaé nebo
spina¢ Cidla — napf. spina¢ ¢idla G3, ktery se nachazi



na omezovadi plynu, a ktery umozZriuje spolecné
spustit hodiny a opét také zastavit stopky.

Pfitazeni spinaCe event. spinaCe ¢idla se provadi
zplsobem popsanym na strané 24.

Hodiny doby letu se spousti vzdy spole¢né se
stopkami, bé&zi ale dale, i kdyZz se stopky zastavi
(vypnou) a tyto hodiny je mozné zastavit tlacitkem
ESC jen v pfipadé, Ze jsou vypnuté stopky.

Stojici hodiny je mozné opét nastavit tlaCitkem
CLEAR na vychozi hodnotu.
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Prepinani mezi ,vorwarts“
,rickwarts“ — dozadu

dopredu a

Hodiny bézici dopredu (funkce stopek)

Pokud se stopky spusti po pfifazeni spinace
s po¢ate¢ni hodnotou ,0:00, bézi dopfedu az
k hodnoté maximalné 999 minut a 59 sekund, aby
potom opét zacaly u hodnoty 0:00.

Hodiny bézici dozadu (funkce ¢asovace)

Pfes pole SEL zvolte dobu startu mezi 0 a 180
minutami a pfes pravé pole SEL dobu startu mezi 0 a
59 sekundami (nebo libovolnou kombinaci toho).

(CLEAR - ,0“ ovent. ,,00%)

Taumelsch. 35w 2ZREoll »
Rotor-Drehr. links
Fitch min O
M hren 18181 G3»

-t SEL SEL e

Postup:
1. Pravym sklopnym tlacitkem vyberte pole
SEL.
2. Stisknéte SELECT.
3. Vinverznim minutovém nebo sekundovém
poli provedte predvolbu Casu.
4. Zadani ukoncete stisknutim tlacitka SELECT.

Po provedeni nastaveni se nastavena hodnota zobrazi
v zakladni obrazovce viz obrazek vpravo napf. jako
10:01 v min:s. Pokud ale zobrazeni v radku ,Stop”
zakladni obrazovky neodpovida Va$im nastavenim,
stisknéte tlacitko CLEAR.

STARLET Stop 18541
#8.3 = Flug B:848

BENR T
5:4ah K66 PPN

Stopky se nyni spousti jen po pouziti pfifazeného
spinae u nastavené pocateCni hodnoty dozadu
(,funkce Casovace“). Po uplynuti doby nezlstava
CGasovac stat, ale bé&zi dale, aby bylo mozné odedist
dobu uplynulou po nule. Kjasnému rozliSeni se tato
doba zobrazi inverzné.

Poradi signalu tonu:
30 s pred nulou: Trojnasobny ton
Kazdé 2 sekundy dil¢i ton
20 s pfed nulou: Dvojnasobny ton
Kazdé 2 sekundy dil€i ton

10 s pfed nulou: Dil&i ton
Kazdou sekundu dil&i tén

Kazdou sekundu dil¢i ton se
zvySenou frekvenci

nula: Prodlouzeny signal tonu a skok
zobrazeni na inverzni zobrazeni

5 s pred nulou:

Obnoveni ,Alarm Timers“ — c¢asovacl alarmu se
provadi stisknutim CLEAR, kdyZz jsou zastavené
hodiny.

Poznamka:

Dozadu bézZici hodiny se oznacluji v zakladni
obrazovce blikajici dvojteCkou mezi minutovym a
sekundovym polem.
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Faze 2

Rotor=Drehr. links

Fitch min Wlula s
Lren 16:81 G3I
PPHhase 2 Schushe

v" =

V fadku ,Phase 2“ — faze 2 je mozné pres pole SEL
pravym sklopnym tlacitkem vybrat ze 6 definovanych
nazvl event. vyhovujici nazev, ktery se bude
zobrazovat a pres symbol spinae vpravo pfifadit
spinac.

Autorotace
Fitch min Slal s
Uhrern 18:81 &3
Fhaze 2 Schusbe
PHULOrot at.,
- - Rt

Nazev ,Autorotation” — autorotace je stanoven pro fazi
3 a neni mozné ho meénit. Mozné je jen pfifazeni
spinace pres symbol spinace vpravo na displeji.

Vice o programovani fazi letu naleznete na strané 66
v odstavci ,,Helimischer* - mixér Heli".

Poznamka: 3
Faze letu ,Autorotation® — autorotace ma VZDY
prednost pfed obéma ostatnimi fazemi letu.



Uditel/zak

18:81 G3I
Schuebe

Ukhren
Phase 2
Hutorotat.,
M _ehrersSch.

'S
- if

V tomto fadku menu mizete po stisknuti SELECT
nebo ENTER pfifadit systému ucitel/zak ,prepinac” a
to zpusobem popsanym na strané 24.

Podrobny popis systému ucitel/Zak naleznete na
strané 108.

Vystup pfijimace

K dosazeni maximalni flexibility pfi osazeni pfijimace
poskytuje program mx-16s na druhé strané submenu
-Empf. Ausg.“ — vystup pfijimaée moznost libovolné
vymény vystupl serv 1 az maximalné 8.

Phase 2
Autorotat.

Lehtrer-5Sch.
PEMFEL . Hus3., =2

i [&3]

Stisknuti tlaitka SELECT nebo ENTER umozriuje
prechod k dalSi strdnce displeje. Na této strance je
nyni mozné 8 ,fidicich kanald, vysilate libovolné
rozdélit na vystupy pfijimace respektive pozice serv 1
...8. Pfitom ale respektujte skute€nost, ze zobrazeni v
»Servoanzeige“ — zobrazeni serva, které jste vyvolali
ze zakladni obrazovky stisknutim tladitka SELECT se

Schuwebe

vyhradné vztahuje k ,fidicim kanalim®, nedojde tedy k
vyméné vystupu.

P B -y Ausgang 1
S 2 —F Hus9an3g 2
o > =P Hus9ang 3
S 4 -p Hus9ang 4
o o =k Ausgang 5

S B - Aus9ang 6
S 7 =P HusS9an3d 7
S =2 =Pk HusS9ang S
+* SEL

Pravym sklopnym tlagitkem vyberte pfi stisknutém
tladitku SELECT kombinaci servo/vystup, ktera je
ur¢ena ke zmeéné a stisknéte ENTER nebo SELECT.
Pravym sklopnym tlacitkem muizete nyni vybranému
vystupu pfifadit poZadované servo (S) ... nebo
tlacitkem CLEAR opét obnovit standardni pfifazeni.

Eventualni dodatecné zmény nastaveni jako jsou
nastaveni drah serva, Dual Rate/Expo, mixéry atd. se
ale vzdy provadéji vsouladu s plvodnim
osazenim prijimace!

Priklady pou?Ziti:

eV programu vrtulnik( vysilate mx-16s jsou
oproti vsem drivéjs§im zafizenim
GRAUPNER/JR vyménéné vystupy pro
servo stoupani a servo plynu: Servo plynu je
nyni na vystupu pfijimace ,6“ a servo
stoupani na vystupu ,1“ Je mozné, Ze ale
chcete zachovat dosavadni konfiguraci.

e Vyména serv muZe byt nutng také
v provoznim rezimu ucitel/zak pri provozu
modelu, ktery je upraveny podle vyrobku
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jiného vyrobce, protoZe jinak by serva na
prijimaci musela byt vyménéna.

Poznamka:

e Pfi vyméné vystupl priimace respektujte
skutecénost, Ze programovani Fail-Safe -
zabezpeceny rezim ,halt" — drzet event.
JP0s“ — pol. musi byt vrezimu SPCM
definované vZdy na ,vystupy®, tedy je nutné
definovat ¢isla pozic prijimace.

* GRAUPNER neprebira zaruku za fadny provoz zafizeni
dalkového oviadani GRAUPNER ve spojitosti se zafizenimi
pfijimace a komponenty délkového ovladani ostatnich
vyrobcd.



—§— Nastaveni serv
@ Smér serva, stred serva, draha serva

ol E B | 100 1005
S2F ax|108% 180%
S3F2 8% | 106% 1006%
Umk Mitte - Weg +
- SEL  SYM RSY

Vtomto menu se nastavuji parametry, které se
vyhradné tykaji pfisluSsného serva, a pfedevSim sméru
otaCeni serva, neutralni polohy a drahy serva.
S nastavenim serva zalinejte zasadné vlevém
sloupci!

Zakladni kroky ovladani:

1. Pokud je stisknuté tlacitko SELECT, vyberte
pravym sklopnym tlaCitkem pozadovana
serva S1 ... 8.

2. Pravym sklopnym tlacitkem vyberte SEL,
SYM a ASY, aby mohla byt provedena
pfislusna nastaveni.

3. Stisknéte SELECT. Odpovidajici pole zadani
se zobrazi inverzné.

4. Pravym  sklopnym tla¢itkem nastavte
pozadovanou hodnotu.

5. Nasledné opét stisknéte SELECT, aby doslo
k ukonceni zadani.

Ddlezité:

Cisla oznadeni serv se vztahuji k serviim pfipojenym
k odpovidajicim vystupim  pfijimace. Shoda
s Cislovani vstupu Fidici funkce ve vysilaéi by byla ryze
nahodna a Cislovani u caste¢né komplexnich
specialnich program( neni normalné zadané. Proto
také zména feSeni Fizeni neovlivriuje éislovani serv.
To samé plati pro eventualni zménu poradi serv
v menu ,Empfangerausgang” - vystup pfijimace
(strana 39 event. 46).

Sloupec 2 ,,Umk*

Smér otaceni serva se v kazdém modelu pfizplsobi
praktickym skuteCnostem, takze u montaze fidicich
tahel a pfipojeni neni v zadném pfipadé nutné
respektovat standardni smér otaceni serv. Smér
chodu je symbolizovan znakem ,=“ a ,<“ Smér
otadeni serva je nutné definovat pfed nastavenim
nasledujicich moznosti!

CLEAR vraci smér chodu na ,=>"“.

obracené
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Sloupec 3 ,,Stied*
Prestavéni stfedu serva je urcené k pfizpusobeni serv,
ktera neodpovidaji standardu (pfestavéni stfedu serva
u délek impulzu 1,5 ms) a to i k nepatrnému
pfizplsobeni napf. u sefizeni neutralni polohy
kormidel na modelu.

Neutralni polohu je mozné umistit v rozsahu od -125°
az do +125° normalni drahy serva a toto nastaveni
pusobi na pfislusné servo pfimo, nezavisle na
ostatnich nastavenich trim a mixer(. Respektujte ale
skuteCnost, Zze pfi extrémnim pFestavéni neutralni
polohy mlze dojit k jednostrannému omezeni drah
serv, protoze jak zelektronickych tak i =z
mechanickych dlvodl je celkova dréha omezena na
+/- 150%.

Tlagitko CLEAR nastavuje hodnotu zpét na ,0%".

prestavéni stfedu drahy
serva




Sloupec 4 .- draha +“
V tomto sloupci se draha serva pro kazdou stranu

nastavuje symetricky nebo asymetricky. Rozsah
nastaveni ¢Cini 0 ... 150 % normalni drahy serva.
Nastavené hodnoty se pfitom vztahuji k nastavenim
ve sloupci ,Mitte“ — stfed.

K nastaveni ,symetrické“ drahy tzn. drahy nezavislé
na stranach fizeni je nutné vybrat SYM a k nastaveni
asymetrické drahy je nutné vybrat ASY. V poslednim
pfipadé pohybuijte pfislusnym c&idlem (Fidici packou,
proporcionalnim otoénym c¢idlem nebo spinaem) do
prislusné kone¢né polohy, takze po stisknuti tlaCitka
SELECT preskakuje inverzni pole drahy serva mezi
levym (zaporny smér) a pravym polem (kladny smeér).

Tlacitko CLEAR nastavuje upravené parametry zpét
na 100%.

Ddlezité:

Na rozdil od menu ,,Gebereinstellung” — nastaveni
Cidla se vsechna nastaveni tohoto menu vztahuji
pfimo k prislusnému servu, nezavisle na tom, jak se
realizuje Fidici signal tohoto serva, tedy bud’ pfimo
Z fidici packy nebo pres libovolné funkce mixérd.

draha serva

Uvedené
zobrazeni ukazuje
priklad nastaveni

drahy seva [T
v zavislosti na .
stranach: 0 20 40 6080 100%

draha &idl;
-50% a + 150% —
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Nastaveni Cidla
i Zakladni kroky ovladani k uspofadani ¢idla a spinace

PES | frel | +166% +166%
Ee | frei |+186% +168%
E7 |frei |+108% +186%

- Lleg +

- =M ASY

Vedle dvou kfizovych pacek Fidicich funkci 1 az 4 je
vysilaé mx-16s vybaveny sériové dalSimi ovladacimi
prvky:
e 2 tlacitky INC/DEC: CTRL 5 a 6 (,Geb. 5...6)
—¢Cidlo 5 ...6
e 1 tfistupriovym spinatem: SW 6/7 (je v tomto
menu pfifazeny jako ,Geb 8“ — &idlo 8)
e 1 proporcionalnim otonym cidlem: CTRL 7
(,Geb.7“ — ¢idlo 7)
e 1 tlagitkem (,Push-Botton*): SW 4/PB 8
(,SW4*“ event. ,SW 8)
e 3 dvoustupniovymi spinaéi: SW 1 az 3
(»SW1...39

Na rozdil od obou kfizovym pacek, které u paméti
modelu nové inicializované typem modelu ,model
plos$niku“ bez nutnosti dalSiho zasahu plsobi pravé
na serva pripojena k vystuplm pfijimace 1 ...4, jsou
vSak dfive uvedené ,dalSi“ ovladaci prvky principialné
nejdfive neaktivni. Z toho mimo jiné vyplyva, Ze
v expediénim stavu zafizeni — jak je pravé zminéno
na strané 14 — stejné tak po inicializace nové paméti
modelu s typem modelu ,letecky model®, je mozné
pohybovat servy pfipojenymi k vystupim 1 ...4 jen
pres obé fidici packy, oproti tomu serva pfipojena na
pozicich 5 ... 8 zuUstavaji nejdfive stale ve své stfedni
poloze.

| kdyZ to na prvni pohled vypada spiSe nepohodiné...,
je to jediny zpUsob jak zajistit, abyste na jedné strané

mohli zcela libovolné vybirat mezi ,dal$imi“ ovladacimi
prvky a na druhé strané zustali uSetfeni ,programovani
drah” zbyte¢nych ovladacich prvkd, proto:

Nepotiebny ovladaci prvek ani v pfipadé
nezadouciho ovladani nema vliv na Vas model,
pokud neni aktivni, tedy neni mu pfifazena
funkce.

Zcela podle Vasich potfeb muzete proto tyto ,dalSi*
ovladaci prvky v menu ,Gebereinstellung” — nastaveni
Cidla pfifadit jakémukoli vstupu funkce (viz strana 23).
Ale to také znamena, Ze kazdy tento ovladaci prvek je
mozné v pfipadé potfeby pfifadit soucasné i nékolika
funkcim. To napf. umozriuje stejny pfesmykaé SW X,
ktery pfifadite v tomto menu vstupu, pfifadit souc¢asné
v menu ,,Grundeinstellung“ - zakladni nastaveni
,hodindm*  jako spina¢ zap/vyp atd.

Poznamka:

Pri vyméné modelu se aktualni polohy tlacitek
INC/DEC CTRL 5 + 6 prifazenych event. vstupim 5 ..8
ukladaji v zavislosti na pamétovych mistech, takze
nedojde k jejich ztraté.

Zakladni kroky ovladani

1. Pravym sklopnym tlacitkem pfi stisknutém
tlaCitku SELECT vyberte poZzadovany vstup
E5 ... 8.

2. Pravym sklopnym tlaCitkem vyberte SEL,
SYM nebo ASY, aby bylo mozné provést
pfisluSna nastaveni.

3. Stisknéte SELECT. Odpovidajici pole zadani
se zobrazi inverzné.

4. Pouzijte pozadovany ovladaci prvek event.
pravym  sklopnym tlaCitkem  nastavte
pozadovanou hodnotu.

5. Stisknéte SELECT, aby dosSlo k ukonéeni
zadani a vratte se do pole funkci.

49

Sloupec 2 ,Prifrazeni ¢idla nebo spinace“

Pravym sklopnym tlacitkem pfi stisknutém tlacitku
SELECT vyberte jeden ze vstupu 5 az 8.

Pravym sklopnym tlagitkem prejdéte na SEL event.
aktivujte u jiz inverzniho SEL stisknutim tlacitka
SELECT moznost pfifazeni:

i

-~
e

A4

PES |freil |+166% +1

[ Gewlnschten Schalter |
oder Geber betitigen

-

Nyni pouzijte pozadované ¢idlo (CTRL 5 az 7) nebo
vybrany spina¢ (SW 1 az 4, 6/7, 8), respektujte pfitom
skutecnost, ze obé tlacitka INC/DEC CTRL 5a 6 i
proporcionalni oto€né €idlo jsou detekované teprve po
nékolika ,pipnutich®, tedy musi byt stisknuté trochu
déle. Pokud draha sefizeni nestaci, pouzijte cidlo
event. v opacném sméru. Pfifazenymi
dvoustupnovymi spinaci je mozné prepinat sem a tam
jen mezi pfislusnymi koncovymi hodnotami napf.
motor EIN - ZAP. event. AUS - VYP. Tristupriovy
spina¢ SW 6/7, ktery je v menu ,,Gebereinstellung® —
nastaveni Cidla pfipojeny jako ,Geb 8“ — ¢&idlo 8,
umoznuje oproti tomu také stfedni polohu. Stisknutim
CLEAR pfi aktivnim pfifazeni spinace — viz zobrazeni
nahofe — se u vstupu obnovuje opét nastaveni ,frei“ —
volny.

SYM  ASY

Typy:

Pri prifazeni spinacl respektujte poZadovany smér
spinani a skutec¢nost, Ze vSechny nepotfebné vstupy
zustavaji ,volné“ event. se opét nastavi na frei* —
volné, aby doSlo k eliminaci selhani ovladani pres
nepotiebna cidla.



Pres niZze uvedené nastaveni drahy je mozné i u
pfifazeni  spinace ovlivnit pfislusnou koncovou
polohu.

Na displeji se nyni zobrazi bud Cislo Cidla - spole¢né
se symbolem spinani, ktery zobrazuje smér spinani -
nebo &islo spinace napf.:

ES 18 | +186% +1088%
EE |Geb. 7| +188% +168%
PEY | frel | +16860% +1668%
- bleg +

- SE SYM ASY

Sloupec 3 ,,-draha+“
Pravym sklopnym tlac¢itkem pfi stisknutém SELECT

vyberte vstupy 5 az 8.

Pravym sklopnym tlagitkem prejdéte na SYM nebo
ASY pod sloupcem ,-Weg+“ - -draha+ a stisknutim
tlaCitkem SELECT aktivujte nastaveni drahy:

ES 18 | +1868% +188%

Ee | Geb. 7| +188% +188%

PEY | Geb. 3| +111% + 88%
- bled +

—_— SEL SYM HSY

Pravym sklopnym tlaCitkem nastavte nyni fidici drahu
symetricky (SYM) k obéma stranam ovladaciho prvku
nebo asymetricky (ASY) mezi hodnotami -125% a
+125%. Tak je mozZné softwarem zménit polaritu
sméru Cidla. U asymetrického nastaveni je vSak nutné
pouzit vzdy ¢idlo nebo spina¢ na strané uréené pravé
k nastaveni. Inverzné zobrazené pole je pak mozné
odpovidajicim zpiisobem ménit.

Tla¢itko CLEAR pak vraci fidici drahu v inverznim poli
zpét na 100%.

Dalezité:

Na rozdil od nastaveni drahy serva pusobi nastaveni
drahy frizeni také na vsSechny mixazni a spinaci
funkce, které se ztoho odvozuji, to znamena,
v konecném dusledku na vSechna serva, ktera je
mozZné pouZzivat pres prislusné Cidlo.
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Nastaveni c¢idla

Zakladni kroky ovladani pfi pfifazeni ¢idla a spinace

FES | frel
Gas| frei
Gur| freil

+18@% +188%

+108@% +188a%

+1688% +1686%
- hleg +

- E=l SYM ASY

Vedle dvou kfizovych pacek pro fidici funkce 1 az 4 je
vysila€ mx-16s sériové vybaveny dalSimi ovladacimi
prvky:
e 2tlagitky INC/DEC: CTRL 5 a 6 (,Geb. 5 ...6)
—¢idlo5...6
e 1 tfistuphovym spinaéem : SW 6/7 (v tomto
menu pfifazeny jako ,Geb. 8“ — €idlo 8)
e 1 proporcionalnim oto¢nym ¢idlem: CTRL 7
(,Geb. 7%) — ¢idlo 7
e 1 tla¢itkem (,Push-Botton*): SW 4/PB8
(,SW 4“ event. ,SW 8%)
e 3 dvoustupfiovymi spinaci: SW 1 az 3
(»SW1...39

Na rozdil od obou kfizovym pacek, které u paméti
modelu nové inicializované typem modelu ,vrtulnik*
bez nutnosti dalSiho zasahu, plsobi jen na serva
pfipojena k vystupim pfijimace 1 ...4 i 6, jsou vSak
shora uvedené ,dalSi“ ovladaci prvky s vyjimkou
standardniho proporcionalniho otoéného €idla CTRL 7
(omezova¢ plynu), které plsobi také na servo 6,
principiélné nejdfive neaktivni.

To je také jeden z duvodl, pro¢ v expedi¢nim stavu
zafizeni — jak je pravé zminéno na strané 14 — je
mozné pries obé fidici packy ovladat jen serva
pfipojena k vystupim 1 ...4, oproti tomu serva
pfipojena na pozicich 5 ... 8 zlstavaji nejdfive stale
ve své stfedni poloze.

| kdyz to na prvni pohled vypada spiSe nepohodiné..,
je to jediny zpUsob jak zajistit, abyste na jedné strané

mohli zcela libovolné vybirat mezi ,dal$imi“ ovladacimi
prvky a na druhé strané zustali uSetfeni ,programovani
drah” zbyte€énych ovladacich prvk(, protoze:

Nepotifebny ovladaci prvek neovlivni Vas model
v pfipadé nezadouciho ovladani, pokud neni
aktivni, tedy pokud mu neni pfifazena funkce.
Zcela podle svych potfeb muzete proto tyto ,dalsi®
ovladaci prvky v menu ,Gebereinstellung“ — nastaveni
¢idla pfifadit jakémukoli vstupu funkce (viz strana 51).
To ale také znamena, Ze kazdy tento ovladaci prvek je
mozné v pfipadé potfeby pfifadit soucasné i nékolika
funkcim. To napf. umoznuje stejny pfesmykac¢ SW X,
ktery jste vtomto menu pfifadili vstupu, pfifadit
sou€asné v menu ,,Grundeinstellung“ — zakladni
nastaveni ,hodinam* jako spina¢ zap/vyp atd.

Poznamka:

Pri vyméné modelu se aktualni polohy tlacitek
INC/DEC CTRL 5+6 pfirazené event. vstupum 5, 7 ..8
ukladaji v zavislosti na pamétovych mistech, takze
nedojde k jejich ztrate.

Zakladni kroky ovladani

1. Pravym sklopnym tlaitkem pfi stisknutém
tlaCitku SELECT vyberte pozadovany vstup
ES ... 8 event. Lim.

2. Pravym sklopnym tlacitkem vyberte SEL,
SYM nebo ASY, aby bylo mozné provést
pfislusna nastaveni.

3. Stisknéte SELECT. Odpovidajici pole
zobrazeni se zobrazi inverzné.

4. Pouzijte pozadovany ovladaci prvek event.
pravym  sklopnym  tlaitkem  nastavte
pozadovanou hodnotu.

5. Stisknéte SELECT, aby doSlo k ukonéeni
zadani.
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Sloupec 2 ,,Usporadani €idla nebo spinace“
Pravym sklopnym tlagitkem pfi stisknutém tlacitku
SELECT vyberte jeden ze vstup(.

Pravym sklopnym tlacitkem prejdéte na SEL event.
aktivujte u jiz inverzniho SEL stisknutim tlacitka
SELECT mozZnost pfifazeni:

PES | frei [ +166% +166%
Gewlnschten Schalter |

| oder Geber betitiden

- SEL =4 M ASY

Nyni pouZijte poZzadované ¢idlo (CTRL 5 az 7) nebo
vybrany spina¢ (SW 1 az 8), respektujte pfitom
skutec¢nost, Zze obé tlacitka INC/DEC CTRL 5 a 6 i
proporcionalni oto€né ¢idlo jsou detekované teprve po
nékolika ,pipnutich®, tedy musi byt stisknuté trochu
déle. Pokud draha sefizeni nestaci, pouzijte cidlo
event. v opacném smeru. Pfifazenymi
dvoustupfiovymi spinaci je mozné pfepinat sem a tam
jen mezi pfislusnymi koncovymi hodnotami napf. EIN -
ZAP event. AUS — VYP reflektory. TFistupfiovy spinac
SW 6/7, ktery je vmenu ,Gebereinstellung“ -
nastaveni c¢idla pfipojeny jako ,Geb 8 — ¢cidlo 8,
umoznuje oproti tomu také stfedni polohu. Stisknutim
CLEAR pfi aktivnim pfifazeni spinate — viz vyse
uvedené zobrazeni — se u vstupu obnovuje opét
nastaveni ,frei“ — volny.

Typy:

Pri prifazeni spinalu respektujte poZadovany smér
spinani a skutecnost, Ze vSechny nepotfebné vstupy
zlstavaji ,volné” event. se opét nastavi na frei” —
volné, aby doSlo k eliminaci selhéni ovladani pres
nepotfebna cidla.



Pres nize uvedené nastaveni drahy je mozné i u
pfifazeného spinace ovlivnit prislusnou koncovou
polohu.

Na displeji se nyni zobrazi Cislo Cidla - spole¢né se
symbolem spinani, které indikuje smér spinani - nebo
Cislo spinace napf.:

ES -8 | +188% +1868%
Gaz| frei |+1868% +1668%
paur| Geh. 6| +188% +1680%
- hleq +
-* SE SYM AsY

Sloupec 3 ,,-draha+“
Pravym sklopnym tlagitkem pfi stisknutém tlacitku

SELECT vyberte vstupy E5, Gyr, E8 nebo Lim.

Pravym sklopnym tlacitkem pfejdéte na SYM nebo
ASY pod sloupcem ,-Weg+* - -draha+ a stisknutim
tlaCitka SELECT aktivujte nastaveni drahy:

ESD S8 | +188% +18aXx

Gasz| frei |+1608% +1686%

P | Geb. & E!!E + BEX
- lag +

-* SEL =4M

I
n

Pravym sklopnym tlagitkem nyni nastavte fidici drahu
symetricky (SYM) k obéma stranam ovladaciho prvku
nebo asymetricky (ASY) mezi hodnotami -125% a
+125%. Tak je mozné softwarem ménit i polaritu
sméru Cidla. U asymetrického nastaveni je vSak nutné
pohybovat ¢idlem nebo spinaem na strané uréené
k nastaveni. Inverzné zobrazené pole je pak mozné
odpovidajicim zplisobem ménit.

Tlagitko CLEAR pak vraci fidici drahu v inverznim poli
zpét na 100%.

DdleZité:

Na rozdil od nastaveni drahy serva pusobi nastaveni
drahy fizeni také na vSechny mixazni a spinaci

funkce, které se ztoho odvozuji; to znamena
v konecném dusledku na vSechna serva, ktera je
mozné pouZzivat pres prislusné cidlo.
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»Gas“ - plyn
ES -8 | +188% +186%
Gaz| frei |+1868% +1668%
poar| Gebh. 6| +1868% +1688%
- bleg +
-t SE SYM AsY

Také v programu Heli je mozné jednotlivym vstuptim
v podstaté  pfifadit  vSechna  stavajici  Cidla
(proporcionalni oto¢né ¢idlo, tlaCitko INC/DEC) a
spinace.

Pfitom je nutné respektovat skutecnost, Ze nékteré
vstupy, které jsou k dispozici vV menu
»Gebereinstellung* nastaveni Ccidla, jsou jiz
osazené specifickymi funkcemi vrtulnikd, a proto
nejsou pres tyto vstupy volné k dispozici.

Osazeni pfijimace na strané 31 umoznuje, aby se
servo plynu event. voli¢ otacek elektricky pohanéného
vrtulniku pfipojily k vystupu pfijimace ,6, tedy aby bylo
zajisténo ovladani vykonu motoru.

Ve srovnani s plosniky se ale servo plynu event. voli¢
otacek ovlada ne pfimo Fidici packou nebo jinym
¢idlem, ale komplexnim mixaznim systémem viz menu
»Helimischer® — mixér Heli od strany 66. Kromé toho
ma tato funkce limitu plynu popsana na dalsi strané
vliv na tento mixazni systém.

Pfifazeni ¢idla nebo spinace v fadku ,Gas" — plyn by
event. mohlo tento komplexni mixazni systém ovlivnit
jen nezadoucim zptisobem. Proto MUSI vstup ,,Gas“
— plyn bezpodmineéné zustat ,,frei“ — volny.



LGyr”
ES |frel |+186% +188%
Gas|frel |+106% +1808%
o] frel | +188% +1868%
- llad <+

™ SYM HSY

Pokud by Gyro, které pouzivate, mélo mit plynule
regulované nastaveni citlivosti, pak je mozné jeho
efekt rotoru vfadku ,Gyro“ menu ,,Helimischer® —
mixér Heli, strana 66 definovat v rozsahu od +/-125%
v zavislosti na fazich letu.

Pokud vychazime ze standardnich nastaveni citlivosti
podle fazi letu nastavenych v menu ,,Helimischer* —
mixér Heli, je mozné Cidlem pfifazenym v tomto menu
fadku ,Gyr“ napf. jednomu ze dvou tlacitek INC/DEC
CTRL 5 nebo 6, upravovat efekt rotoru: Ve stfedni
poloze Cidla odpovida tento efekt nastaveni, které bylo
vybrané v menu ,,Helimischer* — mixér Heli, strana
66. Pokud se Cidlo ztéto stfedni polohy pohybuje
smérem Uplného vychyleni, dochazi odpovidajicim
zplsobem ke zvySeni efektu rotoru a tento efekt se
naopak shiZzuje ve sméru protilehlého vychyleni. Timto
zplsobem je mozné efekt rotoru rychle a jednoduse i
béhem letu pfizpUsobit napf. rliznym povétrnostnim
podminkach nebo Ilétanim ziskat jeho optimalni
nastaveni.

Kromé toho je mozné softwarem limitovat rozsah
pusobeni pfes nastaveni drahy cidla kobéma
stranam.

Funkce limit plynu
Vstup ,Lim*

Vyznam a pouziti ,,Gaslimit“ — limitu plynu

Gar| frei |+1868% +188%

a2 [ frel | +186% +1868%

PLim| Gebh., 7| +1868% +1868%
- |_||E'§ +

e E= SYM HSY

Ve srovnani s modelem ploSniku se u modelu
vrtulniku nereguluje vykon pohonu pfimo pomoci Fidici
packy K1, ale jen nepfimo pres nastaveni kfivky plynu
provedené v menu ,,Helimischer® — mixér Heli (pro
rizné faze letu zde mizete pfes programovani fazi
letu nastavit také jednotlivé kfivky plynu).

Poznamka:
U vrtulniku s regulatorem otalek prebira tento
reguléator odpovidajici fizeni vykonu.

De facto to v8ak u dosavadniho fizeni plynu ale i u
regulatoru otacek vede k tomu, Zze se motor vrtulniku
v ,normalnim“ rezimu letu nenachazi nikdy ani
nahodou v blizkosti ota¢ek volnobéhu a neda se proto
jednoduSe zastavit ani nastartovat bez dodatecné
moznosti zasahu.

Vstup ,Lim“ je proto v programu Heli rezervovany pro
funkci ,Gaslimit* — limit plynu: Pfes zvlastni Cidlo —
proporcionalni oto¢né ¢idlo 7 standardné instalované
vlevo nahofe na vysilaCi — je mozné nastaveni serva
plynu libovolné limitovat a tak ,Gas® — plyn volitelné
vratit také az k poloze volnobéhu. A naopak servo
plynu maze pfirozené nasledovat jen kfivky plynu a tak
také dosahnout svou polohu plny plyn, pokud doslo
¢idlem limitu plynu k zpfistupnéni celé drahy serva.
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Nastaveni hodnoty na (pravé) kladné strané sloupce
~Weg“ — draha je proto bezpodmine¢né nutné vybrat
tak velké, aby v maximalni poloze ¢idla limitu plynu
nebylo mozné limitovat nastaveni piného plynu
dosaZzeného pies nastaveni kfivky plynu — obvykle je
to proto hodnota +100% a +125%. Hodnota na (levé)
zaporné strané sloupce ,Weg“ — draha by méla ve
spojeni se sefizenim K1 oproti tomu umoznit tak velké
zavreni karburatoru, aby bylo mozné vypnout motor.
Zachovejte zde proto dolni hodnotu &idla limitu plynu
(zpocatku) na -100%.

Toto variabilni Jlimitovani“ drahy plynu zajiStuje nejen
komfortni nabéh a zastaveni pohonu, ale i komfortni
Zjiténi doby letu pfes spina¢ ¢idla G3, ktery se
nachazi v blizkosti bodu plny plyn. Kromé toho je
s pouzitim omezovace plynu spojené podstatné
zvySeni bezpecnosti! Nyni si pfedstavte, co by se
mohlo stat, kdybyste napf. vrtulnik nesli s bé&zicim
motorem na letiStni plochu a pfitom omylem pouzili
fidici packu K1...

Pokud je karburator pfilis otevieny, budete hned pfi
zapnuti vysilate varovani odpovidajicim vystraznym
zvukovym signalem a na zakladni obrazovce se objevi
hlaSeni — pfilis silny plyn:

Gas
ZU

hoch!

DdlezZita pozndmka:

Pokud jste vstup funkce ,,Lim* nastavili na ,,frei* —
volny, nespina se tim funkce limit plynu, ale jen
omezovac na ,,Halbgas* — polovié¢ni plyn.




Typ:

Pouzijte , Servoanzeige® — zobrazeni serva, ke
kterému se dostanete ze zakladni obrazovky vysilace
po stisknuti tlacitka SELECT, abyste mohli pozorovat
vliv ovladace limitu plynu. Respektujte skutecnost, Ze
u mx-16s vystup serva 6 fidi servo plynu!

Limit plynu ve spojeni s digitalnim sefizenim

Ve spojeni s ¢idlem limitu plynu definuje sefizeni K1
znaceni do nastavené poloze volnob&hu motoru, ze
které je mozné motor pfes sefizeni vypnout. Pokud se
druhé znaceni nachazi v kone€ném rozsahu (viz nize
uvedené zobrazeni), tak kliknutim dosahnete okamzité
opét plivodni nastaveni volnobéhu, viz také strana 25.

Toto sefizeni odpojeni plsobi u volnobéhu jen na
polovinu drahy ¢&idla limitu plynu jako sefizeni
volnobéhu na limit plynu. To znamena, Ze vtomto
rozsahu se nastavi oznalena Cast a také se ulozi.
Z tohoto dlivodu se zobrazeni trim K1 uUplné potlaci,
pokud se ¢idlo limitu plynu nachazi vpravo od stfedni
polohy.

oznacena &ast vyznacuje posledni
polohu trim K1
(nastaveni volnobéhu)

r N sifed
Oznatena tast na displeji jen,
1t % pokud se otoéné idlo limitu
plynu nachazi nad stfedni polohou.
o k-, Nad ,stfedem” je sloupec trim K1
KE - potlaéeny
e ototené Eidio limitu plynu
— (CTRLT)

X poloha trim, ve které je

hY motor vypnuty

54



) Dual Rate /Expo

Charakteristika fizeni pro pfi¢né, vyskové a smérové kormidlo s moznosti pfepinani
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Funkce Dual-Rate/Expo umoziuje spinatem
pfepinani event. ovlivnéni vychyleni Fizeni a
charakteristik Fizeni pfi€ného, vySkového a smérového
kormidla (Fidici funkce 2 ...4) b&hem letu.

Dual Rate pusobi podobné jako nastaveni drahy &idla
v menu ,,Gebereinstellung“ — nastaveni ¢idla pfimo
na odpovidajici Fidici funkci, nezavisle na tom, zda
tato funkce pusobi na jedno jediné servo nebo na vice
serv pres libovolné komplexni mixazni nebo spinaci
funkce.

Vychyleni fizeni se nastavuje pro kazdou polohu
spinace mezi 0 a 125% normalni fidici drahy.

Expo také umozriuje pro hodnoty vétSi nez 0% jemné
fizeni modelu v rozsahu stfedni polohy pfislusné fidici
funkce (pficné, vysSkové a smérové kormidlo), bez
nutnosti vzdat se uplného vychyleni v koncové poloze
fidici pa¢ky. A naopak se pro hodnoty mensi nez 0%
efekt Cidla zvétSuje o neutralni polohu a zmenSuje ve
sméru uplného vychyleni. Stupen ,progrese” je mozné
tedy celkové nastavit v rozsahu od -100% do +100%,
pficemz 0% odpovida normalni linearni charakteristice
fizeni.

Dalsi pouZiti je moZzné u dnes béznych oto¢nych serv:
Vlastni fizeni kormidel probiha totiz nelinearné,
protoZze s pfibyvajicim uhlem otaceni pfipojovaci
desky event. pakového ramene se vychyleni kormidla

nad fidici tahlo zmenSuje — v zavislosti na tom, jak je
tahlo vné pfipojené na oto¢né desce. S hodnotami
Expo vétsimi nez 0% je mozné tomuto efektu zabranit
tak, Zze se vzrlstajicim vychylenim packy se uhel
otaCeni nadmérné zvétsi.

Také nastaveni Expo se vztahuje pfimo k pFislusné
fidici funkci, nezavisle na tom, zda tato funkce
pusobni na jedno jediné servo nebo na vice serv pres
libovolné mixazni a spinaci funkce.

Funkce Dual-Rate a Expo je mozné spole¢né u kazdé
fidici funkce pfepinat spinaem, pokud je tento
spina€ pfifazeny. Nasledkem toho existuje moznost
spojeni Dual Rate a Expo, coz muze byt vyhodné
pfedevsim u rychlych model(.

Zakladni kroky ovladani:

1. Pravym sklopnym tlaitkem pfi stisknutém
tlacitku SELECT vyberte pozadovany fadek
,QR", ,HR" nebo ,SR".

2. Pravym sklopnym tlagitkem vyberte SEL pod
sloupcem DUAL nebo EXPO, aby bylo
mozné provést prfislusna nastaveni.

3. Stisknéte tlacitko SELECT. Odpovidajici pole
zadani se zobrazi inverzné.

4. Pravym  sklopnym tladitkem nastavte
pozadovanou hodnotu.

5. Stisknéte SELECT, aby doSlo k ukonéeni
zadani a navratu do pole funkci.
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Funkce Dual-Rate

Pokud chcete pFepinat mezi dvéma variantami,
prejdéte na symbol 2 a pfifadte spinaé& podle
odstavce ,Pfifazeni externiho spinate a spinace
¢idla“, ktery je uvedeny na strané 24.

pLIE 1 @6 A% |

[ Gewlinschten Schalter

| in die EIN Position
LU [ o)

» SEL  SEL

Vyberte levé pole SEL, aby bylo mozné pravym
sklopnym tlagitkem v inverznim poli ménit hodnotu
Dual-Rate oddélené pro kazdou z obou poloh spinace.

=

Tlagitko CLEAR vinverznim poli nastavuje
upravenou hodnotu zpét na 100 %.

Pozor:
Z bezpecnostnich divodi by nemélo dojit k20 %
nedosaZeni nastavené hodnoty Dual-Rate.

Priklady rdznych hodnot Dual-Rate:

Dual Rate = 100% Dual Rate = 50% Dual Rate = 20%

draha serva —
draha serva -+

dréha serva —

9 -100)

128 128 {25
- T00% 0 +100% -100% 0 +100% 100% 0 +100%

vychylenl fidicl patky wychyleni fidici patky — vychyleni Fidic packy —




Funkce Exponential

Pokud chcete pfepinat mezi dvéma variantami,
prejdéte k polié a pfifadte spina¢ zplsobem
popsanym na strané 24. Pfifazeny spinaC se zobrazi
na displeji spolu se symbolem spinace, ktery
zobrazuje pfisluSny smér spinani spinace.

PORE 160 FANEE | 20
HR  1@@% + 15% | 28
SR 108% @5
DUAL  EXPO
= SEL  SEL -

Nyni napf. existuje moznost létat vjednom sméru
spinani s linearni charakteristikou kfivky a v druhém
sméru spinani zadat standardni hodnotu, ktera neni
rovna 0%.

Vyberte pravé pole SEL, abyste oddélené pro kazdou
ze dvou poloh spinate mohli pravym sklopnym
tlagitkem v inverznim poli ménit hodnotu Expo.

Tlagitko CLEAR umozrfiuje upravenou hodnotu
v inverznim poli nastavit zpét na hodnotu 0%.

Priklady raznych hodnot Expo:

Expo = +100% Expo = +50% Expo = -100%
112 512 112
§ % g % § %
2 2 2
g f i .
12— 12 12, y
~To0% [} +100% “Ho0% 0 +100% ~foo% 0 +100%
wychyleni fdicl pagky — wvychylen fidicl pagky — vychyjleni Fidici patky —

V téchto pfikladech ¢ini hodnota funkce Dual-Rate
pravé 100%.

Kombinace funkci Dual Rate a Expo
Pokud u funkci Dual Rate a Expo zadate hodnoty,
prekryva se efekt obou funkci nasledujicim zplsobem:

Expo = +100%, DR = 125%
&
% /

42 128 125
-100% +100% -100% 1} «100% -100% 1] +100%
wychyleni fidici pagky — wychyleni fidici patky — wychyleni Fidicl packy —

Expo = +100%, D/R = 50% Expo = -100%, D/R = 50%

.n _/ %
/‘

draha serva —»
draha serva

draha serva —

100

Napf. v poloze spinace ,dozadu”

FOR B0% + 11% | 28
HE 88% + 11% =
SR 186% %

DUAL  EXPOD

4
E
m

SEL .

a po umisténi spinace ,2“ ,vorne“ — dopredu.

PR g8% + 11% | 20
HE 285 + 11% | 26
SR 188% %

DUAL  EXPO
- SEL. o
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Dual Rate / Expo

Ridici charakteristika pro klopeni, klonéni a zad' s moznosti prepinani

PE0l]l 188% “
NMick 1606% %
Heck 188% :
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Funkce  Dual-Rate/Expo  umoziiuje  spinacem
pfepinani event. ovlivnéni vychyleni fizeni a
charakteristik Fidicich funkci klopeni, klonéni a
zadového rotoru tzn. fidicich funkci 2 ...4 béhem letu.
Individualni charakteristika fidici funkce 1
(motor/stoupani) se nastavuje oddélené pro plyn,
stoupani a z&dovy rotor v menu ,Helimischer* —
mixér Heli az pres 5 bodl, které je mozné
programovat oddélené, viz strana 65 a také 107.

Funkce Dual Rate pulsobi podobné jako nastaveni
drahy ¢idla v menu ,,Gebereinstellung“ — nastaveni
¢idla pfimo na pfislusnou fidici funkci, bez ohledu na
to, zda tato funkce plsobi na jedno jediné servo nebo
na vice serv pres libovolné komplexni mixazni nebo
spinaci funkce.

Vychyleni fizeni je mozné nastavit pro polohu spinace
mezi hodnotami 0 a 125% normalni Fidici drahy.

Expo umoziuje pro hodnoty vétsi nez 0% jemné
fizeni modelu v rozsahu stfedni polohy pfislusné fidici
funkce (klonéni, klopeni a zadového rotoru), bez
nutnosti vzdat se uplného vychyleni koncové polohy
fidici packy. A naopak pro hodnoty mensi nez je 0%
se plsobeni ¢idla zvétSi o neutralni polohu a zmensi
ve sméru Uplného vychyleni. Stupen ,progrese® je
mozné tedy celkové definovat mezi hodnotami -100%
az +100%, 0% pak odpovida normalni, linearni
charakteristice fizeni.

DalSi pouziti u vétSiny sou€asnych béznych oto¢nych
serv vyplyva z nasledujiciho: Vlastni fizeni kormidel
probiha totiz nelinearné, protoze s pfibyvajicim uhlem
otaCeni desky pfipojeni event. pakového ramene se
vychyleni kormidla pfes tahlo Fizeni vzdy zmenSuje —
nezavisle na tom, jak daleko je tahlo vné pfipojené na
otocné desce. S hodnotami Expo vétSimi nez 0% je
mozné tomuto efektu zabranit tak, Ze s pouzitim
vétSiho vychyleni packy se uhel otadeni nadmérné
zvetsi.

Také nastaveni funkce Expo se vztahuje pfimo
k pfisludné fidici funkci, nezavisle na tom, zda tato
funkce pusobi na dil¢i servo nebo na vice serv pfes
libovolné mixazni nebo spinaci funkce.

U funkci Dual Rate a Expo je mozné kazdou Fidici
funkci spole¢né prepinat pfes spinac, pokud je takovy
spinag pfiftazeny. Kromé toho je k dispozici moznost
spojit funkce Dual Rate a Expo, coz je velmi vyhodné
predevsim u rychlych modelu.

Zakladni kroky ovladani

1. Pravym sklopnym tlaitkem pfi stisknutém
tlacitku SELECT vyberte pozadovany fadek
+Roll“ — klopeni, ,Nick“ — klonéni nebo ,Heck*
— zad.

2. Pravym sklopnym tla¢itkem vyberte SEL pod
sloupcem DUAL nebo EXPO, aby bylo
mozné proveést pfislusna nastaveni.

3. Stisknéte SELECT. Odpovidajici pole zadani
se zobrazi inverzné.

4. Pravym  sklopnym tladitkem nastavte
pozadovanou hodnotu.

5. Stisknéte SELECT, aby doSlo k ukonéeni
zadani a navratu k poli funkci.
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Funkce Dual Rate

Pokud chcete prfepinat mezi obéma variantami,
prejdéte k symbolu a pfifadte spina¢ zptsobem
popsanym v odstavci ,Pfifazeni externiho spinaCe a
spinace Cidla“ na strané 24.

PEO1]l 1806% ki ]

‘ Gewunschten Schalter !

| in die EIN Position
PUHL CArw

w 7} 7 S 4 1

Vyberte levé pole SEL, aby bylo mozné pravym
sklopnym tlagitkem v inverznim poli zménit oddélené
pro kazdou zobou poloh spinate hodnotu funkce
Dual-Rate.

Tlagitko CLEAR nastavuje upravenou hodnotu
v inverznim poli zpét na 100%.

Pozor:
Z bezpecénostnich didvodu by nemélo dojit k20 %
nedosaZeni nastavené hodnoty Dual-Rate.

Priklady riznych hodnot Dual-Rate:

Dual Rate = 100% Dual Rate = 50% Dual Rate = 20%
1 » 12 125
A 110

2 2 % 2 %
3 ? &
2 2 z
i 3 E

1008 B {11 S S [

12 -125 -125

-100% 0 +100% -100% 0 +100% -100% 1] +100%

wychylenl fidicl packy — wychylenl fidicl patky — wychylenl fidici pagky -



Funkce Exponential
Pokud chcete prepinat mezi obéma variantami,

prejdéte do pole 2™ a provedte pfifazeni spinage
zplsobem popsanym na strané 24.

Pfifazeny spina¢ se zobrazi na displeji spolecné se
symbolem spinace, ktery zobrazuje pfislusny smér
spinani spinace.

b

PRol]l 1868%
Nick 186X
Heck 108%

DUAL EXP
- SE SEL. .

a

P |k

=
L Py

Nyni je napf. kdispozici mozZnost létat ve sméru
spinani s linearni charakteristikou kfivky a v jiném
sméru spinani zadat standardné hodnotu, ktera se
nerovna 0% .

Vyberte pravé pole SEL, abyste mohli pravym
sklopnym tlagitkem v inverznim poli ménit hodnotu
Expo oddélené pro kazdou ze dvou poloh spinace.

Tlagitko CLEAR umozriuje v inverznim poli upravenou
hodnotu nastavit zpét na 0%.

Priklady raznych hodnot Expo:

Expo = +100% Expa = +50% Expa =-100%

draha serva —
dréha serva —
draha serva —

-1 -1

-1 -1, -12
-100% 0 +100% -100% 0 «100% -100% (1] +100%

wychyleni fidici packy —» vychyleni fidicl patky — wychyleni fidici patky —

V téchto prikladech ¢&ini hodnota Dual-Rate pravé
100%.

Kombinace funkci Dual Rate a Expo

Pokud u funkci Dual-Rate a Exponential zadate
hodnoty, dojde nasledujicim zpUsobem k prekryti
efektu obou funkci:

Expo = +100%. DR = 125% Expo = +100%, D/R = 50%

, 125 + 125 125

Expo = -100%, D/R = 50%

! 10 o 1001 ! 100/
9 / P .
2 2 e =
§ I £, /_ 5, //—
-125] -.| :m:
-100% +100% -100% [ +100% -100% 0 +100%
wychylenl fidicl patky — vychyleni fidicl patky — vychyleni fidicl patky —

Napf. v poloze spinace ,hinten: - dozadu.

PRoll oon + 11% | 24
Mick 22% + 11% | 28
Heck 186% A%

DUAL  EXPO
- SEL T

a po premisténi spinace ,2“ do ,vorne“ — dopfedu:

PRoll 111% (5 28
Mick 111% (5 28
Heck 186X (5

DUARL  EXPO
- EEL "

58

Poznamka:

Softwarem je mozZné pfrifadit také jeden z obou
spinacu cidla G1 nebo G2, které jsou k dispozici
na ovladac¢i K1. To je ovSsem relativné neucelné,
protoze u + event. -80% drahy cidla se tyto
prepinaji.



Serizeni fazi

Sefizeni WK, QR a HR v zavislosti na fazich letu

Pokud jste v menu ,,Grundeinstellung“ — zakladni
nastaveni nepfifadili ,Phase 2“ — fazi 2 ani ,Phase 3" —
fazi 3 spinac¢, nachazite se automaticky ve fazi letu 1
,normal“ — normalni.

Jak cislo tak i nazev této faze letu jsou s ,normal“ —
normalni pevné definované a neni mozné je ménit,
proto se také v menu ,,Grundeinstellung® — zakladni
nastaveni nezobrazi faze ,normal® — normalni jako
faze 1, ale zUstava skryta:

Uhtran
Phase
Phase .
pLehrer-Sch.

s
»

Pokud prejdete timto zakladnim nastavenim do menu
»Phasentrimm®“ — sefizeni fazi, potom na displeji
naleznete jen fadek ,normal“ — normalni, jehoz
standardni hodnoty 0% se vétSinou neméni.

18:81 G2»
Start
Spead

L N

PHASENTRIMM
*hormal % A% 3%

WE SR HF

Pokud chcete hodnoty, které se liSi od ,0“ ulozit napf.
pfi startu mit vice pohonu nebo vtermice letét
pomaleji event. v rezimu rychly let letét rychleji BEZ

nutnosti pokazdé ménit zakladni nastaveni, potom
byste v menu ,,Grundeinstellung* — zakladni
nastaveni méli aktivovat ,Phase 2 — fazi 2 a event.
také ,Phase 3" —fazi 3.

K tomuto ucelu prejdéte do menu
»Grundeinstellung® — zakladni nastaveni a ,Phase 2“
— fazi 2 event. ,Phase 3" — fazi 3 pfifadte spinac.
Pokud se pfitom rozhodnete pro tfistupfiovy spinaé
SW6/7, potom ho pfifadte pfednostné vzdy ze stfedni
polohy vychéazeje z ,normalni“ polohy i z ,Phase 2“ —
faze 2 iz ,Phase 3“ —faze 3

(Ve stfedni poloze SW 6/7 by mély symboly spinace
odpovidat nize uvedenému obrazku).

Pokud se spinaCe pouzivaji, zadejte podle smyslu
event. nazvy k poloze spinacu: tedy napf. spina¢ ze
stfedni polohy smérem ,oben“ — nahoru = ,Start* —
start, smérem ,unten® — doll = ,Speed” — rychlost.

Je mozné vybrat nasledujici nazvy:

e Start

e  Termik — termika

e Strecke -draha

e Speed — rychlost

e Akro

e Landung - pfistani

e Schlepp — odtah

o Test

Cuerr. < Wélb ZO0RE 2WE

Lhren 18:8a1 G2~

Phase 2 Start 6,
prhasze 3 Sreed i

L 3 - SE -

59

Tyto nazvy se pak zobrazeni v zakladni obrazovce
vysilate a vmenu ,Phasentrimmung“ — sefizeni
fazi.

Nastaveni sefizeni_fazi letu

V tomto menu ,Phasentrimmung® — sefizeni fazi je
mozné nejdfive sefidit vybrané faze letu. K tomuto
UCelu sepnéte do pozadované faze (faze oznacena
zcela vlevo * je momentalné aktivni faze):

F-HbES ENT KL 8IS

*porma l 0% B [EA
Start B % s (%
Sreed % 5 5

QR HE

Pravym sklopnym tladitkem vyberte pozadovanou
funkci kormidla a po stisknuti tlaCitka SELECT
definujte pravym sklopnym tlacitkem potfebné hodnoty
trim. Pfepinanim definovaného/definovanych
spinace/spinact je mozné pfisluSnou fazi aktivovat,
ale prepnuti ,hart® — tvrdé se neprovadi servem, ale
pevné stanovenou standardni dobou pfepinani — 1
sekunda. Mozné je nastavit hodnoty v rozpéti od -
125% a +125%. VétSinou se tyto hodnoty ale pohybuiji
v jednomistném az nizkém dvoumistném rozsahu.

PR S E NTR3ITE
*nornal Bx B4 B4
Start +10% + D4 + 2%

SFE"‘:"d e T ey O 1.'-

A= HE




Poznamka:

V zavislosti na svych udajich v radku ,,Querr./Wélb“ —
pficna kormidla/jednoduché klapky menu
»@rundeinstellung“ — zakladni nastaveni mizete k
~Phasentrimmung“ — sefizeni fazi pouzit jen sloupec
R sloupce ,QR“ a ,HR" nebo jak je zobrazeno
vyse, ,WK* ,QR"a ,HR" displeje.
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Co je to mixér?
Z&kladni funkce

U mnoha modelu je ¢asto nutny mix funkci v modelu
napf. spojeni mezi pficnymi a smérovymi kormidly
nebo spojeni dvou serv, pokud klapky kormidel stejné
funkce maji byt fizené prfes jedno vlastni servo. Ve
vSech téchto pfipadech se tok signalu na ,Ausgang“—
vystupu fidici funkce ¢idla ,rozboli“ — to ale také
znamena: moznosti nastaveni ,hinter* — dozadu jako
napf. ,Dual Rate/Expo“ nebo ,Gebereinstellung® —
nastaveni ¢idla, aby tento signal mohl pusobit
definovanym zplUsobem na ,Eingang® — vstup jiného
fidictho kanalu a tim nakonec nechat plsobit dalSi
vystup pfijimace.

Priklad:
Sefizeni dvou serv vySkovych kormidel pfes fidici
packu vySkovych kormidel.

vystup Fidici
funkce
1
() ()
3 &)
fidici kanal

T (vystup pfijimace)
ovladaci prvek
(€idlo)

mixeér
Poznamka: 0% ... +125% = stejny smysl a -125% ,,, 0% -
proti smyslu

Software vysilate mx-16s obsahuje jiZ celou Fadu
naprogramovanych spinacich funkci, u kterych se dva
(nebo nékolik) Fidicich kanall vzajemné mixuje. Proto
je mozné pravé mixér uvedeny jako pfiklad v fadku
JLeitwerk® - ocasni plocha - v menu
,»Grundeinstellung“ — zakladni nastaveni ve formé
L2HR Sv“ aktivovat softwarem. Kromé toho software
v kazdé paméti modelu programu ploch a Heli
poskytuje vzdy tfi volné linearni mixéry s moznosti
programovani. Ktéto problematice si prectéte takeé
v8eobecné poznamky k ,volnym mixerdm* uvedené
v této Pfiru¢ce na strané 76.

) Mixér ploch

PRE ~ Diff. (5
WK - Ditf. i pA
B 5 -25R % FA
1% = 2K “

Bremse->HE

Bremse— WK !
Eremse— >R o
FHE - WK
HE - QR 5
Wl ~5HR

WK - >[IR
D1+, ~Red,

5 =

(Displej v zavislosti na standardnich hodnotach pouzivanych
v fadcich: ,Motor an K1“ — motor na K1 a ,Querr./Wélb“ —
pficna kromidla/jednoduché klapky menu
,,Grundeinstellung“ — zakladni nastaveni)

++ + ||+ |

O O O PO O O (S0
e
a' in

Program vysilace mx-16s  obsahuje fadu
naprogramovanych spinacich funkci, u kterych je
nutné pouzit jen mixazni podil a eventualné spinac.
Podle definovaného ,Modelltyp“ — typu modelu (typu
ocasni plochy, poctu serv ploch, s nebo bez motoru,
viz od strany 40) se =zobrazi rlzny pocet
naprogramovanych mixaznich funkci. Pokud neni
model vybaveny napf. servy jednoduchych klapek a
Vy jste z tohoto ddvodu v menu ,,Grundeinstellung”
— zakladni nastaveni neuvedli Zzadna serva
jednoduchych  klapek, jsou vSechny  mixéry
jednoduchych klapek rovnéz programem automaticky
potlatené jako mixéry ,Bremse =» NN“— brzda = NN
u volby ,Leerl v.“ — volnobé&h
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dopfedu event. ,Leerl h.“- volnobéh dozadu v fadku
.,Motor an K1“ — motor a K1. Menu tak ziska nejen
prehlednost, ale také eliminujte event. chyby
programu.

Poznamka:

Poloha jednoduchych klapek v jednotlivych fazich letu se
prednostné definuje v menu ,,Phasentrimmung” -
sefizeni fazi, viz strana nalevo. Pokud ale chcete tato
nastaveni béhem letu ménit nebo fizeni jednoduchych
klapek provadét jen rucné, je nutné libovolné ¢cidlo
pfifazené v menu ,,Gebereinstellung“ — nastaveni Cidla
(strana 51) vstupu ,E6“. To Fidi obé serva jednoduchych
klapek, které se nachazi na vystupech prijimace 6 a 7,
pokud v menu ,,Grundeinstellung“ — zakladni nastaveni
v fadku ,Querr./W6éIb“ — pficna kormidla/jednoduché
klapky jsou standardné zadané jednoduché klapky.

Poznamka:

Cidlo pfitazené podle aplikace vstupu ,E7“ se u
standardni hodnoty  dvou serv jednoduchych klapek
spina softwarem, aby doSlo keliminaci chybného
oviladani jednoduchych klapek.

Zakladni programovani

1. Pravym sklopnym tlacitkem pfi stisknutém
tlaCitku SELECT vyberte poZadovany mixér.
Podle mixéru se vdolnim fadku displeje
zobrazi nyni SEL nebo také =« =

2. Pravym sklopnym tlaitkem event. vyberte
jedno z téchto dvou poli.

3. Stisknéte SELECT. Odpovidajici pole zadani
se zobrazi inverzné.

4. Pravym  sklopnym tladitkem nastavte
pozadovanou hodnotu event. pfifadte spinac.
Mozné jsou =zaporné a kladné hodnoty
parametr(, aby smér otaceni serva event.
smér vychyleni kormidel bylo mozné
odpovidajicim zplsobem upravit. CLEAR
v inverznim poli nastavi upravenou hodnotu
zpét na standardni hodnotu.

5. Stisknéte SELECT, aby doSlo k ukonéeni
zadani.



Neutralni body mixéru (Offset)

Mixéry: Pficné kormidlo =» NN
Vyskové kormidlo =» NN
Jednoducha klapka =» NN

maji v poloze 0 cidla (stfedni poloha cidla) svij
neutralni bod, to znamena bez efektu. U uUplného
vychyleni se pfimisi nastavena hodnota.

U mixér(: Bremse = NN — brzda = NN

se nachézi neutralni bod mixert (,Offset) v predni
poloze Fidici packy K1 (packa plyn/brzda), pfi které
jsou brzdici klapky vzdy zasunuté.

QR - Diff. (diferenciace pfi€énych kormidel)

Na pficném kormidle vychyleném dol( vznika
z aerodynamickych divodu zasadné vétsi odpor nez
na kormidle vychyleném stejnym zpusobem dolu.
Z tohoto nerovnomérného rozdéleni odporu vyplyva
mimo jiné toCivy moment okolo kolmé osy a
v dusledku ,vychyleni* z pfedpokladaného sméru letu
se tento nezadouci vedlejSi efekt oznaCuje jako
,zaporny moment obratky“. Tento efekt se vyskytuje
pfirozené na srovnatelné dlouhych nosnych plochach
bezmotorovych modelu silnéji nez napf. u motorovych
letadel s jejich zpravidla zfetelné kratSimi rameny pak
a je nutné ho normalné kompenzovat sou¢asnym a
protichidnym vychylenim smérovych kormidel. To
zpusobuje vSak dodate¢ny odpor a ten jesté vice
ovliviiuje negativné letecky vykon.

Jestlize jsou naproti tomu vychyleni pfi€nych kormidel
diferencovana tak, Ze pfiéné kormidlo vychylené nyni
dolGi provadi nepatrné vychyleni, nez to vychylené
nahoru, je takto mozné zaporny (nezadouci) moment
otageni redukovat az k jeho odstranéni. Zakladnim
predpokladem je existence vlastniho serva pro kazdé
pficné kormidlo, které je proto hned také mozné
integrovat do kfidel. Potom tedy kratSimi pfipojenimi
vznika kromé toho dodate¢na nutnost
opakovateln&jSich a snadnych poloh pfi¢nych
kormidel.

Podstatné vyhody ma v sou€asné dobé
nejpouzivangjsi diferenciace na vysilai a to ve
srovnani s mechanickym feSenim, které je kromé toho
nutné nastavit vétSinou stabilné jiz pfi konstrukci
modelu a kromé toho u silnych diferenciaci vyvolava
malou dodate¢nou vdli v fizeni.

Tak je mozné napf. kdykoli ménit stuperi diferenciace
a v extrémnich pfipadech je mozné vychyleni pfi€ného
kormidla doll v tzv. poloze ,Split* timto zplsobem
zcela potlacit. Tak dojde nejen k redukci zaporného
momentu otaceni az k jeho potlaceni, ale za urcitych
okolnosti muze vzniknout kladny moment otaceni,
takze u vychyleni pficnych kormidel dojde ke generaci
otaceni okolo kolmé osy ve sméru kfivky. Pravé u
velkych bezmotorovych modell je mozné létat timto
zplsobem ,Cisté” kfivky jen s pfi¢nimi kormidly, coz
jinak neni mozné.

0% (normal) E ;J
50% (differential) E ;
100% (Split)

Rozsah nastaveni od -100% do +100 % umozhuje
nastavit spravnou smeérovou diferenciaci nezavisle na
smérech otaceni serv pficnych kormidel. 0%
odpovida normalnimu pfipojeni to znamena bez
diferenciace a -100% event. +100% odpovida funkci
Split.

Niz8i absolutni hodnoty jsou pfi akrobatickém letu
nutné, aby se model pfi vychyleni pficnych
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kormidel otacel pfesné okolo podélné osy. Stredni
hodnoty asi -50% event. +50% jsou typické pro
podporu prlletu zatacky v termice. Poloha Split (-
100%, +100 %) se pouziva pfi vznaseni, kdyz se s
pFicnymi kormidly ma letét samotna obratka.

Poznémka:
Zaporné hodnoty nejsou vétSinou u spravného
osazeni kanall nutné.

WK - Diff. (diferenciace jednoduchych klapek)

Mixér klapek pficnych kormidel /jednoduchych klapek
viz nize umoznuje jednoduché klapky — sefizené vzdy
jednim servem — kromé toho sefidit jako pfi¢na
kormidla. Diferenciace jednoduchych klapek plsobi
nyni analogicky k diferenciaci pfiénych kormidel, aby u
funkce pFic¢nych kormidel jednoduchych klapek mohlo
rovnéz dojit k redukci pfislusného vychyleni dol(.
Rozsah nastaveni od -100% az do +100% umoZfuje
spravné smérové prizplsobeni diferenciace nezavisle
na sméru otaceni serv. Hodnota 0% odpovida
normalnimu pfipojeni tzn. draha serva doll je stejna
jako draha serva nahoru. -100% event. +100%
znamena, ze u fizeni pficnych kormidel jednoduchych
klapek je nutné drahu dold redukovat na nulu (rezim
»Split*).

Poznamka:
Zaporné hodnoty nejsou u spravného osazeni kanalu
vétsinou nutné.



QR = SR (pfi¢né kormidlo =» smérové kormidlo)

Smérové kormidlo je unaseno v nastavené mife pfi
fizeni pfiénych kormidel, pficemz pfedevSim ve
spojeni s diferenciaci pfiénych kormidel je mozné
potlagit zaporny moment otaceni, coz usnadriuje
,Cisty“ prllet zataCek. Smérové kormidlo zlstava
pfirozené nadale Fizené oddélené. Pres volitelny
spina¢ (SW 1 ...4) je mozné tento mixér spinat a
vypinat, aby bylo event. mozné fidit model samostatné
také pficnymi kormidly nebo smérovym kormidlem.

QR =& WK (pii¢né kormidlo =» jednoduchd klapka)

Pomoci tohoto mixéru se mixuje definovatelny podil
fizeni pFicnych kormidel do kanald jednoduchych
klapek. U vychyleni pficnych kormidel se pak pohybuji
jednoduché klapky logicky jako pfi¢na kormidla.
Bézné by se to mélo provadét ale s minimalnim
vychylenim, to znamena mixazni podil je mensi nez
100%. Rozsah nastaveni od -150% do + 150%
umozrniuje smér vychyleni pfFizplsobit podle sméru
otageni serv jednoduchych klapek logicky pFiénym
kormidItm.

Poznamka:

Pokud je V&$ model vybaveny pouze servem
jednoduchych  klapek, pak vyberte v rfadku
»Querr./Woélb*“ — pficna kormidla/jednoduché klapky
menu ,,Grundeinstellung® — zakladni nastaveni
(strana 37) presto ,2WK*" a zachovejte tento mixér ,QR
=2 WK" na hodnoté 0%. VSechny ostatni mixéry
muZete pouZit naproti tomu logicky.

Bremse = HR (brzda = vySkova kormidla)

Vysunutim poruchovych klapek zvlasté ale béhem
pouziti systému Butterfly (viz dal$i strana) je mozné
sklon drahy modelu negativné ovlivnit.

Timto mixérem je mozné takové momenty
kompenzovat dodate€nym mixem opravné hodnoty na
vySkové kormidlo. Rozsah nastaveni €ini -150% az
+150%. ,B&zné* hodnoty lezi v kazdém pfipadé spiSe
v niz§im dvoumistném rozsahu.
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Bremse & WK (brzda = jednoducha klapka)

Béhem pouziti funkce fizeni brzd (fidici packa K1) je
mozné obé serva jednoduchych klapek k pfistani
nastavit individualné mezi hodnotami -150% a +150%
- vétSinou dold.

Bremse & QR (brzda = pfi¢na kormidla)

Timto mixérem se bé&hem pouziti funkce fizeni brzd
nastavi serva pficnych kormidel pfi pfistani v rozsahu
od -150 % az do +150 % - vétSinou doll. Ale také pfi
vysunuti poruchovych klapek je ucelné vysunout
pfi¢na kormidla trochu nahoru.



Kombinace mixéru Bremse & NN — brzda = NN:
Lpiskajici poloha“ nebo ., Butterfly“

Pokud se pouzivaji vS8echny tfi mixéry brzdicich
klapek, je mozné nastavit zvlastni konstelaci klapek
oznacovanou jako ,piskajici poloha“ nebo ,Butterfly”:
U této polohy brzd jsou obé& pri¢né kormidla primérené
vysunuta nahoru a jednoduché klapky maximalné
dold). Tretim mixérem se sefidi vyskové kormidlo tak,
aby se rychlost letu nezménila ve srovnani s
normalni leteckou polohou.

Tato souhra jednoduchych klapek a pficéného kormidla
stejné tak vySkového kormidla slouzi k fizeni
sestupového Uhlu pfi nalétavani k pfistani (poloha
klapek Butterfly se pouziva prfedevSim u ucelovych
modelt ¢asto misto brzdicich event. poruchovych
klapek).

Pficna kormidla prochazejici pfes celou zadni hranu
nosné plochy, ktera sou€asné slouzi jako jednoduché
klapky, mohou oba mixéry ,Bremse = Querruder” —
brzda =» pficné kormidlo a ,Bremse = Hoéhenruder” —
brzda = vyskové kormidlo pouzivat spole¢né, aby
pfiéna kormidla slouzici jako jednoduché klapky byla
umisténa nahoru a vySkové kormidlo bylo mozné
odpovidajicim zpusobem sefidit.

Pokud se pouziva diferenciace pfi¢nych kormidel,
dojde k silnému ovlivnéni efektu pficnych kormidel
prestavénim pficnych kormidel v poloze klapek
Butterfly, protoze se vychyleni pfiénych kormidel dol{
diky nastavené diferenciaci redukuji nebo oproti
vychylenim nahoru dokonce potlacuji (poloha Split).
Bé&Zna vychyleni nahoru se oproti tomu nedosahnou,

protoZze pfestavéna pii¢na kormidla beztoho jsou jiz
blizko u kone¢né polohy event. jsou v této poloze.
UrCitou pomoc zde predstavuje tzv. ,redukce
diferenciace®, ktera je vysvétlena nize v samostatném
odstavci.

HR = WK (vySkové kormidlo =» jednoducha klapka)

K podpofe vySkového kormidla v Uzké obratce a
béhem akrobatickém letu je mozné funkci
jednoduchych klapek provadét timto mixérem a to
fizenim vySkovych kormidel. Smér mixu se voli tak,
aby u vytazeného vyskového kormidla byly klapky
vychylené dolli a naopak u redukovaného vySkového
kormidla (hloubkového kormidla) nahoru - tedy
protibézné.

HR = QR (vyskové kormidlo = pfiéné kormidlo)

Timto mixérem muzete efekt vySkového kormidla
podpofit podobné jako u pfedchoziho mixéru.
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WK = HR (jednoduché klapka = vySkové kormidlo)

Pfi nastaveni jednoduchych klapek, nezalezi na tom
zda ,,Phasentrimmung“ — sefizenim fazi nebo pres
Cidlo pfifazené vstupu ,E6“, mohou vznikat vedlejsi
efekty klonéni event. odklonéni od pfi¢né osy. Stejné
tak mGze byt napf. zadouci, aby model pfi lehkém
prestavéni jednoduchych klapek poskytl bé&hem
provozu trochu flexibiln&jsi typ chodu. S timto mixérem
je mozné dosahnout obou efekta.

Timto mixérem se provede pfi vysunuti jednoduchych
klapek - v zavislosti na nastavené hodnoté -
automaticky dodate¢né nastaveni vyskového kormidla.
Docileny efekt tedy zavisi jen na velikosti definované
opravné hodnoty.

WK =& QR (jednoducha klapka = pfi¢né kormidlo)

K docileni rovnomérného rozdéleni vztlaku pres celé
rozpéti se timto mixérem pienasi definovany podil
fizeni jednoduchych klapek do kanall pfiénych
kormidel 2 a 5.



Tak se pohybuji pfiénd kormidla b&hem vychyleni
jednoduchych klapek logicky jako jednoduché klapky,
normalné ale s mensim vychylenim.

Diff.-Red (redukce diferenciace)

Ve vySe uvedeném textu byla jiz vysvétlena
problematika konfigurace Butterfly, totiz to, ze pfi
pouziti diferenciace pfiénych kormidel muaze dojit
k podstatnému ovlivnéni efektu pFicnych kormidel
v dlisledku extrémniho prestavéni pfiénych kormidel,
protoze na jedné strané dalSi vychyleni jednoho
z pfiénych kormidel nahoru (téméf) uz neni mozné a
na druhé strané se muize vice ¢i méné zabranit
vychyleni kormidla s chodem dold v disledku
definované diferenciace. Tak je nakonec ale efekt
pficnych  kormidel celkové citelné mendi nez
v normalni poloze kormidel.

Aby se co nejvice zabranilo tomuto efektu, méli byste
proto bezpodmine¢né podle moznosti pouzit
automatickou ,redukci diferenciace®. Tato
diferenciace pfi vysunuti brzdiciho systému redukuje
pribézné a v definované mife stupen diferenciace
priénych kormidel event. ji podle nastaveni odstrani.
Hodnota 0% znamena, ze diferenciace pfi¢nych
kormidel® naprogramovana na vysilaci zUstava
zachovana.

Hodnota rovna nastavené hodnoté diferenciace
pficnych kormidel v % znamena, Ze diferenciace
pFicnych kormidel u maximéalni funkce Butterfly tj. u
zcela vysunutych klapek, je zcela zruSena. U hodnoty
redukce vétsi nez nastavena diferenciace prficnych
kormidel se tato diferenciace jiz pfed Uplnym
vychylenim Fidici packy brzdy zrusi.
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<px Mixér Heli

Nastaveni stoupani, plynu a zadového rotoru v zavislosti na fazich letu

V menu ,,Grundeintellung“ — zakladni nastaveni je
mozné pfifazenim odpovidajicich spinac¢l k ,Phase 2“
— fazi 2 a /nebo ,Autorotation — autorotaci aktivovat
pfepinat mezi fazemi “normal® — normalni a event.
.Phase 2“ — fazi 2 ozna€enou odpovidajicim nazvem
a dalSim spinalem na ,Autorotation® — autorotaci.
Prepinani na autorotaci ma vsak vzdy prednost
pred obéma fazemi.

Pokud jste k u€elu pfepnuti jeSté neprovedli pfifazeni
spinae, méli byste to udélat nyni. Pravym sklopnym
tlaCitkem prejdéte k symbolu spinae vpravo dole a
stisknéte SELECT:

Rotor-Drehr. links
Fitch min UOFH
Uhren 16: 81 G3|
yrhaze 2 Schuwebe

vt -

Fitch min Wlw] ol o

LUhren 18:891 G3]
Fhase 2 Schuwebe 36
MHUtOrot at.. G
- ih il

Faze 1 je vzdy oznacCena jako ,normal“ — normalni.
Cislo ale i nazev této faze letu jsou pevné definované
a neni mozné je ménit i v menu ,,Grundeinstellung“
— zakladni nastaveni se faze ,normal® — normalni
nezobrazi jako faze 1, ale zUstava skryta.

.Phase 2“ — faze 2 je implicitné zadana nazvem faze
~Schwebe“ — vznaseni. Tento nazev je mozné ale po
stisknuti tlacitka SELECT kdykoli pravym sklopnym
tlaCitkem nahradit nasledujicimi oznacenimi:

e  Schwebe — vznaseni
Akro — akrobaticky
Akro 3D — akrobaticky 3D
Speed - rychlost
Test

Popis mixéru Heli
Pro nastaveni fidicich kfivek ,stoupani®, ,K1“ = Gas"

— K1 = plyn a ,K1 = Heck” — K1 =» zad jsou
k dispozici vzdy 5-bodové kfivky. U téchto mixert je
tak mozné programovat nelinearni mixazni poméry
podél drahy Fidici packy. Na stranku displeje k 5-
bodovému nastaveni kfivky prejdéte stisknutim tlacitka
SELECT nebo ENTER, viz nize.

Ve fazi letu ,Autorotation” — autorotace popsané od
strany 74 nejsou mixéry ,K1“ = Gas“ - K1 =» plyn a
K1 = Heck” — K1 =» zad potfebné, a proto se
pfepina na definovanou standardni hodnotu.

V fadcich ,Gyro“ a ,Ein8“ — vstup 8 se po stisknuti
tlaCitka SELECT event. v inverznim poli zada pravym
sklopnym tlaCitkem hodnota. TlaCitko CLEAR
umozniuje vratit hodnotu parametru zpét na 0%.
VSechna tyto volby nastaveni slouzi k zakladnimu
nastaveni modelu vrtulniku.

Aby bylo mozné tato nastaveni kdykoli cilené provést,
zobrazuje se na displeji v menu ,Helimischer* —
mixér Heli nazev pfislusné vybrané faze letu
zobrazeny stejnym zplsobem jako v zakladni
obrazovce. Pfechod mezi jednotlivymi fazemi letu se
pfes servo neprovadi ,hart® — tvrdé, ale pevné
implicitné nastavenou dobou pfepinani - asi 1
sekunda. Pfepne se okamzité jen DO faze autorotace.
Pokud jste tedy spina¢ vybrany pro ur€itou fazi letu
prfemistili, zobrazi se na spodnim okraji displeje
k tomu pfislusna faze letu napf. ,normal“ — normalni:
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Ftch =
Kl -—PGEas =
Kl =PHeck =2
Egro 5
PEINE (54
“normal SEL]

Nyni mdZete provést nastaveni pro tuto fazi letu.

Ptch (kfivka stoupani (K1 = Pitch — K1 =» stoupani))
Prejdéte event. do fadku ,Ptch“ a stisknéte ENTER
nebo SELECT:

Ftch

. e~ I___'—-ﬁ
Eingan3 % b .
Ausgang % | L~ |
Punkt = IEEEE | 7 |

P SN

Kfivku Fizeni je mozné v zavislosti na fazich letu
definovat az 5 tzv. podpérnymi body podél celé drahy
fidici packy. Knastaveni kfivky stoupani neni
zpravidla nékolik podpérnych bodl dostacujici.
Zasadné doporuCujeme zacit nejdfive tfemi
podpérnymi body, které jsou aktivni v zakladnim
nastaveni softwaru. Tyto tfi body a pfedevSim oba
koncové body ,Punkt 1“ — bod 1 (Pitchminimum -
minimum  stoupani) a ,Punkt 5 — bod 5
(Pitchmaximum — maximum stoupani) i ,Punkt 3" —
bod 3 pfesné ve stfedu Fizeni, popisuji nejdfive - jak




je zobrazené na vySe uvedeném obrazku — linearni
charakteristiku kfivky stoupani.

Podrobny popis programovani

Nejdfive prepnéte na pozadovanou fazi letu napf.
,normal* — normalni. Ridici paékou plyn/stoupani se
kolma c&ara grafiky mezi obéma konecnymi body
-LPunkt 1“ — bod 1 a ,Punkt 5 — bod 5 posune a
paralelné ktomu se Cciselné zobrazi momentalni
poloha fidici packy v fadku ,Eingang“ — vstup (-100%
az +100%).

Prasecik kolmice s pfisluSsnou kfivkou je oznaceny
jako ,Ausgang“ — vystup a je mozné ho meénit vzdy
vrozsahu od -125% a +125% az v péti podpérnych
bodech. Tento takto ovlivnény fidici signal plsobi jen
na serva stoupani. Na obrazku vlevo se fidici packa
nachazi presné v ,Punkt 3“ — bodé 3 na 0% fidici
drahy a generuje v dusledku linearni charakteristiky
vystupni signal rovnéz 0%.

Standardné jsou aktivni jen body ,1“ (minimum
stoupani na -100%), ,3“ (bod vznasSeni na 0%) a ,5“
(maximum stoupani na +100% Fidici drahy).

K nastaveni jednoho bodu posunujte kolmou ¢&arou
pomoci fFidici packy k bodu uréenému ke zméné.
Cislo a aktualni hodnota kfivky tohoto bodu se zobrazi
vlevé poloviné displeje v dolnim Fadku. Pravym
sklopnym tlacditkem je mozné v inverznim poli ménit
momentalni hodnotu kfivky v rozpéti -125% a +125%
a to bez ovlivnéni sousednich bodu.

Ftch : =
Eingang A% ‘i
Aus9ang + ?53 s l

Jako pfiklad je uvedeny podpérny bod ,3" na +75%.
Volitelné je mozné vSak aktivovat také standardné
neaktivni bod ,2“ na -50%...

Ft.ch e
Eingang - S@¥% 4
Aus9an9 - 124 | 17 .
Punkt 2 IEELS A
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K tomuto U€elu pohybujete kolmou ¢arou pomoci Fidici

packy do odpovidajiciho rozsahu. Pokud se
v inverznim poli hodnot zobrazi ,inaktiv‘ — neaktivni, je
mozné odpovidajici bod aktivovat pravym sklopnym
tlacitkem a alogicky nastavit na jiné body...

Ft.ch : .
Eingang + 58% ol
Aus9an3d - Siz mimm;";
Punkt 4 ks

t'- |

. nebo stisknutim CLEAR opét nastavit zpét na
sinaktiv“ — neaktivni.
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Ve srovnani s tim neni mozné deaktivovat body ,1“ a
0"

Poznémka:

Nasledujici displej zobrazuje jako ostatni displeje na
této strance ridici  kfivku urCenou  vyhradné
k ilustracnim Gcelam. Proto respektujte skute¢nost, Ze
zobrazené charakteristiky kfivky — nezobrazuji
v Zadném pripadé realnou kfivku stoupani.

Ftch

: L
Eindand &z N
Ausd9angd - 5@: A
Punkt 3 N
K I

Priklad kfivek stoupani riznych fazi letu:

vznaseni akrobaticky let let 3D



K1 =» Gas (kfivka plynu)

}f~1 -pEas R
Eingang e P
Aus39ana 9z | .. Pl
Punkt 3

Toto nastaveni se vztahuje jen na Fidici kfivku serva

plynu.
Analogicky k nastaveni kfivky stoupani (viz
pfredchozi stranka) je mozné i kiivku plynu

definovat az 5 body.

o Vkazdém pfipadé je v konecné poloze fidici
packy plyn/stoupani  karburator  zcela
otevieny (kromé letu autorotace, viz strana
74).

e Pro bod vznaseni, ktery normalné lezi ve
stfedu fizeni, se poloha karburatoru tak
srovnava s kfivkou stoupani, aby se zjistili
zadouci otacky systému.

eV minimalni poloze fidici packy
plyn/stoupani se kfivka plynu nastavi tak, ze
motor bézi se zfetelné vysSimi otaCkami ve
srovnani s volnobéhem a spojka pracuje
bezpecné.

Zapnuti a vypnuti motoru se provadi v kazdém
pfipadé omezovagem plynu (viz nize).

Programovani dvou fazi letu jinymi  systémy
dalkového ovladani obvykle pouzivané k tomuto ucelu
— ,S predvolbou plynu“ a ,bez predvolby plynu“ — se
tim stava bezpredmétné. Ujistéte se, ze ke spusténi
motoru je omezovac plynu zavieny, karburator je tedy
mozné nastavit do polohy volnob&hu uz jen sefizenim
volnobéhu. Pfitom bezpodmineéné respektujte
bezpecénostni pokyny uvedené na strané 72. Pokud je
plyn pfi zapnuti vysilaCe nastaveny jako pfili§ silny,
budete na tento stav upozornéni vizualné i akusticky!

STRARL[ Ga= 118:841
#03 =14 @i a8
hoch! hal 2

1h “ kee FPPM
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Nasledujici tfi grafy ukazuji (typické) 3-bodové krivky
plynu rGznych fazi letu - vznaseni, akrobatického letu
a letu 3D.

Priklad kfivek plynu raznych fazi letu:

1ol 1 o
g 5 /
£ £
Ao J by J
1 zl‘lr'!lzfll‘lﬂl b = E = MOIJMM‘ 5 : S ﬂr'?l Flﬂﬂ? 2
vznaseni akrobaticky let let 3D

Poznamky k pouZziti funkce ,Gaslimit”— limit plynu:

V kazdém pripadé byste méli pouZit funkci limit plynu
(Menu ,,Gebereinstellung” — nastaveni cidla, strana
53). Tim je na dolni zaréZce Ccidla limitu plynu —
standardné proporcionalni otoc¢né cidlo CTRL 7 —
servo plynu zcela oddélené od packy plyn/stoupani;
motor se nachazi na volnobéhu a reaguje jeSté na
sefizeni K1. Tato moznost Vam umozni z kazdé faze
letu nastartovat motor. Po startu otoCte omezovac
plynu az k protilehlé zarazZce, aby bylo moZné servo
plynu opét pouzivat zcela pfes Fidici packu
plyn/stoupéni. Aby servo plynu na horni zaradzce
nebylo omezené omezovacem plynu, méli byste
v menu ,,Gebereinstellung*“ — nastaveni ¢idla nastavit
drahu cidla v pravém sloupci fadku ,Lim“na +125%.
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Poznamka:

Paralelné k uvolnéni plynu event. novému omezeni se
také prekro¢i nebo nedosahne bod spinani spinace
cidla ,G3, kterym je mozné napr. automaticky zapnout
a vypnout stopky ke zjisténi doby letu, viz strana 53.

PFi letu autorotace se timto mixérem prepina
automaticky na nastavenou standardni hodnotu,
viz strana 74.



K1 =» Heck — K1 =» zad’
(statické vyrovnani to¢ivého momentu )
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Tento mixér slouzi k vyrovnani to€ivého momentu.
Ujistéte se, Zze v menu ,,Grundeinstellung® — zakladni
nastaveni byl zadan spravny smér otaceni hlavniho
rotoru.

Analogicky k nastaveni krivky stoupani (viz
predchozi dvoustranka) je mozné Fidici kfivku
zad'ového rotoru definovat az 5 body.

Nastaveni mixéru je proto nutné provést tak, aby se
vrtulnik béhem delSich kolmych vzestupnych a
sestupnych letll nevytacel v dusledku tocivého
momentu hlavniho rotoru okolo kolmé osy zménéného
ve srovnani se vznasenim. Pfi vznasSeni by se
sefizeni mélo provadét jen pres (digitalni) trim
zadového rotoru.

Pfedpokladem k bezpe€nému nastaveni vyrovnani
to€ivéeho momentu je spravné nastaveni kfivek
stoupani a plynu, otacky rotoru zustavaji tedy v celém
rozsahu sefizeni kolektivniho stoupani konstantni.
Nejdfive je nutné zadat vyrovnani to¢ivého momentu
s linearnim mixaznim podilem 30%. Mixér muzete
upravit vy$e uvedenym zplsobem a tak také nad a
pod bodem vznaseni pfedem definovat asymetrické
mixazni podily.

U automatické rotace se 2z tohoto mixéru
automaticky prepina na nastavenou standardni
hodnotu, viz strana 74.

Gyro (nastaveni efektu rotoru)

VétSina sou€asnych systémi Gyro ma k dispozici
proporcionalni, plynulé nastaveni efektu gyro.

Pokud gyro, které pouzivate, ma tuto volbu, poskytuje
Vam také (statické) nastaveni efektu rotoru podle
fazi letu napf. létani normalnich  pomalych letd
s maximalni stabilizaci, ale u rychlych okruznich letd
a pfi akrobatickém letu redukci efektu rotoru. Proto
kromé toho pouzivejte ucelné prepinani fazi letu
k zadani rdznych nastaveni vfadku ,Gyro“. Realné
jsou hodnoty rozpéti -125% a +125%.

Ftch =3

Kl -PpGas =2

Kl ~PHeck =
| A5 ) A%

Na zakladé téchto nastaveni definovanych podle fazi
letu je mozné efekt rotoru dodatec¢né plynule ménit

Cidlem pfifazenym v Fadku ,oyr vV menu
»Gebereinstellung“ - nastaveni cidla (strana 51)
napf. CTRL 5:

e Ve stfedni poloze tohoto ¢idla odpovida
efekt rotoru vzdy jen nastaveni, které zde
bylo vybrané.

e Pokud se tlacitko INC/DEC ze stfedni
polohy tiskne ve sméru upIného vychyleni,
zvySuje se odpovidajicim zplsobem efekt
rotoru ..

e ... a tento efekt se logicky redukuje ve
sméru protilehlé zarazky.
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Nastaveni senzort Gyro
K docileni maximalni stabilizace vrtulniku okolo kolmé
osy pomoci rotoru, byste méli respektovat nasledujici
pokyny:

e Sefizeni by mélo byt fungovat lehce a mélo

by byt bez vile.
e Tahlo fizeni nesmi pruzit.
e Pouzivejte silné a rychlé servo.

Cim rychleji bude Gginna odpovidajicim zplisobem
opravena zména posunu zadového rotoru jako reakce
na detekované otaceni modelu, o to vice se muize
projevit efekt rotoru bez toho, aby se zad modelu
zacala kyvat, tak se zlepsi také stabilita kolem kolmé
osy. Jinak existuje redlné nebezpedi, Zze zad modelu
se zatne kyvat jiz pfi nepatrném nastaveni efektu
rotoru, tomu je pak nutné zabranit dalSi odpovidajici
redukci efektu rotoru pfes standardni hodnotu ,Gyro*
event. tlacitkem INC/DEC.

| pfili§ velka rychlost modelu dopfedu event. vznaseni
muze pfi silném protivétru vést k tomu, Ze stabilizujici
efekt smérového kfidla spolu s efektem rotoru vede
k pfehnané reakci, coz se projevi pravé kyvanim zadi
trupu. K dosazeni optimalni stabilizace zadé v jakékoli
situaci, by se méla pouzit mozZnost pfizplsobeni
efektu rotoru vysilatem napf. tlacitkem INC/DEC
CTRL 5.
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Moznosti nastaveni tohoto fadku menu jsou dulezité
jen v pfipadé, Ze se regulator otadCek  pouziva
k zachovani konstantnich otacek systému. Nastaveni
se pak provadi podle Navodu pouzitého regulatoru
otacek.

Sefizeni krivky plynu a stoupani
Prakticky postup

Rizeni plynu a kolektivniho stoupani se provadi
prfedevSim pfes oddélena serva, ktera se ale musi
pouzivat spolecné (s vyjimkou faze letu autorotace)
s Fidici packou plyn/stoupani. Spojeni se provadi
automaticky programem helikoptéra. Trim Fidici funkce
1 plsobi v programu vysilate mx-16s jako sefizeni
volnobéhu jen na servo plynu (viz ,digitaini sefizeni®
na strané 25).

Sefizeni plynu a stoupani, tedy vykonnostni kfivky
motoru s kolektivnim pfestavénim listd rotoru, je u
modelu vrtulnikl nejdllezitéj§i proces nastaveni.
Program mx-16s pfedpoklada nezavislé nastaveni
vyrovnavacich kfivek plynu, stoupani a otaceciho
momentu.

Tyto kfivky je mozné charakterizovat az 5 body.
Pfitom je mozné pro kazdy z téchto péti bod(i zadat
individualni hodnotu a tak celkové definovat pfislusnou
fidici kfivku.

Pfed nastavenim funkce plynu a stoupani by se méla
nejdrive tahla vSech serv pfedem mechanicky nastavit
spravnym zplUsobem podle pokynd nastaveni
pfislusného vrtulniku.

Poznamka:

Bod vznaseni by mél vzdy lezet ve stredni poloze
fidici packy plyn/stoupani.
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Nastaveni volnobéhu a krivky plynu

Nastaveni volnobé&hu se provadi vyhradné pfes trim
funkce K1, kdyz je omezova¢ plynu zavieny.
Programovani odpovidajici hodnoty v bodé 1 kfivky
plynu zpUsobi nastaveni ota¢ek motoru pfi sestupném
letu bez ovlivnéni nastaveni vznaseni.

Zde mulzete napf. pouzit programovani fazi letu
k nastaveni rtiznych kfivek plynu. Ugelné jsou tyto
zvySené otacky sytému pod bodem vznaseni napf. pfi
rychlém strmém nalétavani Kk pfistani se silné
ubranym stoupanim a pfi akrobatickém letu.

+100%] /|

Obrazek ukazuje g
kifivku s lehce 2
upravenym ®

nastavenim trysky pod
bodem vznadeni ve
stfedni poloze.

=100%] ]

1 2 3 4 B
draha fizeni

Programuji se r(izné kfivky plynu v zavislosti na fazich
letu, aby se pfi vznaseni i akrobatickém letu pouzivalo
vzdy optimalni sefizeni:
e Nizké otacky s klidnymi, slabymi reakcemi
fizeni a mensi hluk pfi vznaseni
e Vy33i otactky rotoru béhem akrobatického
letu v rozsahu maximalniho vykonu motoru.
V tomto pfipadé se pfizplsobi kfivka plynu
také v rozsahu vznaseni.



Zakladni nastaveni

Ackoli je mozné kiivky stoupani a plynu ve vysilaci
mx-16s elektronicky nastavit ve velkém rozsahu, méli
byste vSechna spojeni v modelu mechanicky nastavit
spravnym zplUsobem podle pokynu pfislusného
navodu vrtulniku. ZkuSeni piloti vrtulnikd Vam
samoziejmeé radi pfi zakladnim nastaveni pomohou.
Sefizeni karburatoru je nutné nastavit tak, aby tryska
v poloze plny plyn byla pravé zcela oteviena. V poloze
volnobé&hu omezovace plynu je nutné karburator s trim
K1 (rychlé sefizeni trysky ,digitalniho sefizeni, viz
strana 25) nechat tak zcela zavfeny, aby servo
mechanicky nabihalo.

Tato nastaveni provadéjte velmi opatrné tak, ze Fidici
tahlo pfizpUsobite odpovidajicim zpUsobem a/nebo
také zavésny bod na pacce serva event. karburatoru
zménite. Teprve potom byste méli elektronicky
optimalizovat jemné sefizeni serva plynu.

Pozor:

Prfed prvnim uvedenim motoru do provozu se pfi
manipulaci s motory a vrtulniky informujte o
rizicich a bezpecnostnich opatrenich.

Timto zakladnim nastavenim byste méli motor
nastartovat a zaroven respektovat pfislusny navod
k motoru, volnobéh mizete nastavit pomoci trimu
plynu/stoupani. Poloha volnobé&hu, kterou jste zadali,
se v zakladni obrazovce vysilate zobrazi pFicnym
sloupcem u zobrazeni polohy trim K1. Ktomu viz
popis digitalniho sefizeni na strané 25 P¥irucky.

Asi tak ve stfedni poloze Fidici packy stoupani by se
mél model trochu zdvihnout z podkladu a vznaset se
s malymi nastavenymi ota¢kami. Pokud tomu tak neni,
pak postupujte nasledujicim zpisobem:

1. Model se zveda teprve nad stfedni polohou
fidici packy stoupani.

a) pfili§ nizké otacky +100%[

Odstranéni:

Na strané grafiky
K1 =2 Gas" - K1 =
plyn zvysit hodnotu
bodu 3.

vystup

wl

draha fizeni

b)  pfili§ vysokeé +100%[
otagky /'
bod vzniaseni

Odstranéni:
Zvyseni Uhlu
nastaveni listd
stoupani zvySenim
hodnoty bodu 3 na
strané grafiky

LStoupani”, 1 2 3 4
draha Fizeni

vystup

(1] =

2. Model se zveda jiz pod stifedni polohou.

a)  prili§ vysoké +100%]
otacky

Odstranéni:
ZmensSit otevreni
karburatoru
redukci hodnoty
bodu 3 na strané
grafiky ,K1 =
Gas“—K1 =
plyn.

bod venaseni

-100%]

[, .

e
draha fizeni
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c) _pfilis nizké otadky -

Odstranéni:

Redukujte uhel sefizeni
lista stoupani
zmens$enim hodnoty
bodu 3 na strané grafiky
~stoupani®.

vystup

-100%

il

draha Fizeni

Dulezite:

Tato nastaveni se provadi tak dlouho, dokud se model
ve stfedni poloze Fidici packy plyn/stoupani nevznasi
se spravnymi otackami. Na spravném provedeni zavisi
pak celé dal§i nastaveni parametri modelu!

Standardni sefizeni

Na zakladé dfive popsaného zakladniho nastaveni, pfi
kterém se model béhem normalnim letu ve stfedni
poloze fidici packy plyn/stoupani vznasi
s pfedpokladanymi otackami, se standardni sefizeni
zkompletuje: Tim se rozumi sefizeni, které umoZzhuje
vznaseni modelu i okruzni lety s konstantnim otackami
ve vSech fazich.

Nastaveni vzestupného letu

Kombinace nastaveni plynu pfi vznaseni, nastaveni
stoupani pro bod vznasSeni a maximalni polohy
stoupani (bod 5) umozfuje nyni jednoduchym
zplsobem dosahnout konstantni ota¢ky od vznaseni
az po maximalni vzestupny let.

Nejdfive provedte dlouhy kolmy vzestupny let tak, ze
fidici packu stoupani umistite do kone¢né polohy.
Otacky motoru by se nemély oproti nastaveni pro
vznaseni meénit. Pokud otacky pfi vzestupném letu
klesaji, ackoli je karburator jiz zcela otevieny a tim u
optimalné nastaveného motoru neni mozné dalsi
zvyseni vykonu, potom redukujte maximalni Ghel listd
béhem uplného vychyleni Fidici packy stoupani, tedy
hodnotu bodu 5.




Pokud by se otd€ky motoru mély pfi vzestupném letu
zvySit, je naopak nutné zvétsit uhel nastaveni. Na
strané grafiky ,stoupani“ vedte tedy kolmou ¢&aru
s packou stoupani k bodu 5 a pravym sklopnym
tlacitkem zménte odpovidajicim zplUsobem jeho
hodnotu.

+100%]

g' bod vznaten
&
=
>
Tento obrazek
zobrazuje jen zmény
maximalni hodnoty oo

nastaveni stoupani

—

2 3 4 5
draha letu

Néasledné uvedte model opét do rezimu vznaSeni,
ktery by mél byt dosazen opét ve stfedni poloze
ovladace K1. Pokud je nyni nutné pro bod vznaseni
umistit packu stoupani ze stfedni polohy ve sméru
vys$Sich hodnot, pak tuto odchylku kompenzujte tak, ze
hodnotu stoupani béhem vznaseni - tedy bodu 3 —
trochu zvySite, az se model opét vznasi ve stfedni
poloze packy. Jestlize se model naopak vznasi pod
stfedni polohou, pak je nutné uUhel nastaveni
odpovidajicim zpusobem redukovat.

Za urcitych okolnosti mdze byt nutné otvor karburatoru
v bodé vznaseni (bod 3) opravit z ,K1 = Gas“ - K1 =

plyn.

+100%[

Tento obrazek
zobrazuje jen zménu
bodu vznaseni tzn.
minimum a maximum
stoupani byly 100" |
zachovany na -100% 1
event. na +100%.

vystup

s
draha rizeni

Tato nastaveni upravujte tak dlouho, az pfes celou
fidici drahu dosahnete skutec¢né konstantni otacky
mezi vznasenim a vzestupnym letem.

Nastaveni sestupného letu (klesani) se provadi jen
tak, Zze model zletu dopfedu z vysSi vySky se zcela
ubranym stoupanim nechate klesnout a minimalni
hodnotu stoupani (bod 1) nastavite tak, Ze model
klesa v uhlu 60 ... 80°. Vedte tedy na strané grafiky
LStoupani“ packou stoupani kolmou ¢aru kbodu 1 a
pravym sklopnym tlacitkem zménte odpovidajicim
zplUsobem jeho hodnotu.

+100%

a
-]
Tento obrazek 2‘
zobrazuje jen priklad
zmeén minimalni

hodnoty stoupani. oo

s 3-. -
draha rizeni

Pokud dosahnete tohoto stavu letu, nastavte hodnotu
pro ,Gas min“ — min. plyn — hodnotu bodu 1 na strané
grafiky z ,K1 = Gas" — K1 = plyn tak, ze nedojde ke
snizeni ani ke zvySeni otafek. Sefizeni plynu a
stoupani je tim ukoncené.
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Zavérecné dulezité poznamky

Pfed spusténim motoru se ujistéte, Zze omezovacé
plynu je zcela zavieny a karburator je mozné pouzivat
uz jen pres trim. Pokud je pfi zapnuti vysilace
karburator pfili§ otevieny, jste na tento pfipad
upozornéni opticky a akusticky. Jinak u pfili§
otevieného karburatoru hrozi riziko, Ze motor
bezprostfedné po startu bézi s vysokymi otd¢kami a
Ze okamzité zasdhne rozb&hova spojka.

Proto byste méli
hlavu rotoru pfi startu stale drzet.

Pokud by motor s pfili§ otevienym karburatorem
presto omylem nastartoval, plati:

Zachovat klid!
Bezpodmineéné drzte hlavu rotoru!
V zadném pripadé neuvolnit plyn,

ale naopak plyn okamzité ubrat to i v pfipadé rizika, ze
se pohon v nejhor§im pfipadé poskodi, protoze

VY musite zajistit,
aby se vrtulnik
v zadném pripadé nepohyboval nekontrolovatelné.

Naklady na opravu spojky, pfevodovky nebo také
motoru jsou zanedbatelné ve srovnani se zranénimi a
Skodami, které mlze zpusobit model vrtulniku s
nekontrolovatelné se pohybujicimi listy rotoru.

Respektujte skutecnost, ze v prostoru ohrozeni se
nesmi zdrzovat zadné dalSi osoby.

PFfepinani z nastaveni volnobéhu na let s vySSimi
otackami proto probiha bez preruseni.



Rotor by se tim mél podstatné zrychlit, coz by mélo za
nasledek pfed€asné opotfebeni spojky a pfevodovky.
Také listy hlavniho rotoru vétSinou upevnéné jako
volné sklopné by nemély byt vystaveny takové nahlé
akceleraci, mohly by se totiz vychylit ze své normalni
polohy tak daleko, ze by za uréitych okolnosti mohly
narazet do zadé.

Po spusténi motoru byste méli proto ota¢ky systému
pomalu zvySovat omezova€em plynu.
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Mixér Heli
Nastaveni autorotace

Pomoci autorotace je originalni  vrtulnik i model
vrtulniku schopny bezpeéné pfistat napf. i pfi vypadku
motoru. | pfi vypadku zadového rotoru je okamzité
vypnuti motoru a pfistani v autorotaci jedind moznost,
jak zabranit nekontrolovatelnému rychlému otaceni
okolo kolmé osy a jistému zficeni, proto také bez
prodlevy nasleduje pfepnuti DO faze autorotace.

PFfi prepnuti do faze autorotace se nasledujicim
zpUsobem méni menu mixéru Heli:

ELCH - =
Has - 9@%
Heck a%
Gro (5
PE i1 1%
ZAutorots Ei!

V autorotaci uz neni hlavni rotor poh&nény motorem,
ale vsestupném letu proudénim vzduchu plochou
rotoru. Rotor timto zpUsobem drZzeny v otackach
vyCerpa uloZenou energii pfi vyrovnani vrtulniku, a
protoze je tato energie k dispozici jen jednorazové,
vyzaduje se nyni u modeld vrtulnikd nejen zkuSenost
v manipulaci s nimi, ale také uvazlivé nastaveni
odpovidajicich funkci.

Pokrocily pilot by proto mél v pravidelnych intervalech
nacviCovat pfistani v autorotaci. Nedokazovat tedy
bezvadny letecky styl event. jen na zavodech, ale
umet pristat z vysoké vySky bezvadné i pfi vypadcich
motoru. Ktomuto ucelu je vprogramu cela fada
moznosti nastaveni, které jsou k dispozici, aby pfi letu
nahradily vykon motoru.

Respektujte skute€nost, Ze nastaveni autorotace
predstavuje plnohodnotnou tfeti fazi letu, ktera
disponuje takovymi moznostmi nastaveni zavislymi na

fazich letu jako jsou pfedevSim sefizeni, nastaveni
kfivky stoupani atd.

Ptch (kfivka stoupani (K1 = Pitch — K1 =» stoupani))
PFi letu s motorem je maximalni Ghel listd omezen
vykonem motoru, ktery je k dispozici, v autorotaci viak
teprve pferusenim proudéni na listech hlavniho rotoru.
Pro pfesto dostacujici pohon i pfi klesajicich ota¢kach
je proto nutné nastavit vy$§i  maximalni hodnotu
stoupani. Ktomuto U€elu stisknutim SELECT nebo
ENTER prejdéte na stranku grafiky ,stoupani® a
pohybujte pak pomoci fidici packy kolmou ¢&arou
k bodu 5. Tento bod nastavte nejdfive na hodnotu,
ktera lezi asi 10 az 20% nad normalni maximalni
hodnotou stoupani, aby se pfi vyrovnavani
v sestupném letu v autorotaci helikoptéfe zabranilo v
opétovném stoupani. Potom totiz otacky rotoru
prfed¢asné klesnou natolik, ze vrtulnik ze stale jesté
velké vySky nahle pada dold.

Nastaveni minima stoupani je _mozné za urcitych
okolnosti rozliSit od nastaveni normalniho letu. To
zavisi na zvyklostech fizeni b&€hem normalniho letu.
Pro autorotaci je v kazdém pfipadé nutné u bodu 1
nastavit tak velkou hodnotu minima stoupani, Ze
model z letu dopfedu se stfedni rychlosti pfechazi do
rezimu sestupného letu (klesani) asi 60 ... 70 stupnu
pfi zcela stahnutém stoupani.

Pokud podobné jako vétSina pilotd helikoptér
pouzivate stejné nastaveni jiz pro normalni let, mizete
jednodus$e tuto hodnotu pfenést.

Pokud je uhel pfili§ plochy, provedte zvySeni hodnoty
bodu 1 a naopak.
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Samotna packa stoupani se v autorotaci zasadné
nenachazi v dolni poloze, typickd je pro ni poloha
mezi polohou vznasSeni a dolni zarazkou, aby bylo
event. mozné Fizenim klonéni upravit napf. podélny
sklon.

Nalet muzete zkratit lehkym tazenim fizeni klonéni a
citivym snizenim stoupani nebo také prodlouzenim
naletu stisknutim fizeni klonéni a opatrnym zvySenim
stoupani.

Gas (kfivka plynu)

Béhem zavodu se oCekava, ze se motor zcela vypne.
Pfi tréninku se to samozfejmé nedoporucuje. Hodnotu
u ,Gas“* — plynu nastavte tak, aby se motor
v autorotaci drzel v bezpeéném volnobéhu, tedy aby
ho bylo mozné kdykoli znovu nastartovat.

Heck (statické vyrovnani toéivého momentu)

Béhem normalniho letu se zadovy rotor nastavi tak, ze
pfi vznaseni dojde ke kompenzaci to¢ivého momentu
motoru. Motor tedy i vzakladni poloze generuje
urCity tah. Tento tah se pak fizenim zadového rotoru a
rdznymi mixéry pro vSechny typy vyrovnani toCivého
momentu méni a pak se jeSté sefizuje pomoci
sefizeni zadového rotoru podle stavu pocasi, otacek
systému a ostatnich vlivu.




V autorotaci neni ale rotor pohanény motorem, ale na
principu vétrného viru. Tak uz nevznikaji tocivé
momenty, které by zadovy rotor musel kompenzovat.
Proto dojde automaticky k vypnuti vSech pfisluSnych
mixérd.

Protoze v autorotaci neni jiz nutny vySe uvedeny tah,
musi byt proto i nastaveni zad'ového rotoru jiné:

Vrtulnik s vypnutym motorem umistéte do vodorovné
polohy. Pokud je zapnuté zafizeni vysilaCe a
pfijimaCe, sklopte podle volby faze letu
»Autorotation“ — autorotace listy zadového rotoru
dolt a ménte hodnotu ve volbé ,Heck® — zad, dokud
Uhel sefizeni listd zadového rotoru neni nula stupnd.
Listy zadového rotoru pak pfi pohledu zezadu stoji
paralelné k sobé.

Podle frikce (tfeni) a odporu pfevodovky se ale muze
stat, ze se trup prfesto nepatrné pretaci. Tento
relativné slaby to€ivy moment je pak nutné opravit
event. Uhlem nastaveni listt zadového rotoru.
V kazdém pfipadé lezi tato hodnota béhem
normalniho letu mezi hodnotami nula stupnid a thlem
nastaveni proti sméru uhlu nastaveni.
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4 VSeobecné poznamky k libovolnému programovani mixért

O

Na pfedchozich strankach je ve spojitosti s obéma
menu ,Flachenmischer® — mixér ploch a
»Helimischer® — mixér helikoptéry popsana fada
naprogramovanych spojovacich funkci. Zakladni
vyznam mixérQ i princip fungovani jsou vysvétlené na
strané 61. V nasledujicim textu ziskate informace o
tzv. “volnych mixérech®.

Mx-16s  poskytuje = krom& vySe  uvedenych
naprogramovanych mixer v kazdém pamétovém
misté modelu jesté tfi volné linearni mixéry s moznosti
programovani, u kterych je mozné definovat vstup a
vystup podle vlastniho nazoru.

Témto ,volnym mixerdm® se jako vstupni signal pfifadi
libovolna Fidici funkce (1 az 8) nebo tzv. ,spinaci
kanal“, viz nize. Signal pfiléhajici k fidicimu kanalu a
vedeny ke vstupu mixéru se uréuje pfislusSnym cidlem
a jeho charakteristikou, jak byly zadany napf.
nastavenimi vmenu ,Dual Rate/Expo“ a
»Gebereinstellung“ — nastaveni cidla.

Vystup mixéru plsobi na rovnéz libovolné volitelny
fidici kanal (1 az max. 8 — podle typu pfijimace), ktery
dfive nez vede signdl k servu muze byt v menu
»oervoeinstellung” — nastaveni serva ovlivnén uz jen
funkcemi obraceni serva, stfed serva a draha serva.

Ridici funkci je moZné soudasné pouzivat pro
libovolné mnozstvi vstupt mixerQ, kdyz by se mixéry
mély napf. spinat paralelné.

Naopak muzZe libovolné mnozZstvi vystupd mixer(
pusobit na jeden a ten samy Fidici kanal.

Priklady jsou uvedené niZe, u popisu volnych mixeru.
Softwarem se nejdfive spina vzdy ,volny mixér”.
Volitelné je mozné mixéru pfifadit také spinaé
ZAP/VYP.

Z dlvodl velkého mnoZstvi spinacich funkci eliminujte
vzdy nezadouci duplicitni osazeni spinace.

Dva vyznamné parametry mixért jsou
e ... mixazni podil, ktery definuje intenzitu
pusobeni vstupniho signalu na fidici kanal
pfipojeny na vystupu mixéru a
e ... neutralni bod mixéru, ktery se také
oznacuje jako ,offset”. Offset je takovy bod
na Tidici draze Ccidla (fidici packy,
proporcionalniho oto¢ného ¢idla CTRL 7
nebo tlac¢itka INC/DEC CTRL 5 event. 6),
u kterého mixér neovliviuje Fidici kanal
pfipojeny k jeho vystupu. BéZné se to
vyskytuje ve stfedni poloze &idla. Offset je
mozné ale nastavit také na libovolné misto
drahy ¢idla.

Spinaci kanal ,,S“ jako vstup mixéru

Prilezitostné je nutny jen konstantni fidici signal na
vystupu mixéru, aby bylo napf. mozné u zaviené
spojky odtahu vy3kové kormidlo — zcela nezavisle na
jeho normalnim sefizeni — sefidit trochu vice ve sméru
shoch® — vysoko.

Pfes pfifazeny spina¢ je mozné mezi dvéma
kone€nymi body mixéru spinat sem a tam a pres
mixazni podil napf. potom nastavit dodatec¢né
vychyleni trim pro vysSkové kormidlo.

Krozliseni se tato Fidici funkce vstupu mixéru
v programu oznacuje pismenem ,S* pro ,Schaltkanal®
— spinaci kanal. Pokud neni mozné odpovidajici
Lcilovy kanal“ ovlivnit ani pfes jeho ,normalni“ ¢idlo,
odpojte toto d&idlo v menu ,Gebereinstellung“ —
nastaveni Cidla, strana 49 event. 51 od vstupu funkce
pfislusného fidiciho kanalu nebo zadanim ,frei“ —
volny. Také k této problematice je v nasledujicim
popisu menu vysvétleny pfiklad této funkce.
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& Volné mixéry
Ty Linearni mixéry

Bez ohledu na vybrany typ modelu jsou v kazdém z 12
pamétovych mist modelu k dispozici tfi linearni mixéry
s dodate€nou moznosti nelinearnich fidicich kfivek.

V prvni Casti chceme nejdfive hovofit pouze o
programovani prvni strany displeje. Potom se budeme
zabyvat stanovenim mixaznich podill na druhé strané
displeje tohoto menu.

Zakladni programovani

1. Pravym sklopnym tlagitkem pFi stisknutém
tlacitku SELECT vyberte poZzadovany mixér.

2. Stisknéte SELECT. Pole zadani ,von“ — od
se zobrazi inverzné.

3. Pravym sklopnym tlac¢itkem definujte vstup
mixéru ,von“ — od.

4. Stisknéte SELECT, pravym sklopnym
tlacitkem prejdéte na SEL pod sloupcem ,zu“
— k aopét stisknéte SELECT. Pole zadani
,ZU“ — Kk se zobrazi inverzné.

5. Pravym sklopnym tladitkem definujte vystup
mixéru ,zu“ — k.

6. Stisknéte SELECT a volitelné pravym
sklopnym tlaCitkem prejdéte na SEL pod
sloupcem ,Typ“ — typ, aby se sefizeni K1 ...
K4 vztahovalo na vstupni signal mixéru (,Tr*
pro sefizeni) ...

. alnebo prejdéte k symbolu spinace, opét
stisknéte SELECT a event. pfifadte spinac.

7. Stisknéte SELECT, pravym sklopnym
tlaCitkem prejdéte k (¥7 a stisknéte tlaCitko
SELECT a ENTER.

8. Mixazni podily definujte na druhé strané
displeje.

9. Tlacitkem ESC prejdéte zpét na prvni stranu.

Sloupec ,,von*“ — od

Po stisknuti tlacitka SELECT vyberte pravym
sklopnym tlaCitkem ve vybraném fadku mixéru
inverzniho pole jednu z Fidicich funkci 1 ... 8 event. S.

Pro prehlednost jsou Fidici funkce 1 ...4 v programu
ploch oznagené nasledujicim zplisobem:

K1 Ridici pac¢ka plyn/brzdici klapky
QR Ridici pa¢ka pfiné kormidlo
HR Ridici packa vyskové kormidlo
SR Ridici packa smérové kormidlo

... av programu Heli:

1 Ridici pagka plyn/stoupani

2 Ridici packa klopeni

3 Ridici packa klonéni

4 Ridici pagka zadovy rotor
Poznamka:
Nezapomerite vybranym fridicim funkcim 5 ...8
vmenu ,Gebereinstellung” - nastaveni Ccidla

prifadit také cidlo!

»S“ jako spinaci kanal

Pismeno ,S* (spinaci kanal) ve sloupci ,,von*“ — od
zplsobi, Ze vstupu mixéru se pFivadi konstantni
vstupni signal napf. aby se — jak jiz bylo uvedeno na
predchozi strance — u zaviené spojky odtahu
sefidilo vysSkové kormidlo trochu vice ve sméru
»hoch® — vysoko.

Po pfifazeni Fidici funkce event. pismene ,S* se pod
odstavcem ,zu“ - k...

Odstavec ,,zu“ — k

... zobrazi dalSi pole SEL. Pfes toto pole definujte
cil mixéru, to znamena vystup mixéru na jeden
z fidicich kanald. Soucasné se v dolnim Fadku
displeje zobrazi dalsi pole:
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Tar von zZu
- SEL SEL 8]

V tomto pfikladu jsou jiz definované tfi mixéry. Druhy
mixér znate jiz zmenu ,Flachenmischer® — mixér
ploch (,Bremse = HR“ — brzda = HR). Zasadné
byste méli tyto naprogramované mixéry ale nejdfive
vyzkouset.

Pokud ale potfebujete nesymetrické mixazni podily
nebo neutralni bod mixéru posunout, potom mixéry
nastavte  nebo zachovejte naprogramované mixéry
na hodnoté ,0 a nahradte je volnymi mixéry.

Smazat mixéry
Pokud event. potfebujete smazat jiz definovany mixér,
stisknéte v inverznim poli odstavce ,von“ — od

jednoduse tlacitko CLEAR.

Spina€ mixéru

Linearnim mixérdm 1 a 2 bylo na hornim obrazku jako
priklad pfifazené ¢idlo ,1“ event. spina¢ c&idla ,G1°,
stejné tak mixéru 3 spinac 3.

Symbol spinani vpravo vedle Cisla spinaCe zobrazuje
aktualni stav spinani.

Mixéry, kterym ve sloupci _»_. nebyl prifazen
spina¢, jsou zasadné aktivni!



Sloupec ,, Typ*“ (zahrnuti sefizeni

U fidicich funkci 1 ... 4 (fidici packa) muzete event.
sefizeni digitalnich trim nechat pUsobit i na vstup
mixéru. V takovém pfipadé vyberte pravym sklopnym
tlaCitkem v inverznim poli , Tr.

DalSi zvlastnosti volnych mixerd

Mixéry, u kterych je vstup mixéru nastaveny hned na
vystup mixéru napf. K1 = K1, ve spojeni s volbou
libovolné zapinat a vypinat jeden volny mixér,
umoznuji docileni zcela specifickych efektl. Priklad
pouziti naleznete na stranach 91 ... 92.

Pfed stanovenim mixazniho podilu je nutné zohlednit
to, co se stane, kdyz mixér nechame pusobit na
softwarové definované spojeni serv pricnych kormidel,
jednoduchych klapek nebo serv stoupani:

e Modely plosniku:

Podle poctu serv  nosnych ploch
nastavenych v menu ,,Grundeinstellung® —
zakladni nastaveni v fadku ,,Querr./Wolb* —
pficnd kormidla/jednoducha klapka jsou
fidici kanaly 2 a 5 pro funkci ,Querruder” —
pficna kormidla a event. kandly 6 a 7 pro
funkci ,Woélbklappe, — jednoducha klapka
vzajemneé propojené specialnim mixérem.
Pokud jsou vystupy mixérl naprogramované
na takovéa spojeni, je nutné zohlednit jejich
efekt zavisly na ,pfijimaném,, fidicim kanalu
u kazdého paru klapek.

Mixér Efekt

NN = 2 Efekt pficnych kormidel

NN = 5 PFicna kormidla dostanou
funkci jednoduchych klapek
NN = 6 Efekt jednoduchych klapek
NN = 7 Jednoduché klapky dostanou
funkci pfi€nych kormidel

e Modely helikoptér:
U mixérd helikoptér jsou podle typu
helikoptéry mozna pro fizeni stoupani az 4
serva na vystupech pfijimace 1, 2, 3 a 5, ta
jsou vzajemné softwarové propojena pro
funkce stoupani, klopeni a klonéni.
Kromé menu ,,Helimischer®“ — mixér Heli se
nedoporucuje do téchto kanalt zapojit jesté
dalsi volny mixér, protoze tak mohou
vzniknout Casteéné velmi komplikované
souvislosti. K nékolika  vyjimkam  patfi
.Sefizeni stoupani pfes zvlastni cidlo®, viz
pfiklad 2, strana 80.

DaleZité poznamky*

e Predevsim v pfipadé plsobeni nékolika
mixérG na fidici kanal  respektujte
skutecnost, ze se drahy mixu jednotlivych
mixeri béhem soucasného pohybu cidla
pficitaji a pfislusné servo za urcitych
okolnosti  nabiha mechanicky. Event.
provedte redukci ,drahy serva“ v menu
»Servoeinstellung“ - nastaveni serva
a/nebo mixaznich hodnot.

e U rezimu SPCM mohou u kombinaci mixért
vzniknout efekty prodlevy, u kterych se
nékolik serv sefizuje paralelné pres jedno
Cidlo. V tomto pfipadé se nejedna tedy o
selhani funkce zafizeni dalkového ovladani.

Mixazni podily a neutralni bod mixéru

Poté, co jsme se dosud zabyvali rozmanitosti
mixaznich funkci, popiSeme v dalSi ¢asti nastaveni
linearnich a nelinearnich kfivek mixera.

KFivky mixérl se programuji pro kazdy z celkem tfi
mixéru na druhé strané displeje. Vyberte poZadované
Cislo mixéru a pravym sklopnym tladitkem pfejdéte
k symbolu vpravo dole na displeji. Stisknutim
tlacitka SELECT se dostanete na stranku grafiky.
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Nastaveni linearnich mixaznich hodnot

Na pfikladu, ktery celkem vérné simuluje aplikaci,
chceme definovat linearni mixazni k¥ivku:

U motorového modelu se maji pouzivat obé serva
jednoduchych klapek, ktera se nachazeji na vystupech
pfijimate 6 a 7, a ktera jsou nastavena v menu
»Grundeinstellung® — zakladni nastaveni jako
pristavaci klapky, to znamena, Ze v pfipadé pouZiti
¢idla je mozné je vychylit pouze dolG. To soucasné
vyzaduje ale opravu vySkovych kormidel.

V menu ,Gebereinstellung* nastaveni cidla
pfifadte vstupu 6 napf. proporcionalni oto¢né Ccidlo
CTRL 7. Cidlo na vstupu 6 totiz v tomto pfipadé Fidi
obé serva pfipojena na vystupech pfijimace 6 a 7
standardné jako jednoduché klapky.

Menu ,,Gebereinstellung“ — nastaveni idla

ES |frei |+186% +1608%

PES | Geb. 7| +1868% +1688%

EV | frel |+188% +188%
- l_._lg-g +

-t SYM  ASY

Poznamka:

Cidlo pfitazené v tomto pfipadé vstupu 7 je pfi zadani
dvou serv jednoduchych klapek pripojené softwarem,
aby doSlo keliminaci chybného oviladani
Jjednoduchych klapek.

Nejdfive otocte toto Cidlo k levé zaraZce a pfistavaci
klapky nastavte tak, Ze jsou v této poloze zasunuté
event. zaviené. Pokud nyni regulator otocCite doprava,
méli by se klapky pohybovat dold, jinak je nutné
pfizplsobit smér otaceni serv.



Nyni pozorujeme prvni mixér displeje strany 77
(6 = HR), kterému byl pfifazen spinac 1:

Pl E-PHR | 14 =>
Mz Ki-PHR [G1o] =7
M3 S -bHR | 31| =>

Tur von zZu
v SEL SEL - [EF

Pravym sklopnym tlagitkem prejdéte k symbolu (¥]
dole vpravo na displeji. Stisknutim SELECT otevrete
druhou stranu obrazovky:

MIX 1 e=PHE aus

Pokud se zobrazi tento displej, znamena to, Zze mixér
neni jesté aktivovany pfifazenym pfesmykacem — zde
»1% Tedy pouzijte spinac:

MIX 1 &= PHR

Fulegd+
Dffs

« B Asy -

o%t 0%
@

PIna svisla ¢ara predstavuje momentalni polohu cidla
na vstupu 6 (ve vySe uvedené grafice se nachazi na
levém okraji, protoze CTRL 7 je, jak bylo zminéno jiz

dfive, na levé zarazce). PIna vodorovna ¢ara udava
mixazni podil, ktery ma momentalné pfes celou drahu
fidici packy konstantné hodnotu nulu; proto vyskové
kormidlo jeSté nereagovalo na pouziti klapek.

Nejdfive byste méli definovat Offset (neutralni bod
mixéru):

TeCkovana svisla ¢ara oznacuje polohu neutralniho
bodu mixéru (,Offset®), tedy bod podél fidici drahy, u
kterého mixér neovlivni fidici kanal pfipojeny na jeho
vystupu. Standardné se tento bod nachéazi ve stfedu
fizeni. ProtoZze v naSem pfikladu by mély byt ale
klapky na levé zarazce proporcionalniho otoéného
¢idla zasunuté event. zaviené a v této poloze by
nemeélo dojit k ovlivnéni vySkového kormidla, je nutné
neutralni bod mixéru premistit pfesné do tohoto bodu.
Pokud jste to jeSté neudélali, otocte tedy toto Cidlo
k levé zarazce, a pravym sklopnym tlacitkem vyberte
STO. Nasledné stisknéte SELECT. Teckovana svisla
Cara se pohybuje do tohoto bodu, do nového
neutralniho bodu mixéru, ktery podle ureni obsahuje
vzdy hodnotu ,OUTPUT* — VYSTUPU nula.

My chceme lep$Si zobrazeni kvili hodnoté
oznacené jako ,,Offset“ nastavenou ovSem jen na
75%.

MIx 1

Wea+ @x+ B
POffs - 7o%

- HiE CLRE .

Poznamka:

Volbou CLR pies pravé sklopné tlacitko a po
stisknuti SELECT nastavite neutralni bod mixéru
zase automaticky na stfed Ffizeni.
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Symetrické mixazni podily

Nyni definujeme mixazni hodnoty nad a pod
neutralnim bodem mixéru — vychazime pfitom z jeho
momentalni polohy. Vyberte pole SYM, aby se
mixazni hodnota nastavila symetricky k pravé
nastavenému bodu offset. Po stisknuti SELECT
definujete hodnoty v obou inverznich polich v rozpéti -
-150 % a +150%. Nastavena mixazni hodnota se
pfitom vztahuje vZdy k fidicimu signalu! Zaporné
mixazni hodnoty méni mixazni smér.

Stisknutim tlacitka CLEAR se smazZe mixazni podil
v inverznim poli.

Hodnotu optimalni pro nasSe ucely je samoziejmé
nutné odlétat.

MIX 1 6~PHR |
Pt sovt 20% |

Offs - ron ““““:T#
w» R'“t 1

ProtoZe jsme neutralni bod mixéru nastavili nahoru na
-75% fidici drahy, zobrazuje vySkové kormidlo (,HR")
jiz v neutralni poloze pfistavacich klapek (mensi)
.efekt hloubkového kormidla®, ktery pfirozené neni
zadouci. Proto posurte, jak bylo uvedeno vySe,
neutralni bod mixéru na -100% Fidici drahy.

MIK 1 &= PHRE

Vilea+ zont 2o||
Offs - 7o% [

- el HSY | i




Pokud nyni vratite offset z -75% pravé na 0% Fidici
drahy, dostanete nasledujici zobrazeni:

MIx 1 & PHE E
Wed+ 20%+ 20% ;

pOf s 0% :;uw?“f%
A STO [ENE e

Asymetrické mixazni podily
Casto jsou ale na obou stranach neutralniho bodu
mixéru potfebné rlizné mixazni hodnoty.

Pokud k tomuto ucelu offset mixéru ,6 = HR* pouzity
jako prfiklad opét nastavite na 0% (viz obrazek
nahofe), potom vyberete pole ASY a proporcionalnim
otoénym ¢idlem pohybujete vzdy odpovidajicim
smérem, pak je mozné mixazni podily pro kazdy
zobou smérl fizeni nastavit oddélené tzn. doleva
event. doprava:

MIx 1 &= PHE

» 5"."f‘1 Fl'f-"r' 1 |

Poznamka:

V pfipadé mixéru spinaciho kanalu typu ,S = NN*je
nutné pfifazeny spina¢ premistit. Svisla cara se
pohybuje mezi levou a pravou stranou.

Priklady:

1. K otevfeni a uzavreni spojky odtahu byl jiz
v menu ,,Gebereinstellung“ — nastaveni ¢idla
fidicimu kanalu 8 pfifazen spina¢ SW 3:

Ee | Geb.7| +1868% +166%
¢f | frel | +188% +1868%
PES S0 | +188% +1868%
- Weg +

~ E= a%M ASY

Protoze se u naslednych lett vileceni ukazalo, Ze
béhem rezimu vle€eni bylo vzdy nutné létat s lehce
vytazenym vysSkovym kormidlem, mélo by se nyni pfi
uzaviené spojce vleeni servo vyskového kormidla,
pfipojené k vystupu pfijimace 3, automaticky sefidit
trochu na ,hoch” — vysoko. Na displeji, ktery je znamy
jiz ze strany 77, byl k tomu zfizen 3. linearni mixér a
to se spinacim kanalem ,S* jako mixaznim vstupem.
Vybrany spina¢ nyni umistéte do polohy mixéru AUS -
VYP...

rMi &=PHR 15 =2

M2 Ki-PHR |G1H =2

H13 > —MHR o =2
Tur von zu

‘ SEL SEL - [&3

... a prejdéte pak pfes symbol (¥7 na druhou stranu.
Zde vyberte pfi stisknutém tlacitku SELECT pravym
sklopnym tlagitkem fadek ,Offs“ a potom jesté jednou
stisknéte tlacitko SELECT..., v zavislosti na vybrané
poloze spinace sko¢i hodnota offset na +100% nebo -
100%.
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Tisknéte tlaCitko SELECT a pravym sklopnym
tlacitkem prejdéte do fadku ,Weg“ — draha a pote, co
jste vybrany spina¢ umistili do polohy mixéru EIN -
ZAP, nastavte pozadovany mixazni podil.

MIX 3 S -PHR
e

Offa +100%  |foosses
»  SYM ASY j

2. Tento pfiklad se vztahuje k modeldm vrtulniku:
Pokud chcete v programu Heli sefidit stoupani
jednim z tlaCitkem INC/DEC CTRL 5 nebo 6, potom
pfifadte jedno ze dvou ¢idel v menu
“Gebereinstellung“ — nastaveni ¢idla vstupu
,E8“. Pak jednoduse definujte volny mixér 8 =» 1
se symetrickym mixaznim podilem napf. 25%.
Toto ¢idlo pak na zakladé interniho spojeni plisobi
stejné na vSechna stavajici serva stoupani bez
ovlivnéni serva plynu.

MIK 1 g=r 1

Plleg+ 2054+ 25%
Offs @ax e

. B Asy




<px  Mixér TS (mixér desky cykliky)
Mixér stoupani, klopeni, klonéni

TS~ MISCHER
(Y= Nl g + 617
Faoll + 61%
MHick + 61%
v

V menu ,,Grundeinstellung® — zakladni nastaveni se
v fadku ,Taumelsch.” — deska cykliky definuje, kolik
serv je v helikoptéfe integrovanych pro fizeni stoupani
viz strana 42. Toto ur€eni umozZhuje vzajemné
automatické spojeni funkci klonéni, klopeni a
stoupani, takze uz nemusite definovat dalSi mixér.

U modell vrtulnik{i, které jsou fizené jen 1 servem
stoupani, je tento bod menu ,TS-Mischer” — mixér TS
samoziejmé zbyte€ny, protoZe se softwarem provozuji
vzajemné oddélené celkem tfi serva desky cykliky pro
stoupani, klopeni a klonéni. V tomto pfipadé nemate
také toto menu k dispozici v seznamu mutlifunkci. U
vSech ostatnich pfipojeni se 2 ...4 servy stoupani
jsou mixazni podily a mixazni sméry nastavené, jak je
vidét na vySe uvedeném displeji, vzdy se standardnim
nastaveni +61% a v pfipadé potfeby je mozné je
upravit po stisknuti tlacitka SELECT pravym sklopnym
tlacitkem na hodnoty v rozpéti -100% a +100%.

Stisknutim  tlacditka CLEAR se mixazni podil
v inverznim poli nastavi zpét na standardni hodnotu
+61%.

Pokud fizeni desek cykliky (stoupani, klopeni a
klonéni a) neprobiha spravnym zplsobem fidicimi
packami, pak nejdfive zménte mixazni sméry (+ event.
-) nez zkusite pfizpusobit sméry otaceni serv.

U mechaniky HEIM se 2 servy stoupani...
e  pUsobi_mixér stoupani na obé serva stoupani
na pfipojenich pfijimace 1 + 2
e  plsobi mixér klopeni rovnéz na obé serva
stoupani (smér otaceni serv je pak vzdy

protismérny)
e plsobi mixér klonéni vyhradné jen na servo
klonéni.
Poznémka:

Respektujte skuteénost, Ze pfi zméné mixaznich
hodnot nenabihaji serva mechanicky.
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4 Nastaveni Fail Safe
Ty Zabezpeceny rezim v typu pfenosu ,SPCM*

FRIL SAFE ¢ SPCMD
il
Fos
=1 1n{nfu{a/{u/{u{uu
s sy el

Toto menu se zobrazi vseznamu multifunkci jen
v typu reZimu vysilate SPCM, ktery zadate v menu
»Grundeinstellung“ — zakladni nastaveni, které je
specifické z hlediska pamétovych mist.

Typ pfenosu SPCM se tyka vSech pfijimacd
s typovym oznaéenim ,smc“ (smc-19, smc-20 smc-
19 DS, smc-20 DS atd.).

Vys8i  provozni bezpeénost Super-Pulse-Code-
Modulation (SPCM) podminéna systémem vyplyva na
rozdil od Puls-Position-Modulation (PPM) z toho, ze
mikroprocesor zabudovany v pfijimaci (SPCM) muze
také zpracovat ,necisté“ pfijaté Fidici signaly. Teprve
tehdy, kdyz jsou tyto signaly napf. cizim ruSenim silné
zkreslené nebo zcela zkreslené, nahrazuje
mikroprocesor ru8ivé signaly automaticky Ffidicimi
signaly doc€asné ulozenymi v pfijimaci.

Tak dochazi napf. k potlaeni i kratkodobych ruseni
jako jsou diry vintenzité pole, které by jinak mohly
zpUsobit znamé ,kolisani“.

Pozor:

Pri pouziti prenosu SPCM vyuzijte jeho
bezpecnostni potencial tak, Zze pro zabezpeceny
rezim (Fail Safe) naprogramujete polohu trysek
motoru u model se spalovacim motorem na
volnobéh event. funkci motoru u elektromodelti na
stop. Motor se pak v pripadé poruchy nemizZe tak

snadno samovolné spustit a tak zpusobit vécné
Skody nebo zpusobit zranéni osob.

Pokud jste v rezimu vysilani SPCM dosud neprovedli
programovani zabezpeceného rezimu, zobrazi se pfi
zapnuti vysilae v zakladni obrazovce na nékolik
sekund vystrazné zobrazeni:

18 a1
@:aa
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Programovani
Funkce ,Fail Safe” — zabezpecény rezim definuje reakci

pfijimace v pfipadé =zavady pfenosu zvysilace
k pfijimaci. Vystupy pfijimace 1 ... 8 mohou v rezimu
vysilani SPCM volitelné ...

1. obsahovat momentaini polohu (,halt* — drzet):
VSechna serva naprogramovana na ,halt — drzet,
zUstavaji v pfipadé zavady prenosu tak dlouho stat
v poloze, ktera byla pfijimacem naposledy detekovana
jako spravna, dokud pfijima¢ nedostane novy, spravny
fidici signal, nebo

2. se pfi vyskytu zavady pfenosu presunuji do
libovolné zvolené polohy (,Pos* - poloha).

Pravym sklopnym tlacitkem vyberte poZzadovany kanal
1 az 8 (e) a stisknéte tlaCitko SELECT, aby bylo
mozné prepinat mezi rezimem ,halt* — drzet (ED a
rezimem ,Position” — poloha ([f)) :

82

STO

Nasledné na displeji vpravo dole vyberte pravym
sklopnym tladitkem pole STO a serva, ktera jste
sepnuly v reZimu poloha, pak umistéte pFisluSnymi
ovladacimi prvky sou€asné do pozadovanych poloh.
Stisknutim SELECT se tyto polohy ulozi jako
nastaveni zabezpeCeného rezimu a pak je
v pravidelnych intervalech pfeneste do paméti
pfijimace, takze je pfijima¢ v pfipadé zavady
okamzité muze obnovit.

Ukladani se na displeji kratce zobrazi:

FRIL SAFE <!

¥
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VAROVANI

Béhem rezimu letu za 2zadnych okolnosti
nevypinejte vysila¢ napf. za ucelem testovani
nastaveni Fail Safe - zabezpeceného rezimu!!!
Riskujete tak skute¢né ztratu modelu, protoze se
Vam na zakladé zobrazeni kontrolniho dotazu ,,HF
einschalten JA/NEIN“ - zapnout HF ANOJ/NE
bezprostiredné po zapnuti vysilace stézi podafi
opét véas aktivovat HF.



mx-16s Technika programovani
Pfipravna opatfeni na pfikladu modelu plo$niku

Programovani modelti v mx-16s ...
... je jednodussi, nez jak se na prvni pohled zda!

Zakladnim predpokladem ,Cistého“ programovani je
zajisté a to plati nejen pro mx-16s, ale v zasadé pro
v§echny vysilace s moznosti programovani,
mechanicky spravna integrace vSech komponentu
dalkového fizeni do modelu! Proto je nutné nejpozdé;ji
pfi pfipojeni spojeni myslet na to, Ze se serva
nachazi ve své odpovidajici neutralni poloze a jejich
packy kormidel také v pozadované poloze, jinak byste
packu kormidla méli uvolnit a posunout o jeden nebo
nékolik zarezl a pak opét upevnit. Pokud se pfitom
serva pomoci testru serv napf. digitalnim analyzérem
serva - objednaci Cislo 763 dostanou do polohy, je
velmi jednoduché definovat ,spravnou ,, polohu*.

MozZnost, kterd je kdispozici prakticky v kazdém
modernim vysiladi totiz ovlivnit neutralni polohu serva,
je uréena pouze k jejich jemnému nastaveni.

Vétsi odchylky od ,0“ mohou totiz béhem dalSiho
zpracovani signalu ve vysiladi vést kdalSim
asymetriim. V tomto smyslu: Kfivy podvozek auta se
nestane ani o poznani rovnéjSi, kdyz dojde jen
k sefizeni volantu na ,rovné“! Obdobné to plati pro
drahy kormidel: Také tyto drahy by se mély upravit
odpovidajicim pFizplsobenim bodl spojeni a méné
pak nadmérnym pouzivanim nastaveni drah ve
vysilaci. PFfitom rovnéz plati: Nastaveni drah slouzi
v prvé fadé kvyrovnani vyrobnich toleranci serv a
k jejich jemnému sefizeni, méné uz pak k vyrovnani
nedlslednosti.

Pokud se v modelu plosSniku pouzivaji dvé oddélena
serva pfiénych kormidel, je mozZné pficna kormidla
sefizena pres odpovidajicim zpusobem aktivované
mixéry ploch — viz dal$i dvoustranku — osadit jak
funkci jednoduchych klapek tak i pfestavét jako brzdici
klapky — coz je ucelné spiSe u kluzaku event. u
elektrického kluzaku nez v motorovém modelu.

V takovém pfipadé by méla byt ramena kormidel —
vychazeje z neutralni polohy — o jeden zafez sklonéna
dopfedu, tedy nasazena na pfisluSné servo smérem
k liSté nosu.

Mechanicka diferenciace dosazena touto
asymetrickou montazi ma za nasledek, ze brzdici
efekt prestavénych pficnych kormidel s jejich
vychylenim stoupa a proto vétSinou potfebuji vétsi
drahu smérem nahoru nez smérem dol(.

U oddélené sefizenych serv jednoduchych klapek je
také uc€elné zajistit, pokud je to v planu, aby byla
integrovana v systému Butterfly. Protoze brzdici efekt
této polohy klapek oznaCované také jako ,piskajici
poloha“ je ovlivnény méné prestavénymi pficnymi
kormidly nez vychylenim jednoduchych klapek dold, je
nutné integrovat ramena kormidel vtomto pfipadé
trochu sklonéna dozadu ke koncové listé. V dusledku
toho je pak k dispozici vétsi draha k vychyleni dola. U
takové kombinace sklopenych jednoduchych klapek
s pfestavénymi pficnymi kormidly by se méla pfi¢na
kormidla jen nepatrné prestavét, protoze u takového
systému Butterfly slouzi spiSe ke stabilizace a fizeni
nez k brzdéni.

V této spojitosti jesté jeden typ k brzdicimu efektu:
Klapky zarazit a divat se zepfedu nad a pod plochu
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(ktidlo). Cim vétsi je promitnutad plocha vzdalenych
kormidel, tim vétsi je brzdici efekt.

jednoduché klapky dovniti l

(podobna asymetrickd montaz ramen kormidel maze
byt GCelna napf. na brzdicich event. pfistavacich
klapkach i v motorovém modelu).

Pokud je model postaveny a mechanicky sefizeny, je
mozné v podstaté zacit s programovanim vysilace.
PredloZzeny Navod v souladu s praxi popisuje nejdfive
vSeobecna zakladni nastaveni a ty pak v nasledujicich
krocich upfesriuje event. specializuje. Po prvnim letu
a nasledné v prubéhu dal$iho zalétavani modelu je
nutné pfilezitostné jesté sefidit jedno nebo nékolik
nastaveni. Srostouci praxi pilota se velmi ¢asto
vyskytne prani rozsifit event. objasnit nastaveni.
Z toho vyplyva, Ze ne vzdy je dodrzené poradi voleb
event. Ze se jedna nebo i nékolik voleb uvadi
nékolikrat.

Nejpozdéji ale ted bezprostfedné pfed zahajenim
programovani modelu byste méli uvazovat o u¢elném
osazeni zakladnim Fidicich prvkd.



U modell, u kterych je kladen dlraz na ,motor”, bez
ohledu na to, zda jsou pohanény elektrickym nebo
spalovacim motorem, mohou v souvislosti s tim
vzniknout problémy, protoZe osazeni obou agregatl
pacek ¢tyfmi zakladnimi funkcemi ,regulace vykonu (=
plyn)®, ,strana“, ,vySka“ a ,pFicné* je pevné
stanovené!? V menu ...

»Grundeinstellung* — zakladni nastaveni
(str. 35...39)

Model lname< GRRAUBELE >
Steusranor:s 1
Modulat.ion FFM
Prlotor an Kl kein

-

. musite definovat, jestli chcete polohu minimum
plynu mit radéji ,vepfedu (,Leerl v* — volnobéh
dopredu) nebo ,vzadu“ (,Leerl. h“ — volnobéh dozadu),
protoze pfi zfizeni paméti modelu programu se
v podstaté prenasi ,kein (Motor)“ — zadny (motor).
Rozdil mezi ,kein“ — zadny a ,Leerlauf vorn/hinten® —
volnobéh dopfedu/dozadu netvofi jen efekt sefizeni
K1, ktery u ,kein“ — Zadny plsobi pfes celou drahu
fidici packy a u ,Leerlauf vorn/hinten“ — volnobéh
dopfedu/dozadu jen ve sméru volnob&hu. Tim se také
odpovidajicim zplGsobem upravi ,smér plsobeni”
ovlada¢e K1, takze se pfi zméné z ,vorn“ — dopredu
na ,hinten“ — dozadu a naopak nemusi dodate¢né
upravit smér otaceni serva plynu. Kromé toho se u
nastaveni ,Leerlauf vorn/hinten® —  volnobéh
dopfedu/dozadu zobrazi na displeji z bezpeé€nostnich
dbvodl vystrazné hldSeni a zni vystrazny zvukovy
signal, pokud se pfi zapnuti vysilace fidici packa plynu
nachazi pfili§ daleko ve sméru piny plyn:

GRAUE 532 116 A1
#01 =1 H:ag
m. hoch! hal %

i

: 6=E?h -“”.HZ

Pfed volbou ,kein (Motor)* — Zzadny (motor) event.
.Leerlauf vorn/hinten — volnob&h dopfedu/dozadu
dojde rovnéz k ovlivnéni nabidky mixérdl v menu
»Flachenmischer®“ — mixér ploch: Mixéry ,Bremse =
NN“ — brzda = NN jsou k dispozici jen u volby ,kein
(Motor)“ — zadny (motor), jinak jsou potlacené.

V kazdém pfipadé je nutné jeSté uvazovat o
~Specialnich funkcich®.

U kluzak( nebo kluzaku s elektrickym motorem oproti
tomu vypada situace jinak. Zde si mizete klast otazku,
jak pouzit pohon a jak brzdici systém. Nyni se také
urcita FeSeni osvédCi jako prakticka a néktera jako
méné prakticka.

Jisté je méné praktické, kdyz pfi naletu k pfistani
modelu kluzaku je nutné eventualné packu uvolnit,
aby doSlo k odpovidajicimu Fizeni poruchovych klapek
nebo polohy ,piskani“ pomoci jiného Cidla. ProtoZe by
bylo ucelngjsi bud funkci ovladate K1 feSit jeho
pfepinanim (viz pfiklad 4 od strany 91) nebo Fizeni
brzdiciho systému ponechat na ovladadi a motor Fidit
pres obvyklé Cidlo nebo zcela pfes spinac!? Protoze
v takovém modelu vétSinou elektricky motor pini jen
funkci ,pomocnika pfi startu, aby se mohl model
plnou silou ,zdvihnout* k nebi nebo v kazdém pfipadé
spoloviéni“ silou ,courat® z jednoho pole stoupajiciho
proudu do druhého, je ftfistupfiovy spinaé vétsinou
dostacujici. Pokud je ktomuto u&elu vybran jesté
Jehce dostupny“ spina€, je mozné motor zapinat a
vypinat bez nutnosti uvolnéni ovladate — tedy pfi
naletu k pfistani.

& SPCM
X )
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Obdobné to plati u fizeni klapek a neni podstatné,
jestli se maji zdvihat nebo klesat jen pfi¢na kormidla
nebo kombinace klapek s dosahem pfes cely rozsah.

Pokud se nyni vSe tak dalece podafilo, je mozné
zahajit programovani.



Prvni kroky pfi programovani nového modelu
Priklad: Model plosniku bez motorového pohonu

S programovani nového modelu za¢néte v menu
»Modellspeicher® — pamét modelu aktivaci
submenu...

zModell aufrufen“ — vyvolat model (strana 33)

V tomto menu pravym sklopnym tlagitkem vyberte
volné pamétové misto modelu a potvrdte ho tlaCitkem
ENTER nebo SELECT.

gl -

B2 feokf' e ] Rk
B3 dkf ek
A4 ek f e i ek
7 b ek f e ] ek

Bezprostfedné potom se zobrazi dotaz na typ modelu
ureny k programovani:

Modelltur wahlen
Cfreier Modellzsreich. 2

py &

Protoze se v tomto pfikladu zabyvame modelem
plosniku, je nutné symbol plosniku potvrdit tlaCitkem
ENTER nebo SELECT. Displej se méni na zakladni.
Pokud byla volba ,Modelltyp wéhlen® — volit typ
modelu jednou vybrana, neni mozné pferuseni tohoto
procesu! Volbu je nutné provést, i kdyz ji v nejhorSim
pfipadé nasledné smazanim pfislusné paméti modelu
opét zrusime.

Pokud doSlo k odstranéni této prvni prekazky, je
mozné pfistoupit k vlastnimu nastaveni vysilae na
model v menu...

»Grundeinstelllung‘“ — zakladni nastaveni
(strana 35 ...39)

=

Flodel lnamed
Steveranord 1
Modulat.ion FFM
Motor an K1 kein

- (53]

Zde se uvadi jen ,,Modellname* — nazev modelu,
ktery kontroluje event. méni nastaveni pro
»Steuerordnung“ — feseni fizeni, ,,Modulation® —
modulaci a ,,Motor an K1“ — motor na K1:
e _kein" - zadny:
Sefizeni pusobi nezavisle na poloze fidici

packy.
e leerlauf vorn bzw. hinten® — volnobéh
dopfedu event. dozadu:

Sefizeni K1 pusobi dopfedu nebo dozadu.
Pokud pfi zapnuti vysilate packa plynu stoji
pfilis daleko ve sméru plny plyn, budete na
tento stav kromé toho upozornéni vystraznym
hlasenim ,Gas zu hoch® — pfilis silny plyn.

Poznémka:

Volba motoru event. Zadny motor rozhoduje také o
nabidce mixérd v menu ,,Fldichenmischer® — mixéry
ploch. V nésledujicim pfikladu programovani se
vychazi (nejdfive) z nastaveni ,kein (Motor)“— Zadny (
motor).

V dalSich dvou Fadcich se vybira event. sdéluje
vysilaci zakladni usporadani serv v modelu.
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Modulation FFM
Motor an K1 Leerl h.
Leitwerk ricrmal
Fousrr. Ahloll 20R

-t

Leitwerk - ocasni plocha:
e _normal“— normalni, ,V-Leitw(erk)* — ocasni
plocha V, ,Delta/Nf* nebo ,2 HR Sv*

Querr./Wélb. - pficna kormidla/jednoduché klapky:
e 1 nebo 2 serva pficnych kormidel a 0 nebo
2 serva jednoduchych klapek

Poznémka:

Pokud je V4§ model vybaveny pouze servy
jJjednoduchych klapek, potom vyberte ,2WK* a pozdéji
nechte v menu ,,Fldchenmischer” — mixéry ploch,
strana 61, mixér ,QR = WK* na 0%. VSechny ostatni
tamni mixéry je mozné oproti tomu pouZzit logicky.

Nejpozdéji nyni byste méli do pfijimace instalovat
serva ve standardnim porfadim GRAUPNER:

kabel V baterie
Ctjecnaci Cisio 3936.11 nebo 3936.32
1 specialni funkce

,ﬂ Bast.-Nr. \— servo jednoduchych klapek doprava
7052

JRO-SUPERHET
0-282/162-191
SCAN &

Hz/35MHz-B-Ban

servo jed. klapek nebo servo WK doleva

(8/Bait?

R

servo pfiénych kormidel doprava

— servo smérovych kormidelocasni plocha V

servo vyskovych kormidel/ocasni plocha V

o

-+ servo pfiénych kermidel/serve QR doleva

— brzdici klapky nebo tryska motoru

Made in Malaysia 1
event. regulator u elektrického pohonu




Poznamka:

Pokud by u ocasni plochy V probihaly volby ,hoch/tief*
— vysoko/nizko a/nebo links/recht® — vlevo/vpravo
Spatné, pak respektujte pokyny uvedené v tabulce na
strané 29, pravy sloupec. Analogicky, kdyZ je nutné u
pficnych kormidel a jednoduchych klapek jednat.

Nasledné popsana nastaveni se vztahuji k modelu s
normalni“ ocasni plochou a ,kein (Motor)* — Zadny
(motor). Pro modely s ocasni plochou V je mozné
nastaveni prakticky prevzit beze zmény. Prenést tyto
Udaje do modelu se samokfidlem/Delta uz neni tak
jednoduché. Specialni priklad programovani pro tento
typ modelu naleznete proto na strané 96.
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sServoeinstellung“ — nastaveni serv_ (strana 47)

PSSl E> A% | 1868% 188%
SZ2E? Ax 168k 1686%
SIF> A% | 188% 1086%

Umk Mitte - L9 +

-~ =8 SEL SYM ASY

Vtomto menu mizZete nyni podle potfeby upravit
serva ve volbach ,,Drehrichtung“ — smér otaceni,
»Neutralstellung“ — neutralni poloha a ,,Servoweg*
— draha serva vzhledem k potfebam modelu.

,Nutnd“ jsou v tomto smyslu vSechna nastaveni, ktera
slouzi k vyvazeni serv a k malé upravé s ohledem k
modelu.

Poznémka:

Moznosti nastaveni uvedené vtomto menu pro
asymetrické drahy serv_neslouZi k docileni diferenciaci
u priénych kormidel a/nebo jednoduchych klapek.
K tomuto ucéelu jsou v menu ,Flachenmischer” —
mixér ploch vhodnéjsi volby.

S dosavadnimi nastavenimi je mozné v podstaté létat
s modely plo$niki a motorovymi modely — pokud jste
v menu ,,Grundeinstellung“ — zakladni nastaveni
v fadku ,Motor an K1“ — motor na K1, nastavili smér
fidici packy volnobéhu.

Naproti tomu chybi ,specialitky”. Specialitky, které
dlouhodobé jisté poskytuji to pravou radost béhem
létani. Pokud jiz umite se svym modelem bezpecné
Iétat, méli byste se vénovat menu ..

»Flachenmischer® — mixér ploch (strana 61 ...65)

POR — Diff.
WK - Diff.
R - »CR
(8] = - =LK
Bremse->*HRE
Bremse- >WK
Bremse— LR

FHE - sl
HE - QR
]34 - »HE
118 - IR

pRift . ~Eed.

b,

"8 B S8 "B 8
BN BS%N BSN RS BN

-8
N aN BN

+Hi+ + H|H|F++
RS R O PSR S0 O O S D

i
m

Poznamka:

V zavislosti na udajich  provedenych v menu
»Grundeinstellung“ — zakladni nastaveni je v tomto
menu vidét riznou nabidku voleb.

Za zvlastni pozornost stoji
»Querruderdifferenzierung® — diferenciace pfi¢nych
kormidel, mixér: ,,QR = SR*“ (pficna kormidla =»
smeérova kormidla), pfilezitostné také Combi Switch —
kombinovany spina¢ nebo Combi-Mix — kombinovany
mix nazyvany také event. mixér ,Bremse = QR* —
brzda =» pficna kormidla a ,,Bremse = WK“ —
brzda =¥ jednoduché klapky.

Jak bylo podrobné popsano na strané 62, slouzi
»diferenciace priénych kormidel* k odstranéni
zaporného momentu obratky.

Pricné kormidlo vychylené dold generuje béhem letu
zpravidla vy$Si odpor nez kormidlo na stejné draze
vychylené nahoru a to model tahne na S$patnou
stranu. Aby se tomu zabranilo, nastavi se
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diferencované vychyleni. Hodnota mezi 20 a 40% se
pouziva zfidka, ,spravné” nastaveni je vSak v kazdém
pfipadé nutné provést. Podobna situace plati
v pfipadé, ze model vykazoval 2 serva jednoduchych
klapek, pro volbu ,,Wélbenklappendifferenzierung®
— diferenciace jednoduchych klapek, pokud se
jednoduché klapky pouzivaly jako pficna kormidla
napf. pfes mixér ,QR =& WK" — pficna kormidla =»
jednoduché klapky.

Volba ,,QR = SR“ — (pficna kormidla =» smérova
kormidla) slouzi také podobnym ucelim, ale i ke
komfortnimu fizeni modelu. Hodnota okolo 50% je
zpocatku pouzivana hodnota. U funkce je ale nutné
pfifazenim spinaCe nejpozdéji v momenté ambici
akrobatického letu umoznit vypinani pfifazenim
spinace.

Nastaveni mixéru ,,Bremse = HR“ — (brzda =
vySkové kromidlo) je zpravidla pak nutné jen tehdy,
kdyz se béhem pouziti brzdiciho systému vyskytnou
zmény zatizeni ve formé zvedani nebo podkluzovani
modelu. Tyto jevy se vyskytuji vétSinou jen u
prestavénych pfi¢nych kormidel nebo ve spojeni se
systémem Butterfly. V kazdém pfipadé by se mélo
nastaveni vyzkousSet v dostate¢né vysce a pfipadné
sefidit.

Pokud v menu ,Grundeinstellung“ - zakladni
nastaveni vfadku ,Querr./Wo6lb* — pfi¢na
kormidla/jednoduché klapky byly vybrany volby ,2 QR®
nebo ,2 QR 2 WK" ...

Modul at.ion FFM
Motor an K1 kein
Leiltwerk normal
plLerr. “Walh 20R

"

. a kbrzdéni by se méla prestavét pfFicna
kormidla ovladaéem plyn/brzda (K1), pak je nutné
v fadku ,,Bremse = QR“ — brzda = pfi¢na kormidla
nastavit odpovidajici hodnotu.




@R - Diff. + 6%

GR  -»SR + @%
_Bremse->HR _+ 8%
PEremse—rOR  + @

il SE

V podstaté to samé plati pro volbu ,2 QR 2 WK* — 2
pficéna kormidla 2 jednoduché klapky fadku ,,Bremse
=2 WK“ - brzda = jednoduché klapky, ktery je pak
také k dispozici. Zde se pak hodnota voli tak, ze
béhem pouziti ovladace brzdy se jednoduché klapky
pohybuji co mozna nejdale doll. Pfitom ale
bezpodminecné zohlednéte skuteCnost, Ze serva
pfitom v Zadném pfipadé nenabiji mechanicky.

Pokud dojde k prestavéni pfiénych kormidel k brzdéni,
jak jiz bylo popsano, nebo se pouzije systém Butterfly,
pak by se ve volbé ,DIFF.-Red.“ - redukce
diferenciace (viz strana 65) méla opét zadat hodnota
—se 100% je to na bezpecné strané!

Timto zadanim se pak jen s pouzitim ovladale brzdy
nastavena diferenciace pfi¢nich kormidel c&aste¢né
potlati, aby se vychyleni pfestavénych pfiénych
kormidel doli zvétSilo a tak se viditelné zlepSil efekt
pri¢nych kormidel.

Pokud je nosna plocha kromé& dvou pfiénych kormidel
s moznosti oddéleného sefizeni  vybavena jesté
dvéma jednoduchymi klapkami, pak slouzi volba ,,QR
=2 WK“ - pficna kormidla =» jednoduché klapky
k pfenosu vychyleni pfiénych kormidel na jednoduché
klapky — vice nez asi 50 % drahy pficnych kormidel by
ale jednoducha klapka neméla absolvovat.

Poznémka:
Pokud je integrované pouze 1 servo jednoduchych
klapek, pak zachovejte tento mixér na hodnoté 0%.

V opac¢ném smeéru pusobi mixér ,WK =» QR*“ -
(jednoduché klapky =» pficna kormidla). Podle
provedeni modelu jsou pak U&elné hodnoty v rozpéti

asi 50 % a 100 %. Jednoduché klapky se pak
pouzivaji pfes spinac pfifazeny vstupu ,E6“ nebo pres
tlacitko INC/DEC CTRL 5 event. 6.

Poznamka:

K jemnému sefizeni poloh jednoduchych klapek
pomoci vybraného Ccidla, byste méli bezpodmineéné
odpovidajicim zpdsobem redukovat jeho ,drahu”
v menu ,,Gebereinstellung“ — nastaveni ¢idla.

Zbyvaijici volby v menu ,,Flachenmischer® — mixér
ploch slouzi k dal$i upravé systém( nosnych ploch
s nékolika klapkami a jsou maximalné jasné.

Specificka nastaveni modelu jsou nyni jiz tak daleko,
Ze je mozZné uvaZovat o prvnim startu. Samoziejmé
byste méli nejdfive provést ,cvi¢eni na sucho®, to
znamena vS8echna nastaveni jesté jednou peclivé
zkontrolovat na zemi. Chybné programovani mize
model po$kodit... Event. se poradte se zkusenéjSimi
piloty leteckych modeld.

Pokud b&hem zkousky zjistite, Ze nékteré z nastaveni
k upravé efektll kormidel je nutné upravit s ohledem
na vlastni Fidici zvyklosti, tedy vychyleni fizeni jsou
celkem pfili§ velka nebo pfili§ mala, pak v menu...

,Dual Rate/Exponential*“ (strana 55)

GR - Diff. + 6%

(1] 54 -SSR + 8%

Bremse--HE + @%
PEremse—-UR  +  @¥

-* SE |

upravte tato nastaveni s ohledem na vlastni
pozadavky a zvyklosti.

88

S funkci ,Dual Rate" se nastavi U¢innost fidici packy,
viz strana 55. Naopak pokud jsou maximalni vychyleni
v pofadku, pouze odezvy ve stfedni poloze pfi jemném
fizeni jsou prilis tvrdé, pak nastupuje (dodate¢né) do
akce funkce ,Exponential“. Pokud je pfifazeny i externi
spina¢, je mozné béhem letu pfepinat mezi 2
nastavenimi Dual-Rate/Exponential.



) Zapojeni elektrického pohonu do programovani modelu

Elektricky pohon je mozné fidit riznymi zpUsoby.
Nejjednodussi metoda zapojeni takového pohonu do
programovani modelu spociva v pouziti packy
plyn/brzda (K1). Protoze se ale tato packa
predpoklada jiz ve vySe uvedeném programovani
modelu pro brzdici systém, nabizi se zde bud
prepinatelné feseni popsané od strany 93 nebo pravé
pouziti alternativniho &idla. Vhodny je 3-stupnovy
spinac ,SW 6/7“ stejné tak jako proporcionalni oto¢né
¢idlo ,CTRL 7“ instalované vlevo nahofe (obé tlacitka
INC/DEC CTRL 5 nebo 6 jsou oproti tomu méné
vhodna, protozZe se s nimi v pfipadé nouze neda motor
dostate¢né rychle vypnout). Alternativné by bylo
mozné pouzit i jeden ze 2-stupfiovych  spinacu.
Zasadné by ale spina¢ mél byt pro Vas pfi startu
modelu ,snadno uchopitelny”.

Priklad 1

Pouziti proporcionalniho otoé¢ného ¢idla CTRL 7
Pokud se pouziva toto &idlo, tak je pFipojeni velmi
jednoduché. Jen ovlada¢ motoru (regulator otacek) je
nutné pfipojit k volnym pfipojenim serv  pfijimace
5...8.

Respektujte skutecnost, Ze podle typu modelu a poctu
serv pfiénych kormidel a jednoduchych klapek jsou
vzéjemné propojené vystupy 2 + 5 event. 6 + 7.
Pfipojte tedy svij ovlada¢ otacek k dalSimu volnému
vstupu a vybranému vstupu — napf. ,E8" — pfifadte
proporcionalni oto¢né ¢idlo CTRL 7. To se provadi
v menu...

»Gebereinstellung” — nastaveni ¢idla (strana 49)
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Pravym sklopnym tlaitkem pfi stisknutém tlacitku
SELECT vyberte pozadovany Ffadek. Opétovnym
stisknutim  SELECT  aktivujte  ,Schalter- oder
Geberzuordnung® - pfifazeni spinace nebo ¢idla. Nyni
otacejte knoflikem proporcionalniho oto¢ného cidla.
Po kratké dobé& se vinverznim poli zobrazi zadani
,Geb. 7¢ — ¢&idlo 7. Nastaveni drah Fizeni vhodnych
k ovladaéi motoru (regulatoru otacek) je mozné
provést ve tfetim sloupci nebo alternativné ve sloupci
~Servoweg“ — draha serva v menu...

sServoeinstellung“ — nastaveni serva (strana 47)

SBFE> B 1868% 188%

ST E> A% 188% 188%

PSS E g% | 188% 188%
Umk Mitte - lWleg +
“E=0 SEL SYM RASY

Pro ucel zavéretné kontroly nastaveni prejdéte ze
zakladni obrazovky k ,,Servoanziege*“ — zobrazeni
serva: V poloze AUS — VYP oto¢ného cidla CTRL 7 by
nyni Fidici kanal, ktery jste vybrali, ve vySe uvedeném
prikladu je to kanal ,8“ — mél stat u hodnoty -100% a
v poloze ,Vollgas“ — plny plyn u hodnoty +100%.
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Priklad 2

Pouziti dvoustupnového spinace SW 1 ...4

Tato varianta realizuje Ccisté funkci EIN/JAUS -
ZAP/VYP a ma za nasledek ,prudky“ nabéh motoru,
pouze v pfipadé, Ze je pouzity regulator otacek
vybaveny tak zvanym ,plynulym nabéhem?®.

U pfijimace se pouziva bud jednoduchy elektronicky
spina¢ nebo pokud se vyZaduje napf. plynuly nabé&h
motoru — odpovidajici ovlada¢ motoru (regulator
otacek). Nastaveni potfebna ktomuto UuUcCelu se
provadi v menu ...

»Gebereinstellung“ — nastaveni ¢idla (strana 49)

EE |frei |+16 515

E7Y |frei |+16 (5] 5

PES S0 | +188% HEA
- lleg +

- =k SYM Sy

Nejdrive zkontrolujte, na kterém z pfipojeni pfijimace 5
nebo vysSim, je pfipojeny regulator otacek. Pokud jste
v menu ,,Grundeinstellung“ — zakladni nastaveni
definovali 2 serva pfi¢nych kormidel a nepfipojili
zadnou dalSi specialni funkci, pak by to byl kanal 6;
pokud byla zadana 2 serva pfi¢nych kormidel a 2
serva jednoduchych klapek, pak by byl kanal 8
k dispozici pro pfipojeni regulatoru otacek, ktery
chcete nasledné také pouzit.

Nejdfive pravym sklopnym tlacditkem vyberte pfi
stisknutém tlaCitku SELECT pozadovany fadek.
Opétovnym stisknutim SELECT aktivujte ,Schalter-
oder Geberzuordnung® - pfifazeni spinace nebo ¢idla.
Pak pohybujte vybranym spinaéem z polohy ,AUS" —
VYP do polohy EIN“ — ZAP. Vinverznim poli se
zobrazi &islo €idla spolu se symbolem, ktery zobrazuje
smér spinani.



Nastaveni drah fizeni, které jsou vhodné k ovladadi
motoru (regulatoru otacek) je mozné provést ve tretim
sloupci nebo alternativné ve sloupci ,Servoweg“ —
draha serva v menu...

=Servoeinstellung® — nastaveni serva (strana 47)

SEF2 B | 188 1884
SYE2 Bl 18685 18685
PSEFE2 Bl 1885 1865

Umk Mitte
“E=N SEL

- lleg +
SYM RSY

K uc€elu zavérecné kontroly nastaveni prejdéte k
»Servoanzeige“ — zobrazeni serva: V poloze AUS —
VYP spinate by nyni Fidici kanal, ktery jste vybrali,
ve vySe uvedeném pfikladu je to kanal ,8“ — mél stat u
hodnoty -100% a v poloze ,Voligas“ — piny plyn u
hodnoty +100%.

Priklad 3

Pouziti 3-stupnového spinace SW 6/7

Tato varianta realizuje tfistuprfiové feseni k EIN/AUS
— ZAP/VYP pohonného motoru a ma za nasledek
Lprudky” nab&éh motoru, ale jen v pfipadé, Ze pouzity
regulator otacek je vybaveny tak zvanym ,plynulym
nabéhem®.

U pfijimace se pouziva odpovidajici ovlada motoru
(regulator otacek).

NejdFive zkontrolujte, ke kterému pfipojeni pfijimace 5
nebo vySSimu je mozné pfipojit regulator otacek.
Pokud jsou v menu ,,Grundeinstellung®“ — zakladni
nastaveni definovana 2 serva pfi¢nych kormidel a vy
jste nepfipojili zadnou specialni funkci, pak by to byl
kanal 6; pokud jste zadali 2 serva pficnych kormidel a
2 serva jednoduchych klapek, pak je kanal 8
k dispozici pro pfipojeni regulatoru otacek, ktery
chcete nasledné také pouzit.

Nyni pfejdéte do menu ...

»Gebereinstellung“ — nastaveni &idla (strana 49)

EG | frel |+1868% +188%

EY freil +188% +1686%

PES | Geb.S8| +1686% +16868%
- lWeg +

& SE SVYM AsSY

a pravym sklopnym tlaitkem pfi stisknutém tlacitku
SELECT vyberte nejdfive poZadovany vstup.
Opétovnym stisknutim SELECT aktivujte ,Schalter-
oder Geberzuordnung® - pfifazeni spinace nebo cidla
a nasledné pohybuje spinaéem SW 6/7 ... v inverznim
poli se zobrazi ,Geb. 8 — ¢idlo 8.
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Nastaveni Fidicich drah vhodnych k ovladaci motoru
(regulatoru otacek) je mozné provést ve tfetim sloupci
nebo alternativné ve sloupci ,Servoweg* — draha serva
vV menu...

»Serveinstellung“ — nastaveni serva (strana 47)

SeFE> @x| 1868% 1684
ST EZ x| 1868% 168%
PSEES @] 1865 16887
Umk Mitte - lWed +
» SEL SYM ASY

K Ucelu zavére¢né kontroly nastaveni prejdéte k
»Servoanziege“ — zobrazeni serva: V (vySe uvedené)
poloze AUS — VYP 3-stupriového spinace by nyni
vybrany Fidici kanal — ve vySe uvedeném pfikladu je
to kanal ,8“ — mél stat u hodnoty -100%. Pokud nyni
umistite spina¢ do stfedni polohy, potom by mél
sloupec dosahovat az do stfedu a v (dolni) poloze
,Vollgas“ — plny plyn az ke +100%.



) Pouziti elektrického motoru a Butterfly fidici packou K1
(Butterfly jako pomUcka pfi pfistani: prestavéna pri¢na kormidla a osazené jednoduché klapky)

Priklad 4

Nez pfistoupime k programovani tohoto Cctvrtého
pfikladu event. rozSifeni jiz popsaného zakladniho
programovani, tak jesté nékolik slov k poloze ovladace
plyn/brzda u ,Motor AUS“ — motor VYP event.
,Bremse AUS* — brzda VYP! VétSinou se totiz fidici
packa plynu K1 pohybuje dopfedu a k vysunuti brzdy
dozadu. KdyZ se ale v tomto “klasickém” osazeni pak
napf. u ,Motor AUS* — motor VYP (=packa ,dozadu*)
pfepne na brzdici systém, okamZité se objevi ,volle
Bremse“ — Uplna brzda a naopak, kdyz u ,Bremse
eingefahren“ — zasunutd brzda pfepnete na pohon,
mél by se motor prudce sepnout na ,volle Leistung® —
plny vykon...

Aby bylo mozné eliminovat tyto nezadouci efekty,
doporucujeme tedy spojit ,Nullpunkt* — nulovy bod
obou systému. Kdyz vychazime z pfedpokladu, ze ve
vysilaéi mx-16s bod offset mixéra ploch ,Bremse =
NN — brzda =% NN (stejné tak potfebného) je
nastaveny na ovladadi ,vorne“ — dopfedu, doSlo v
nasledujicim pfikladu programovani ze stejnych
divodu ke spojeni ,Motor AUS" — motor VYP a
,Bremse AUS*“ — brzda VYP na volbé ,vorne* —
dopredu.

V menu ...

»Grundeinstellung“ — zakladni nastaveni
(strana 35 ...39)

Model lname<GERAUBELE >
Steusranord 1
Modulation FFM
Prlotor an Kl kein

"

zachovejte proto v fadku ,,Motor an K1“ — motor na
K1 ,kein* — Zadny event. pfepnéte na toto nastaveni.
To je nutné, protoZe jinak jsou nize pouzivané mixery
,Bremse =» NN“ — brzda = NN v menu
»Flachenmischer®“ — mixéry ploch potlacené.

DualezZita poznamka:

V zavislosti na povinném zadani motoru ,,kein“ —
Zadny, je nutné také deaktivovat spinani
vystrazného hlaseni ,,Gas zu hoch“ - pfilis silny
plyn! Proto ve vlastnim zdajmu pred zapnutim
zafizeni prijimace zkontrolujte polohu oviladace
K1.

Dale je nutné zajistit, aby se motor pfi pohybu
ovladace K1 ,vorne“ — dopfedu vypinal a pfi pohybu
ovladaCe K1 ,hinten” — dozadu tedy k osobé pilota
zapinal.

Ktomu se vmenu ...

sServoeinstellung” — nastaveni serva (strana 47)

gy | 186a% 1868%
A% 188% 188%
2 E> B% | 166% 1866%
Umk Mitte - lleg +
» SEL SEL SYM ASY

obrati smér otaceni serva 1.

Pred zahé&jenim dal$iho programovéni byste pro jistotu
méli toto nastaveni zkontrolovat!

Pomoci vysilace a modelu vytvorte vhodné prostredi
pro chod motoru. Zapnéte zde vysilaC a posurite
ovlada¢ K1 upiné dopredu. Svidj model pevné drzte
event. ho muze drzet Vas pomocnik. Poté, co jste se
presvédcili, Ze se mize vrtule (rotor) volné otacet,
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pfedevsim bezpecné, pripojte baterii pohonu a
zapnéte zafizeni pfijimace svého modelu.

Pokud motor nyni v poloze oviadace ,vorne“ —
dopredu nenaskodi, je vSe v poradku. Ke kontrole ale
presto pridejte ,Gas” — plyn tak, Ze citlivé posunujete
ovladac¢, aZz motor bézi a po vypnuti motoru vypnéte
nejdfive zafizeni prijimade modelu a potom zase
vysilac.

Poznémka:

VSeobecné plati, Ze pokud motor nenaskoCi nebo
naskoci, ale se Spatnym smérem otaceni, potom to
ma jiné priciny, které by se mély odstranit teprve pred
dalsim pouzitim (zkontrolujte napr. kabeldZz pohonu
event. si prectéte Navod k ovladani regulatoru otacek).

Pokud jste se presvédcili, ze ovlada¢ K1 plsobi na
motor ,spravnym zpusobem®, pak je nutné v dal$im
kroku zajistit, aby jeho plsobeni na motor bylo mozné
zapinat i vypinat, a tak umoznit alternativné pouZzivat
také brzdici systém. K tomuto u€elu pfejdéte do menu

»Freie Mischer” — volné mixéry (strana 77 ... 80)

Pl K1-pK1
M2 VL el 5 5

M3 ?7-p77?

11| =>

Ter wvon zu

- EEE SEL SEL - 2

a naprogramujte volny mixér ,K1 = K1“ Potom
prejdéte do sloupce . a pfifadte tomuto mixéru

Vami pozadovany ,Umschalter” — pfepina - napf.
SW 1 tak, Ze tento pfepina¢ po aktivaci pfifazeni
spinadd umistite stisknutim SELECT z ,vorne* —



dopfedu smérem ,hinten“ — dozadu, tedy ve sméru
pilota. Pokud je mixér zapnuty, pfejdéte nyni na
druhou stranu displeje a nastavte zde nejdfive
SYMetrickou mix&zni hodnotu -100%.

MIK 1 EKl1-pKl

—188%-1686z

DFfs = Bx [ o

. SYMASY _E N

Nasledné prejdéte pravym sklopnym tlagitkem pfi
stisknutém tladitku SELECT do fadku ,Offs“ — offset.
Soucasné nahradte pole SYM a ASY poli STO a CLR.
Nyni posurite ovlada¢ K1 u inverzniho pole STO
dopfedu az kzarazce a pak stisknéte SELECT.
Hodnota vpravo vedle ,Offs* — offset se tak zméni z
0% na asi +100% a odpovidajicim zplsobem se
zméni i grafické zobrazeni kfivky mixéru vpravo:

MIX 1 Kl-PkKl

Weg-108%-184
PO s +106%

“ B CLR |

e
7

Pokud se nyni pomoci ESC vratite k zakladni
obrazovce a zde stisknutim SELECT k

sServoanzeige* — nastaveni serva (strana 26)

=] CH (] e
dy

-
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) O B R

muzete okamzité zkontrolovat efekt dosavadnich
nastaveni: Pokud je mixér vypnuty, nasleduje
zobrazeni sloupce kanalu 1 vzhledem k ovladaci K1.
Pokud je mixér zapnuty, zlstava zobrazeni oproti
tomu na hodnoté asi u -100% jak je zobrazeno.

Poznamka:

Pokud tento test provedete u zapnutého zafizeni
pfijimaée a s pohonem pfipravenym k provozu,
méli byste bezpodminecné respektovat
skutecnost, Ze muZete prepinat jen v poloze
»,Motor AUS“ — motor VYP! Jinak existuje realné
nebezpeci, Ze pohon se prudkym zapnutim silné
zatizi a event. posSkodi. Ze stejného divodu byste
méli béhem letu prepinat jen v poloze ,,Motor AUS*
— motor VYP!

K ukongeni programovani umistéte vybrany ,pfepinac”
opét do polohy: Motor EIN“ — motor ZAP, tedy ,vorne®
- dopfedu. Prejdéte zpét k menu multifunkci a pak do
menu ...

~Flachenmischer,, — mixér ploch (strana 61 ...65)

R - Diff. + B%

] ->»SR + 8%
Bremse—>HE + BA%
PEremse—- 0E

*» SEL w

4
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Zde nastavte — pokud jste tak jiz neudélali b&hem
vSeobecného programovani modelu — v fadku
,Bremse = QR*“ brzda =» pficna kormidla
pozadované vychyleni pFiénych kormidel pouzitim
ovladace K1 (,Bremse” — brzda) nahoru a ve sloupci
== po stisknuti SELECT pfifadte vybrany
~prepinac” tak, ze ho rovnéz umistite z polohy ,vorne*
— dopfedu do polohy ,hinten“ — dozadu.
Pokud ma Va$ model k dispozici i jednoduché klapky,
a proto je v fadku ,,Querr./Wolb“ — pficna kormidla/
jednoduché klapky menu ,,Grundeinstellung“
zakladni nastaveni vybrano ,,2QR 2WK“, umistéte
tento rovnéz premistény ,pfepinac” — zde spina¢ 1 —
opét ,vorne“ — dopfedu a prejdéte pravym sklopnym
tlaCitkem pfi stisknutém tlacitku SELECT k fadku
,Bremse  WK*“ — brzda = jednoduché klapky. Zde
pak nastavte pozadované vychyleni jednoduchych
klapek pouzitim K1 dold (tato poloha klapek se
oznaCuje jako ,piskajici® nebo ,Butterfly, viz také
strana 64) a pfifadte i spina€ pouzivany k pfepinani -
jak bylo jiz popsano.
Pokud nyni jeSté jednou prejdete k ,,Servoanzeige“ —
zobrazeni serva a pohybujete jen ovladaéem K1, pak
definujete, Ze zobrazeni sloupce kanalu 1 zUstava na
asi -100% a zobrazeni kanald 2 + 5 také prilezitostné
6 + 7 nasleduji ovlada¢ nebo také, pokud se pfemisti
spina¢, zlstavaji posledni kandly asi ve stfedu a
pohybuje se jen zobrazeni kanalu 1.




—g§— Pouziti hodin pomoci fidici packy K1 nebo spina¢t SW 1 ...7

ka2

Pokud jste se rozhodli pokracovat v programovani
modelu — pfikladu 4, které bylo popsané na
predchozich strankach nebo pouzijete zcela nezavisle
na tomto pfikladu programovani fidici packu K1
(ovlada¢ plyn/brzda) k regulaci vykonu, pak mizete
jeji spina¢ ¢idla pouzit k automatickému zapinani
event. vypinani stopek.

K pfifazeni tohoto spinace Cidla umistéte Fidici packu
K1 do polohy volnobé&hu a pfejdéte k fadku ,Uhren® —
hodiny v menu

»Grundeinstellung“ — zakladni nastaveni
(strana 35 ...39)

Motor an K1 Leerl h.
Leitwerk normal
Fuerr, hbalh Z2ER
rUhren a:88 G2

* SEL SEL

Po aktivaci pfifazeni spinade stisknutim tlaCitka
SELECT po volbé symbolu spinate pohybujte
ovladaéem plyn/brzda z polohy volnobéhu smérem
sVvollgas — plny plyn. Podle sméru pohybu se na
displeji zobrazi u ur€ité polohy €idla K1 jako spinad
,G1l“ nebo ,G2I“ Pokud nyni Fidici packou pohybujete
zpét ve sméru volnobéhu, zjistite, ze symbol spinace
se u asi 80 % drahy ovladaCe opét pfepina — mezi
spolohou volnobéhu* a bodem spinani je symbol
spinace ,offen“ — otevieny, kromé toho ,geschlossen®
— zavreny (“Geberschalter® — spina¢ cidla, viz strana
23 a 24).

Pokud se nyni vratite ke kontrole zakladni obrazovky
vysilaCe zjistite, ze stopky a hodiny doby letu zacnou
fungovat, kdyz ovlada¢ umistite nad bod spinani ve
sméru plny plyn a Zze se stopky opét zastavi, kdyz
tento ovladac¢ umistite do polohy volnobéhu.

Pokud stopky stoji, mlzete hodiny letu zastavit
stisknutim ESC a potom tlacitkem CLEAR vratit oboje
hodiny na jejich vychozi hodnotu...

nebo opét zapnout tak, Ze Fidici packou pohybujete
pfes bod spinani.

GRAUEBELE [[[|Stor Bi}
#a1 - Flug 1

i 5Zh Ket PPM

= || || ==y

Tvp:

Pokud je u modelu s elektrickym motorem omezena
doba chodu motoru kapacitou baterie, nechte stopky
bézet dozadu. Zadejte maximalni moznou dobu chodu
motoru napr. ,5 min“ . Jak je popsané na strané 38
event. 45 pizoelektricky sumarni ¢itac vysilace pak ,30
s“ pred ,nulou” vydava vystrazné tény.

Motor an K1 Leerl k.

Leitwerk normal
Buertr. Wolbh 20F
phren | SHEEEEER

- SEL SEL -

Pokud stopky stoji, stisknéte v zakladni obrazovce
nejdrive tlacitko CLEAR, aby se stopky prepnuly na
funkci ,Timer” — &asovac. Hodiny se pak zastavuji a
spousti popsanym zpusobem tedy Ccidlem fizeni
motoru.
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Motor naproti tomu fidte spinatem SW 1 ...4 event.
6/7 podle prikladu 2 nebo 3, potom nepouzivejte
zadny zdfive popsanych spinacdd cidel. Je zcela
dostacdujici, kdyz spina¢, kterym zapinate event.
vypinate motor, pfifadite ve stejném sméru spinani
také ,hodinam“, takze hodiny =zacinaji fungovat
soucCasné se zapnutim motoru.

Pokud jste se ale rozhodli pro feSeni podle pfikladu 1,
pak Vam (bohuzel) nezbyva nic jiného, nez motor a
hodiny obsluhovat oddélené.



) Pouziti fazi letu

V kazdé z 12 paméti modelu je mozné naprogramovat
az 3 ruzné faze letu (stavy letu) s nastavenimi, ktera
jsou vzajemné nezavisla.

Kazdou z téchto fazi letu je mozné vyvolat spinaCem.
V nejjednodussSim pfipadé je tak mozné bé&hem letu
pohodiné pFepinat mezi rdznymi nastavenimi, ktera
jsou naprogramovana pro ruzné rezimy letu napf.
normalini, termiku, Speed, drahu atd.

Za predpokladu, Ze je model jiZ naprogramovany,
nastaveny a kone¢nym zplsobem sefizeny v jedné z
paméti modelu vysilace, pfejdéte nejdfive do menu ...

»Grundeinstellung“ — zakladni nastaveni
(strana 35 ...39)

GBuerr. Wolbh 200 ZWEK

Unren S:0@ G2Z-
Fhase 2 Start
pPhaze 3 Speed

-* - -

.. a zde k fadku ,Phase 2“ - faze 2 a/nebo ,Phase 3*
— faze 3 a event. zménte standardné zadané nazvy
fazi na oznaceni pfisluSného rezimu letu, které Vam
vyhovuje. To slouZi jen klepSimu rozliSeni, a toto
zobrazeni se pozdé&ji zobrazi v z&kladni obrazovce
vysilate a vmenu ,Phasentrimmung“ — sefizeni
fazi.

Aby bylo mozné prechazet z jedné faze letu do druhé,
je nutné pfifadit spina€. Optimalni pro pfepinani az 3
fazi letu je 3-stupnovy spina¢é SW 6/7 instalovany
vpravo vepredu.

Kazda z obou konec¢nych poloh tohoto spinace se
pfifadi jedné fazi letu vychazeje ze stfedni polohy,
orientujte se pfitom pfednostn& smérem spinani na

nazvu faze: levy obrazek tedy napf. podle ,Phase 2" —
faze 2 vychazeje ze stfedni polohy smérem ,oben“ —
nahoru a ,Phase 3" — faze 3 logicky smérem ,unten” —
dold.

Vybér pfisludného fadku, ndzvu i pfifazeni spinace se
provadi jak se mezitim ,osvédcilo“ tlacitkem SELECT
a pravym sklopnym tlacitkem.

Cuerr,. “Walb ZOR ZLWK

LUhren S:88 G2-

Phazse 2 Start 6

Prhaze 3 Sread s

- SEL
Poznamka:

S vyjimkou faze 1, které je vyhrazen nazev ,normal“—
normalni, protoZe je aktivni aZz kdyZ jsou deaktivované
faze letu 2 a 3, je v podstaté zcela bezvyznamné, jaky
néazev se funkcim pfiradi!

Bé&Zné jsou pro pilota leteckého modelu zcela
dostacujici vétsinou tfi faze letu:
e ,Start® nebo ,Termik® pro start a ,pro let
nahore*
e ,normal®— normalni pro normalni podminky a
e ,Speed"”jako rychly chod.

Nyni jsou k dispozici jiz tfi faze a ty jsou oznacené
nazvy. Mezi témito fazemi je mozné prepinat, jen
pouZitim spinale, pfi pouZiti spinace je ale brzy
napadné, Ze se v zakladnich polohach kormidel
pfedevsim klapek nosnych ploch vdak nic neméni!
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Aby to bylo mozné zmeénit, pfejdéte do menu ...

»Phasentrimmung‘ — sefizeni fazi (strana 59)
Teprve po umisténi spinace/spinaclt fazi do
odpovidajici polohy zadejte poZzadované hodnoty
odpovidajicim stisknutim tlacitek zadani.

FHRSENTRIMR

*rormal G5 G5 B
Start +18% + 5% + 2%
Speed - 7X - 5% - 1%

(] = b

Pokud nyni, kdyz je zapnuté zafizeni pfijimace nebo
po pfechodu k ,,Servoanzeige“ — zobrazeni serva,
prepnete mezi fazemi, zjistite odpovidajici odezvu
klapek event. zobrazeni sloupcu.

Poznamka:
V zavislosti na Gdajich v radku ,Querr./W6Ib“ — priéna
kormidla/jednoduché klapky menu

»@rundeinstellung“ — zakladni nastaveni muzete k
~Phasentrimmung® sefizeni fazi pouZzit na displeji jen
sloupec ,HR*, sloupce ,QR* a ,HR® nebo jak je
uvedené nahore ,WK* ,QR"a ,HR".



) Priklad programovani: Paralelné fungujici serva

Prilezitostné je potfebné druhé paralelné fungujici
servo, napf. kdyz je druhé vyskové nebo smérové
kormidlo Fizené zvlastnim servem nebo kdyz je velka
klapka kormidla Ffizena soucasné dvéma servy. To
také plati, kdyz velké stavéci sily vyzaduji druhé
servo.

Tento ukol by bylo moZzné v modelu Fesit jednoduse i
spojenim obou serv prostfednictvim kabelu V.

Toto feSeni by ale mélo jednu nevyhodu a to, Ze by
nebylo mozné takto kombinovana serva uz nastavovat
jednotlivé a oddélené od vysilace - tim by doSlo ke
ztraté vyhody volného nastavovani serv
prostfednictvim  zafizeni pocitaového dalkového
ovladani.

Nejjednodussi mozZnost nastaveni paralelniho provozu
dvou vyskovych kormidel (servo 3 + 8) je proto v menu

»Grundeinstellung“ — zakladni nastaveni
(strana 35 ... 39)

Steusranorc 1
Modulation FFM
Motor an Kl Leerl h.
MLeltuwerk

- SEL

v fadku ,Leiwerk” — ocasni plocha volba ,2 HR Sv*.

V nasledujicim pfikladu chceme pouzitim menu ,,Freie
Mischer“ — volné mixéry ,paralelné spinat® dvé
smérova kormidla. Druhé smérové kormidlo by se
nachéazelo jesté na volném vystupu 8 pfijimace.

K tomuto G€elu v menu ...

»Freie Mischer* — volné mixéry (strana 77 ... 80)

PM1| Tr | SE-) & =
M2 Pr=-p77?
M3 Fartd arars

Ter wvon zZu
« SEL SEL SEL —- [&3

... umistéte mixér ,Tr SR = 8“. Ve sloupci ,Typ“ — typ
vyberte nastaveni ,Tr* proto, aby sefizeni smérovych
kormidel mélo vliv na obé serva smérovych kormidel.

Nasledné prejdéte na stranku grafiky a nastavte
SYMetricky mixazni podil +100%:

MIX 1TrSE-p 2

-
I + 1 30+ 1 00 A
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'
'

- S¥YM RASY |

| zde byste zbezpecnostnich divodu méli
zkontrolovat, jestli je  vystup 8 vmenu
»Gebereinstellung“ — nataveni Cidla nastaveny na
Jrei* — volny.

Pokud by se tato smérova kormidla kromé toho méla
pfi pouziti brzdiciho systému pomoci ovladace K1
jeSté vzdy vychylit vné, je mozné toho dosahnout
pouzitim dvou dalSich mixéra ,K1 =& 4“ a ,K1 <&
Steuerkanal des zweiten Seitenruders“ — K1 =
fidici kanal druhého smeérového kormidla
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s odpovidajicim nastavenim drahy. Offset u obou
mixérech pak nastavte na +100%, protoZe se fidici
pactka K1 u zasunutych brzdicich klapek (zpravidla)
nachazi na horni zarazce a smérova kormidla kfidélka
by se pfi vysunuti méla proporcionalné vychylit jen
vné.



) Priklad programovani: Delta a samokfidlo

Co bylo na zagatku programovani modelu ploSniku
feCeno na strané 83 ve vSeobecnych poznamkéch
k montazi a k sefizeni zafizeni zavodniho modelu,
plati pfirozené také pro modely Delta a modely
samokfidlo! Stejné tak poznamky k zalétavani modelu
a vyladéni nastaveni az po programovani fazi letu.

Modely Delta a modely samokfidlo se od ,normalniho*
modelu li§i jen svym charakteristickym tvarem event.
geometrii. Rozdily v feSeni jejich serv jsou oproti tomu
modelt samokfidlo zpravidla k dispozici jen dvé
kormidla, ktera se pouzivaji ,Quer” — pFicné ale také
pro ,hoch/tief* — vysoko/hluboko, podobné jako funkce
smérovych/vyskovych kormidel na ocasni plose V.
Oproti tomu u novych konstrukci je mozné, Ze jedno
(nebo dvé) uvnitf lezici kormidla disponuji Cisté jen
funkci vySkovych kormidel a pfi¢na kormidla lezici vné
podporuji pouze funkci vysoko/nizko. Také u kfidel se
4 Kklapkami je pouziti funkci jednoduchych klapek
a/nebo také systému Butterfly dnes v oblasti toho, co
je realné.

U ,klasickych® konstrukci Delta a samokfidlo by se
meélo pouzivat nasledujici osazeni vystupu pfijimace
(viz také stana 29):

Kabel V .
tfucnaci tisio 3938.11 nebo 936,32 baterie
(i Speciélni funkce

JIR Best-Nr. £ [ 7 ~—}—jednoducha klapka doprava
7052 | g ([ 6 +}{—iednoducha klapka doleva
— e
RO-SUPERHET |2 : :

)-282/182-191 = (__B ~J——specidini funkce

s c n FM @—— smérova kormidla (pokud jsou k dispozici)
12/35MH B-Basd —-— pfiéné/vyskové servo doprava
ZEban @ priénélvyskové servo doleva

Made in Malaysia @—— brzdici klapky nebo tryska motoru
event. regulator u elektrického
pohonu

Jen u konstrukci samokfidel s vySkovymi kormidly,
ktera jsou umisténa ve vnitinim prostoru a také u
.kachen® se oproti tomu osvédcilo ,normalni“ osazeni:

kabel :
Obj &islo 3636.11 nebo 3936.32 baterie
& E.
. specialni funkce

R Best:;EJNSB 2 (7 ) iednoducha klapka(/vyska) veravo
[an) jednoducha klapka(/vyska) vievo
RO-SUPERHET | : PR

(5 «}{—pricn&/vyska vpravo

)-282/182-191

s c H " M @——smémvé kormidlapekud jsou k dispoziei]
35

(3 - vyskova kormidia

He/35MHz-E-Band @—— priénél/vyskové servo vievo

Made in Malaysia brzdici klapky nebo tryska
motoru event. regulator
/ u elektrického pohonu

V zavislosti na vybraném osazeni pfipojeni vyberte
v menu ...

»Grundeinstellung” — zékladni nastaveni

(strana 35 ... 39)

v Fadku

sMotor:

Jkein“ — Zadny“: Sefizeni K1 plsobi rovnomérné podél
celé fidici drahy nebo ,Leerlauf vorn/hinten” —
volnobéh dopfedu/dozadu: Sefizeni plsobi ve sméru
volnobéhu
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Leitwerk‘ — ocasni plocha:

Typ ,Delta/Nf‘ nebo ,normal“ — normalni
Querr./Wélb* — pfi¢na kormidla/jednoduché klapky:

2 pficna kormidla ,2QR" a — pokud jsou k dispozici 2

jednoduché klapky ,2WK*

Tato nastaveni maji vliv pfedev§im na nabidku mixera
ploch. U typu ocasni plochy ,,Delta/Hf*
(Delta/samokfidlo) se Fizeni vySkovych a pfiénych
kormidel automaticky mixuje softwarem.

Ridici drahu pacgky vyskovych a pinych kormidel je
mozné na vysilaci ovlivnit v menu ,,Dual Rate/Expo*
(strana 55). P¥i volbé ,,Delta/Nf“ plsobi v§echna
nastaveni mixéru ploch typu ,,NN = HR“ — v menu ...

wFlachenmischer* — mixér ploch (strana 61 ...65)

PR - Diff. + B%
WK = Dit'ts. + b7
BE -SSR + B¥%
B -2K + B8%
Bremse->*HR + 8%
Bremse->WEK + 8%
HE -2WK + 8%
WK ->HR + B%

Oiff.-Fed. + 8%

o HE

na funkci vySkovych kormidel vysoko/nizko obou
kombinovanych serv pfiénych/vySkovych kormidel
event. stejné tak odpovidajicim zpusobem i na serva
jednoduchych klapek/vySkovych kormidel.

Mixér  jednoduchych klapek i diferenciace
jednoduchych klapek se zobrazi v seznamu vzdy jen,



pokud jste k typu ocasni plochy ,Delta/Nf* také zadali
2 WK do fadku ,Querr./Woélb." — pfiéna
kormidla/jednoduché klapky.

Poznamka:

| pokud jste vybrali ,2QR 2WK?*, plsobi (digitaini)
sefizeni vyskovych a pficnych kormidel jen na
pficné/vyska (servo 2 + 3). Pokud to chcete obejit, je
jednodussi, kdyZ model naprogramujete zptusobem
popsanym v nasledujici ¢asti.
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Programovani modelu samokfidlo/Delta s typem
ocashi plochy ,,normal“ — normalni

Pokud v menu ,Grundeinstellung“ - zakladni
nastaveni vyberete oproti tomu typ ocasni plochy
shormal“ — normalni a vystupy pfijimace osadite
podle schéma pfipojeni na predchozi strance, pak
funkce pfiénych kormidel funguje normalné, ale funkce
vy8kovych kormidel obou serv pfi¢nych kormidel zatim
ne.

V nastaveni typu ocasni plochy ,,normal“ — normalni
je efekt vysSkovych event. hloubkovych kormidel
odpovidajici Fidici packy na dvé serva pfi¢nych
kormidel a dvé serva jednoduchych klapek dosazen
teprve tehdy, kdyz se u mixéru ploch ,HR =» NN“
jejichz vliv je nastaveny oddélené — nastavi v menu

<Flachenmischer — mixér ploch (strana 61 ...65)

POR — Diff. + A%
wk = Dift. + B4
R -»SR  + 8%
] 5 -3WE  + 56X
Bremse->HE + &%
Bremse->Wk - 58%
Bremse->E + &&6%

FHE -3WE + 77
HE -»0R  + 7V
WK - *HR & A%
Wk ->0R + 8%

pOiff.~FRed. + 8%

. (el

hodnota, ktera neni rovna nule.

(Zobrazena nastaveni jsou specificka pro kazdy
model a v Zadném pripadé neni mozné je jen tak
prevzit).

U tohoto typu nastaveni se posuzuje model bez
ocasni plochy jako ,normalni“ nosna plocha se &tyfmi
klapkami (2 pFicna kormidla a 2 jednoduché klapky)
s jejich veSkerymi moznostmi! Pfi tomto zpusobu
posuzovani mixéry ,,HR = NN“, pavodné uréené
jen k podpofe funkce vySkovych kormidel pro urcité
ukoly letu, pfi nastaveni vySSich hodnot nez které jsou
obvyklé pro pfenos signalu vySkovych kormidel na
kormidla bezocasého modelu ,selzou®.

Protoze se ale z téchto mixer( sefizeni digitalniho trim
vyskovych kormidel nepfena8i, je nutné pouZit
odpovidajici alternativu.

Proto pfejdéte k menu...

»Gebereinstellung“ — nastaveni ¢idla (strana 49)

ES |Geb.6l+ 15% + 15%
PED | Geb.ol+ 15% + 154
EV | frel |+188% +186X%
- hlagq <+
"F" E-EL. m Q‘Sl'l'l

a pfifadte vstupum 5 a event. 6 vzdy stejné Cidlo napf.

tlacitko INC/DEC CTRL 6.

Poté prejdéte do odstavce ,Weg“ — draha a redukujte

drahu ¢idla téchto dvou vstupd symetricky na asi 50%
. nebo jest& méné, protoze: Cim je tato draha

menSi, tim je sefizeni citlivéjsi.

Pokud chcete radgji pouzit obvykly trim vySkovych
kormidel, umistéte nebo zachovejte mixéry ploch ,,HR
= NN“ na 0% a misto toho definujte volné linearni
mixeéry.
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K tomuto G€elu vyvolejte menu .....

»Freie Mischer* — volné mixéry (strana 77 ...80)

M1 Tr | HR-F S =
M2 T | HR-P» & = >
M3 Y

Ter von zu
«* SEL SEL SEL - [EF

a linearni mixér nastavte na ,Tr HR = 5“ a event. ,Tr
HR =» 6“. Na strané grafiky tohoto menu nastavte
pozadované mixazni podily. Na modelu zkontrolujte
nastaveni a smér pusobeni v ,Servoanzeige“ -
nastaveni serva. Event. zmérite znaménko.

V této formé& programovani pohybujte béhem pouziti
fidici packy vyskovych kormidel také klapkami
priénych kormidel logicky jako jednoduchymi klapkami
event. vySkovymi kormidly. ,Tr* zplsobi, Ze trim
vyskovych kormidel muze puUsobit na pFislusny mixér.

Protoze se vtomto pfipadé nepouziva jiné C¢idlo,
sepnéte vstup 5 a event. 6 vdruhém sloupci menu
»Gebereinstellung“ — nastaveni Cidla opét na ,frei“ —
volné.

Takto naprogramovany model Delta provozoval autor
téchto radku jiz pfed mnoha lety s tehdejsi mc-20 a jak
jiz bylo Ffe€eno s ,nastavenimi jednoduchych klapek®
jako nahradnim sefizenim a s Butterfly jako pomtckou
pfi pfistani - posledni zcela nezavisle na momentech
sklopeni nebo odklopeni  odpovidajicich sefizeni
mixéra ploch ,Bremse = QR* — brzda =» pfi¢na
kormidla a ,Bremse = WK" — brzda = jednoduché
klapky, pficemz pod ,Querrruder” - pficna kormidla se
rozumi vnéjSi par kormidel a pod ,Woélbklappe® —
jednoducha klapka pak vnitini par kormidel.

Podobné je mozné provozovat moderni Sipové
samokfidlo. Také u téchto modeld mate k dispozici



kormidla, kterd jsou umisténa ve vnitfnim prostoru a
kormidla umisténa vné, prvni z nich pfed tézistém,
druhé za nim. Vychyleni centralniho kormidla
/centralnich kormidel dold zvySuje vztlak a ukazuje
efekt vysSkovych kormidel. Vychylenim nahoru se
dosahne opaku. Na vnéjsich pficnych kormidlech se
oproti tomu efekt obraci: Vychyleni doll ukazuje efekt
hloubkovych kormidel a naopak. Odpovidajicim
sefizenim ,pfivodnich® mixérd je zde ,v8echno*
mozné.

Jak jste svUj model sefidili, ktery typ ocasni plochy a
kolik serv jste vybrali — tedy kazdy typ diferenciace by
se mél nastavovat opatrné! Diferenciace ukazuji totiz u
bezocasého modelu nejdfive na jednostranny efekt
vyskovych/hloubkovych kormidel. Proto doporu€ujeme
alesponi prvni lety zahdijit s nastavenim 0%!
V prabéhu dalSiho zku$ebniho letu mlze pak byt za
urcitych okolnosti ucelné experimentovat
s diferenciacemi, které nejsou rovné nule.

U vétSich modeld mohou byt za urcitych okolnosti
ucelna smérova kormidla v kfidélkach, to jsou ,usi
pfipevnéné na koncich nosnych ploch. Pokud se tato
sefizuji pomoci dvou oddélenych serv, mlzete je
sefidit napf. pomoci ,paralelné fungujiciho serva“ jak
je uvedeno v pfikladu na strané 96.

Pokud by tato smérova kormidla pfesto pfi pouziti
brzdiciho systému méla byt vychylena ovladacem K1
jesté smérem vné, je to mozné - napf. u typu ocasni
plochy ,normal“ — normalni — docilit nastavenim
dalSich dvou mixéra ,,K1 = 4“ a ,,K1 = Steuerkanal
des zweiten Seitenruders® — fidici kanal druhého
smérového kormidla s odpovidajicim nastavenim
drahy.

Offset pak nastavte u obou mixérd na +100%, protoze
fidici packa K1 se u zasunutych brzdicich klapek
(zpravidla) nachazi na horni zarazce a smérova
kormidla kfidélek by se pfi vysunuti méla vychylit
proporcionalné jen smérem vné.
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) Priklad programovani: Model F3A

Modely F3A patfi do skupiny modeld plo$nik{, které
se provozuji s motorem. Jsou pohanéné spalovacim
nebo elektrickym motorem. Modely s elektrickym
motorem se pouzivaji nejen v mezinarodni tfidé
akrobatického létani F3A, ale také ve ftfidé
akrobatického létani s elektrickym motorem F5A.

Zakladni pozndmky a pokyny k mechanické montazi
zafizeni dalkového ovladani, na které jsme jiz
poukazali na zagatku pfiklad( programovani na strané
83, plati samoziejmé také pro modely F3A, a proto
nepokladame za nutné se o nich jesté jednou
zmifovat.

Bezvadné konstruované modely F3A vykazuji
skutecné neutralni letecké chovani. V idealnim
pfipadé reaguji velmi dobfe a pfesné na pohyby Fizeni
bez toho, aby doslo kvzajemnému ovliviiovani
jednotlivych os letu.

Modely F3A se fidi pfi€nymi, vySkovymi a smérovymi
kormidly. Zpravidla se pouziva kazdé pfi¢né kormidlo
pres jedno servo. Ktomu jesté patfi fizeni vykonu
motoru (funkce plynu) a vmnoha pfipadech
zatahovaci podvozek. Osazeni kanall 1 az 5 se tak
nerozliSuje podle dfive uvedenych modelu plo$niku.
Pomocna funkce ,zatahovaci podvozek® je k dispozici
na jednom ze 6 az 8 pomocnych kanald. Optimalni
pouziti podvozku se provadi pfes spina¢ bez stfedni
polohy nebo tlaCitkem SW 4. Kromé toho je mozné —
pokud je to nutné — jeSté provést smiSené sefizeni
karburatoru. K tomu se pfednostné pouziva jedno ze
dvou tlacitkem INC/DEC CTRL 5 nebo 6, které
pouziva dosud neosazené pomocné kanaly.

kabel V .
Cbjednaci tisko 936,11 nebo 3936.32 baterie
specialni funkce

IR Best-Nr. — smisené sefizeni

ek 6 podvozek
30-SUPERHET |5 , _
1.282/182-191 servo pfiénych kormidel vpravo

EM
gG:ME B B:sd +— servo vySkovych kormidel
5MHz-B-Ban servo priénych kormidel/servo
@_'_pfiénych kormidel vievo
Made in Malaysia [__ 1~} tryska motoru event. regulator u
elektrického pohonu

/Batt

t— servo smérovych kormidel

PFi osazeni pomocnych kanall vysilace doporu¢ujeme
respektovat skutecnost, Ze ovladaci prvky potfebné
k tomuto ucelu jsou dobfe dosazitelné, protoZze béhem
letu - pfedevSim pfi zavodech — mate malo Casu
k uvolnéni Fidici packy.

Programovani

Protoze zakladni programovani vysilace jiz bylo
podrobné popsané na strané 85, uvadime zde jen typy
specifické pro modely F3A. V menu ...

sServoeinstellung“ — nastaveni serva (strana 47)

Pl E B | 1887 1867
SZE> Bx | 106% 166%
= B4 188X 186%

Umk Mitte - Wed +

-~ E=El SEL =M RASY

se provadi nastaveni serv. OsvédCila se prace
s minimalné 100% vychylenim serv, protoze presnost
fizeni je zfetelné lepSi, kdyz se pouziva vétSi draha
serva. To je nutné zohlednit u pfipojeni kormidel jiz pfi
stavbé modelu. Kromé toho je mozné nutné opravy
provést softwarem ve 3. sloupci béhem prvnich
zkuSebnich letl. Pfes menu ...
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»Grundeinstellung® — zakladni nastaveni

(strana 35 ...39)

se pak aktivuje sefizeni volnobéhu u kanalu 1 (bézné
.Leerlauf hinten® volnobéh dozadu, plny plyn
dopredu). Digitalni sefizeni pusobi pak jen ve sméru
volnobéhu. LSefizeni odpojeni® umoziuje
jednoduchym stisknutim tlacitka bezprostfedné
navrat z motoru ,AUS“ — VYP k posledni nastavené
poloze volnobéhu, viz strana 25.

Stevsranord 1
Modul at.1on PFM
Prlotor an K1 Leerl h.
Leitwerk normal
-
Dal$i nastaveni viz obrazek se upravuji podle potreb.

Eventualné je nutné k pouziti zasunovaciho podvozku
a smiSeného sefizeni pfes menu ...

»Gebereinstellung“ — nastaveni ¢idla (strana 49)

EE |frel |+100% +100%

EF | Geb.&| +186% +1088%

PES <0 | +188% +1868%
- hleg +

« EER  sSYM  ASY




... definovanému vstupu pfifadit odpovidajici ovladaci
prvek napf. podvozku jeden ze spinacu EIN/AUS —
ZAP/VYP SW 1 ...4 na vstup ,E8“ a pro smiSené
sefizeni proporcionalni €idlo napf. tladitko CTRL 6
vstupu ,E7*.

Pokud se pouziva spinaé ,SW 2“ podvozek se
zasouva a vysouva. Draha fizeni ovladacich prvku se
event. upravi a je mozné ji také obratit pfes zaporné
nastaveni drahy.

Modely F3A I[étaji relativné rychle, a proto na pohyby
fizeni serv reaguji odpovidajicim zpisobem ,tvrdé“.
Opticky by nemélo dojit k viditelnému zaznamenani
pohybl fFizeni, protoZze to pfi zavodech vede
nevyhnutelné k bodovym odpoétim, doporucujeme
proto nastavit exponencialni charakteristiku Fizeni
fidici packy.

Prejdéte k menu ...

zDual Rate/Exponential® (strana 55)

PEIR 188+ + 334
HE 18@% + 33%
Sk 188% + 334

DUAL  EXFO
= SEL e

Na pficénych, vySkovych a smérovych kormidlech se
osveédCily hodnoty asi +30%, které se nastavuji
v pravém sloupci. Timto zplsobem je mozné model
F3A fidit jemné a Cisté (néktefi odbornici pouzivaji
také az +60% exponencialni podil).

Pokud provozujete zafizeni dalkového fizeni v reZzimu
SPCM, doporu€ujeme pfes menu ...

»FAIL-SAFE-Einstellung“ — nastaveni
ZABEZPECENEHO REZIMU (strana 82)
ulozit odpovidajici polohu zabezpeceny rezim.

FRIL SAFE <(SPCHM>
i

F’n:r_:_.
e
1 2345608
STO

V zakladnim nastaveni vysilaCe je standardné zadana
volba ,halten” — drzet, tak ,neni uz nic hor$iho“, co se
u motorového modelu vibec mohlo udélat, pfijimac
totiz prfedava fidici signaly identifikované naposledy
jako spravné kontinualné serviim v modelu, tedy je
Ldrzi“. Model by se tak mohl pres letiStni plochu
pohybovat napf. nefizené a tak nekontrolovatelné, Ze
by mohl ohrozit piloty a divaky! Proto by se mélo
uvazit, jestli by z davodu eliminace téchto rizik pfece
jenom nemélo dojit alespori k pfiSkrceni motoru nebo
dokonce kjeho vypnuti, event. nastaveni vSech
kormidel na neutrdl a vysunuti podvozku!? Tato
nastaveni by se v kazdém pfipadé po sefizeni modelu
méla jesté jednou zopakovat.

ProtoZze modely F3A zpravidla disponuji dvéma servy
pfiénych kormidel, osvédcilo se pfi pfistani obé pficna
kormidla vysunout frochu nahoru. Tak model k pfistani
nalétdva ve vétsiné pfipadd trochu pomaleji a
stabilngji.

Ktomu je nutné odpovidajicimu zpusobem
naprogramovat mixéry v menu ...

wFreie Mischer — volné mixéry (strana 77)

Jako pomucka pfi pfistani se vétSinou vysunou pfFi¢na
kormidla v zavislosti na poloze packy trochu od
poloviéniho plynu ve sméru volnobghu. Cim dale
umistite tuto packu ve smeéru volnobéhu, tim vice se
pfiéna kormidla vychyli nahoru. A naopak ,pfi pfidani
plynu“ se pfi¢na kormidla opét zasunou, aby zabranila
nahlému stoupani modelu.
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Aby nedoslo ke stoupani modelu pokud jsou vysunuté
pristavaci klapky pfi€nych kormidel, je nutné pfimichat
trochu pfiéna kormidla.

Pro oba tyto letecké ukoly pouzijte tedy dva mixéry
zobrazené na nasledujicim obrazku.

Mi Ki-k 5 S| =%
p2 K1-kHE S| =2
M3 & dand I

Tur wvon zZu
»* SEL. 'SEL SEL ()

Mixéry se aktivuji jednim a tim samym externim
spinaem napf. €. ,3% ktery je nutné pfifadit obéma
mixéram.

Pravym sklopnym tlagitkem prejdéte k £33 a stisknéte
tlaCitko ENTER nebo SELECT, aby se na druhé
strance displeje nastavily pfislusné mixazni podily.
V obou pfipadech zUstava neutralni bod mixert ve
stfedu fizeni K1.

Proto fidici packu K1 umistéte do rozsahu volnobéhu
a po vybéru pole ASY zadejte pro:

MIX 1: -60% ... -80% a pro
MIX 2: -5% ... -10%.
Priklad MIX 1:
T — =
MIx 1 Kil-» O

- SYM ASY | |

Tim je zakladni nastaveni modelu F3A ukoncené.



Kompenzace specifickych zavad modelu
Bohuzel se stale stava, Zze mensi specifické ,zavady*

modeld je nutné kompenzovat pres mixéry
pocitacového dalkového ovladani. Pfed tim, nez se
zaCnete zabyvat témito nastavenimi, byste méli
zajistit, aby konstrukce modelu byla naprosto
nezavadna, aby pFi¢na a podélna osa byly vyvazené
a i bo¢ni sklon a tah motoru byly v poradku.

1. Ovlivnéni_podélné a priéné osy smérovym
kormidlem

Casto se stava, ze pii pouziti smérového kormidla
dojde k ovlivnéni podélné a pficné osy. To negativné
pusobi predevS§im pfi tzv. letu po kfidle, kdy ke
generaci vztlaku modelu u vysunutého smérového
kormidla dochazi trupem. Pfitom muaze dojit k otaceni
modelu a ke zmé&nam sméru, jako by byl model fizeny
pficnymi event. vySkovymi kormidly. Proto je nutné
event. provést tedy opravu pficné osy (vyskové
kormidlo) a/nebo podélné osy (pfi€né kormidlo).

To je mozné snadno provést i pfes ,,Freie Fischer* —
volné mixéry mx-16s. Pokud se model pfi letu po
kfidle u smérového kormidla vysunutého doprava
otaci okolo podélné osy vpravo vné, tak je mozné pres
mixér vychylit pficné kormidlo Ilehce doleva.
Analogicky na vySkovém kormidle probihaji zmény
sméru okolo pfiéné osy pomoci mixéru:

a) Oprava okolo pfi¢né osy (vyskové kormidlo)
MIX ,SR = HR* — smérové kormidlo — vyskové
kormidlo
Nastaveni ASYmetrické. Odpovidajici hodnoty je
nutné vyzkouset pfi létani.

b) Oprava okolo podélné osy (pfi¢né kormidlo)
MIX ,SR =»QR" — smérové kormidlo — pfi¢né
kormidlo

Nastaveni ASYmetrické. Odpovidajici hodnoty je
nutné vyzkouset pfi létani.

VétSinou zde stadi relativné malé mixazni hodnoty,
které lezi v rozsahu pod 10%, ale mohou se liSit podle
typu modelu.

2. Kolmy vzestupny a sestupny let
Nékteré modely inklinuji v kolmych pasazich nahoru a

dold  k odklonéni od idedlni linie. Ke kompenzaci
tohoto trendu je nutné pouzit stfedni polohu
vySkového kormidla, ktera zavisi na poloze packy
plynu.

Pokud se model napf. pfi kolmém vzestupném letu s
pfiSkrcenym motorem samovolné vyrovna, je nutné u
této polohy plynu pfimichat trochu hloubkového
kormidla.

MIX ,K1 = HR" — MIX K1 — vySkové kormidlo
Odpovidajici mixazni hodnoty se pohybuji zpravidla
pod hodnotou 5% a je nutné vyzkouset létanim.

3. Otaceni okolo podéiné osy ve volnobéhu

Pokud se ubere plyn, otac¢i se model pfi volnobéhu
pokud mozno okolo podélné osy vné. PFicnym
kormidlem je pak nutné pusobit proti tomu efektu.
Elegantnéjsi feSeni je ale tento efekt upravit mixérem.
MIX ,K1 = QR* - MIX K1 — pfiéné kormidlo
Odpovidajici mixazni hodnoty lezZi zpravidla pod 5% a
je nutné je ovérit létanim.

Tato nastaveni se provadi za klidného podasi. Casto
je ale dostacujici jen pouziti mixéru mezi poloviénim
plynem a volnobéhem. Proto nechte bod offset ve
stfedu fizeni a ktomu provedte odpovidajici
ASYmetrické nastaveni mixéru.

4. Otaceni u vysunutych priénych
kormidel/pfistdvacich klapek

Pokud se k pfistani vysunou pfi¢na kormidla nahoru,
dochazi na zakladé raznych drah serv pfi¢nych
kormidel nebo na zakladné konstrukénich nepresnosti
Casto k otaCeni modelu okolo podélné osy. Model
tahne sdm od sebe tedy doleva nebo doprava. | to je
mozné snadno kompenzovat mixérem v zavislosti na
poloze pfistavacich klapek pfiénych kormidel:
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MIX ,K1 = QR" — MIX K1 — pfi€na kormidla

Mixér je nutné zapinat event. vypinat stejnym externim
spinatem, kterym muzZete zapinat event. vypinat
funkci pfi€nych kormidel/pfistavacich klapek (viz
predchozi strana). Mixér tedy pracuje jen v pfipadé,
Ze je aktivovana funkce pfiénych kormidel
Ipfistavacich klapek. Odpovidajici hodnotu je nutné
ovéfit |étanim.

Souhrn

Nastaveni popsana na téchto strankach jsou uréena
predevsim ,odbornikim®. Neni viibec nutné tajit, Ze k
odpovidajici optimalizaci chovani modelu pfi letu je
nutné mnoho ¢asu, namahy, citu ve Spic¢kach prsti a
know-how. Odbornici programuiji jiz béhem letu. To se
nedoporu€uje pokrocilému zacateCnikovi, ktery se
odvazi létat s modelem F3A. Tento pilot by se mél
obratit na zkuSeného pilota, ktery by s nim krok za
krokem proved| potfebna nastaveni, aby se docililo
optimalni nastaveni modelu.



@ Pfiklad programovani: model vrtulniku

U tohoto pfikladu programovani se pfedpoklada, zZe
jste se jiz zabyvali popisem jednotlivych menu a Ze
jste se seznamili i s PFiruckou vysilace. Kromé toho by
mél byt vrtulnik mechanicky konstruovany presné
vsouladu s pfislusnym navodem. Elektronické
moznosti vysilate by v zadném pfipadé nemély slouzit
k vyvolani hrubych mechanickych nepfesnosti.

Tak jako v Zivoté tak i u programovani mx-16s jsou
rizné cesty a moznosti k dosazeni urcitého cile.
V nasledujicim  pfikladu Vam nabizime jasné
strukturovany postup k u€elnému programovani.
K dispozici je nékolik moznosti, my nejdfive
poukazujeme na nejjednodussi a prehledné feSeni.
Pokud vrtulnik pozdéji s timto programovanim funguje
bez zavad, mate samozifejmé& mozZnost vyzkousSet
ostatni feSeni, ktera jsou pro Vas mozna vhodné;si.

Jako pfiklad programovani slouzi vrtulnik STARLET
50 firmy GRAUPNER se 3 o 120° pfedsazenymi body
pfipojeni, sefizenim vstupniho modelu bez zvySeni
kfivky plynu, bez vlivu vysilate na rotor a bez
regulatoru otacek. K demonstrativnim ucelim bylo
zamérné vybrano toto jednoduché programovani, aby
také s relativné nizkymi naklady na programovani,
mohl vzniknout skute¢né dobfe |étajici vrtulnik.

K nastaveni tohoto pfikladu programovani vyvolejte
vmenu ,Modellspeicher - pamét modelu
submenu...

»Modell aufrufen — vyvolat model (strana 33)
a pravym sklopnym tlaCitkem vyberte volné pamétové
misto:

81 4-GRAUBELE
82 S-ULTIMATE
B3 Z=STHRELET

a4 F=MICROSTH

B5 skt e ] ek

Po stisknuti tlaCitka SELECT nebo ENTER vyberte...

Model ltar wahlen
Cfrelier Modellsreich. 2

+ B

... typ modelu ,Heli“. Pokud pouzijete tlacitko SELECT
nebo ENTER, prechazi zobrazeni bezprostfedné na
z&kladni obrazovku.

Pokud se zobrazi vystrazné hlaSeni ,Gas zu hoch!* —
pfilis silny  plyn, je mozné toto hlaSeni smazat
posunem packy stoupani do minimalni polohy —
standardné ,vorne“ — dopfedu. Pamét by nyni méla
dostat odpovidajici nazev, ktery se programuje
v menu ...

»Grundeinstellung“ — zakladni nastaveni

(strana 40 ...45)

Po zadani ,,Modellnamens* — nazvu modelu upravte
»Steueranordnung“ — feSeni fizeni.
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Model lname<STHAELET >
poteusranord 1
Modulation FFM
Taumelszsch. 1 Servo

-t o

na osazeni packy a vyberte ,Modulation“ —
modulaci, ktera je vhodna k pfijimaci tedy ,PPM“ nebo
~SPCM*,

V nasledujicich tfech fadcich se provadi prvni
nastaveni, specificka pro vrtulniky:

Modulation FFM

Taumelsch., 35w 2ZRoll
_Rotor-Drehr. links
PPitch min IO

- SE

V fadku ,, Taumelscheibentyp” — typ desky cykliky
definujte, s kolika servy se bude sefizovat deska
cykliky. V fadku ,,Rotor-Drehrichtung®“ — smér
otaceni rotoru definujte, zda se rotor — posuzovano ze
shora — bude otadet doprava nebo doleva a u ,Pitch
min“ — min stoupéani vyberte volbu ,vorn“ — dopfedu
nebo ,hinten“ — dozadu v souladu se svymi zvyklostmi.
Tato nastaveni neni mozné pozdéji v zadném pripadé
ménit k programovani sméru stoupani nebo plynu.



Nejpozdéji nyni byste mély v pfepokladdaném pofadi
instalovat do pfijimace také seva:

kabel V .
Cojadnac tilso 393811 mi&uw baterie
- (regulator otacek)

JIR Best-Nr. [ 7+ (efekt rotoru)
@D

/Batt

7052 servo motoru
RO-SUPERHET @_ ~ (ovladaé otagek elektricky motor)

)-282/182-191 =2 (L5 =~ volne

4 servo - zad (systém rotoru)
SCAN &%

(37

— servo klonéni

+z/35MHz-B-Band
[__2+J——servo 1 klopeni
Made in Malaysia @—— servo 2 klopeni
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Mixazni podily a mixazni sméry serv desky cykliky pro
stoupani, klonéni a klopeni jsou v menu ...

»T1S-Mischer* — mixér TS (strana 81)

TS-MISCHER
PFRLCH + 61%
Foll + B6l1%
Hick + 61%
- SE

jiz implicitné nastavené vzdy na 61%. Pokud deska
cykliky odpovidajicim zplsobem nereaguje na pohyby
fidici packy, zménte nejdfive event. mixazni sméry z
.+ na ,-, a to pred zménou smérli serv v menu
»Servoeinstellung“ — nastaveni serv.

Poznamka:

Respektujte skutecnost, Zze u mx-16s, mc-19, mc/mx-
22, mc-22s a mc-24 jsou oproti dosavadnim
zafizenim dalkového ovladani GRAUPNER mc prvni
servo stoupani a servo plynu vzajemné zaménéne.

Nyni se v menu...

sServoeinstellung” — nastaveni serva (strana 47)

PS1E B4 | 1865 188X
SZ2F B4 | 1085 1884
S3IFZ? ax | 188 188%

Umk Mitte - LWeg +
- SEL SYM RSY
upravuji drahy a smeéry chodu jednotlivych serv.

Zasadné byste méli usilovat o to, aby byla pokud
mozno zachovana draha serva +/- 100%, aby se

ziskalo optimalni rozliseni a pfesnost sefizeni. Pres
LUmk“ se definuje smér chodu, pfitom pfesné
zkontrolujte, zda souhlasi i smér. Servo zadového
rotoru musi fungovat tak, aby nos (!) Heli nasledoval
smér zadové packy.

PFi pohledu do menu...

»Gebereinstellung® — nastaveni ¢idla (strana 53)

Gur| frel |+1860% +108%
ES |frei |+186% +168%
Plim| Geb. 7| +1808% +16868%

I
T
0
0

i SEL =%M ASY

je napadné, Ze vstupu ,Lim“ je pfifazené ¢idlo ,G7¢,
tedy proporcionalni oto¢né c¢idlo CTRL 7, zatimco
vSechny ostatni vstupy jsou naprogramované na “frei”
— volné. Vstup ,Lim“ slouzi jako omezova€ plynu.
PuUsobi vyhradné na vystup ,6“ na kterém se nachazi
servo plynu.

Jesté jednou pfipominka:

Omezovac plynu nefidi servo plynu, ale omezuje jen
jeho drahu ve sméru piny plyn podle jeho polohy.
Servo plynu se zasadné Fidi packou stoupani pres
definovanou/definované krivku/krivky plynu. Na tomto
misté bychom méli upozornit na stranky 53 a 70
Prirucky.

Nasledné prejdéte do sloupce “Weg“ — draha k poli
ASY a zvyste u zcela otevieného omezovace plynu
inverzni hodnotu ze 100% na 125%. Tak se zajisti, Zze
omezovac plynu pozdé&ji béhem letu v kazdém pfipadé
uvolni celou drahu plynu prostfednictvim Fidici packy
stoupani.
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Gur| frei |+188% +180%

ES | Geb.S| +16868% +160%

PLim| Geb. 7| +106%
- hleg +

~- SEL <YM ASY

Dalsi funkce se aktivuje v menu ...

»Grundeinstellung® — zakladni nastaveni

(strana 40...46)

| kdyz zatim letecky nejste jesté tak daleko, mél by se
spina¢ autorotace pfingjmensSim pouzivat jako
nouzovy vypina€ motoru. Ktomuto ucelu vyberte
fadek ,,Autorotat.“ — autorotace a pak po stisknuti
tlaCitka SELECT umistéte jeden ze 2-stupriovych
spinacu vysilace (SW 1 ...4) do polohy ,EIN“ — ZAP.
Na zakladé toho se vpravo na displeji zobrazi Cislo
spinace (zde napft. ,1%):

Fitch min Wl mia)
LUhten #g:raa G3|
FPhase 2 Schuwehe
PHUtOrotat. 11
- e

Tento spina€ by se na vysila€i mél nachazet na misté,
které je — bez uvolnéni packy — lehce pfistupné napf.
nad packou stoupani.

Poznamka:

Blizsi informace k nastaveni tohoto ,nouzového
vypinale“ naleznete na konci pravého sloupce
nasledujici stranky.



Jesté jeden typ:

Zvyknéte si pohybovat v8emi spinaci pri zapinani
stejnym smérem; pak staci pred letem jen pohled na
vysila¢ — vSechny spinace jsou vypnute.

V fadku je nyni mozné pfifadit jesté nyni fazi letu 2,
ktera je osazena nazvem ,Schwebe“ — vznaseni,
spinac, coz ale u tohoto jednoduchého programovani
zatim neni k dispozici.

Tak jste nyni realizovali zakladni nastaveni na vysilaci,
ktera pozdéji béhem programovani modelu budou
opét potfebna.
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Vlastni specifické nastaveni Heli se provadi pfevazné
v menu ...

sHelimischer® — mixér heli (strana 66 ...77)

Ft.ch =
Kl ~-PGas =
K1l —=PMHeck =
EYr0 [ b
PEIiNG 3%

Hned v prvnim fadku se zobrazi funkce ,,Ptch* (pitch -
stoupani). Stisknutim tladitka ENTER nebo SELECT
prejdéte do odpovidajiciho submenu. Zde se zobrazi
graficky kfivka stoupani, ktera je nejdfive definovana
tfemi body, coz je ve vétsiné pfipadl zcela dostacujici.

Typ:

Vzdy se nejdfive pokuste vystacit s témito tfemi body,
vice bodlu celou véc ,zkomplikuje“ a momentalné
predstavuje zatiZeni.

Referenéni bod pro vznaseni by méla byt zasadné
mechanicka stfedni poloha packy stoupani, protoze
tato poloha je pro fFizeni nejpfirozenéjSi. Sefizeni
kfivky umozhuje zvlasté dalSi nastaveni, ale je nutné
presné védét, co se ma délat. Nejdfive umistéte packu
stoupani do stfedu. Serva, kterd byla nastavena
nejdfive podle udaje vyrobce, stoji se svymi packami
pravouhle k pouzdrim serv (v normalnim pfipadé). Na
tahlech Fizeni klistim se nyni mechanicky nastavi
hodnota stoupani vznaSeni od 4° do 5°. Tak
v podstaté |étaji vSechny znamé vrtulniky.

Néasledné umistéte packu stoupani ve sméru
maximum stoupani az k zarazce (plna svisla ¢ara Vam
ukazuje momentalni polohu Fidici packy). Pravym
sklopnym tlaCitkem zmérite nyni bod 5 kFivky stoupani
tak, Ze maximum stoupani udava hodnotu asi 9° na

listech rotoru vrtulniku. To by u hodnoty asi +50%
mohl byt ten pfipad.

Poznémka:

Nastavovaci Sablona rotoru napr. nastavovaci Sablona
GRAUPNER objednaci ¢islo 61 je pri odecitani uhlu
velmi potfebna.

Nyni umistéte packu stoupani az na doraz do polohy
minimum stoupani. Podle leteckého uméni pilota se
nastavi hodnota bodu 1 tak, Zze sefizovaci Uhel listd
¢ini 0 az -4°. Tak je k dispozici lehce zakfivena Cara
v bodé vznaseni tzv. kfivka stoupani, kterd napf. mdze
vypadat nasledovné:

Ft.ch : :
Eingdandg A%
Hus3an3d 0% | . L7
Punkt 3
(F |

Pokud nyni sepnete ve fazi autorotace — zobrazi se
dole na displeji nazev faze letu ,Autorot® — autorotace
a objevi se opét ,stara” kfivka stoupani. Nyni nastavte
stejné hodnoty jako v normalni fazi. Jen u bodu 5 —
maximum stoupani — je mozné zvysit uhel stoupani o
asi 2°. Tak je pozdéji (!) béhem autorotace k dispozici
k vyrovnani modelu trochu vétsi sefizovaci uhel.

Po nastaveni kfivky stoupani opét pfepnéte spinac
autorotace a tlacitkem ESC se vratte do vybéru menu
mixérQ Heli. Tam prejdéte do fadku ,K1 = Gas" — K1
= plyn, aby bylo mozné nastavit kfivku plynu.

Nejdfive je nutné harmonizovat rozsah nastaveni
sefizeni volnobéhu s kfivkou plynu. Ktomu ucelu
umistéte Fidici packu stoupani do jeji minimalni polohy
a bod 1 sefidte asi na -65%.
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Kl =PkGas -
Eingang —100%
Aus9and - 65% | /7
Punkt 1 o |

o

Pokud je omezova¢ plynu zavieny a sefizeni
volnobéhu zcela oteviené, pohybujte packou stoupani
na zarazce minima sem a tam. Servo plynu pfitom
nesmi tyto pohyby kopirovat. Nyni mate
bezproblémovy pfechod ze sefizeni volnob&hu na
kfivku plynu. DalSi nastaveni podél kfivky plynu je
nutné provést pozdéji béhem letu.

Pokud zkusmo pfepnete ztéto grafiky do faze
autorotace, zobrazi se misto obvyklého displeje:

Ki -MEas

s

“ZAutorots

To znamend, Ze servo plynu se spina na stabilni
hodnoté, kterou je mozné nastavit nasledujicim
zplsobem:

Tlagitkem ESC jdéte zpét k seznamu menu. Dokud se
nachazite jesté ve fazi autorotace, je mozné nalistovat
nové submenu.

Duilezity je fadek ,Gas“ — plyn. Hodnotu vpravo
nastavte v zavislosti na sméru otaceni serva na
hodnotu +125% nebo na -125%.



Ptch =2

A EE

Heck 5
|3 e | ‘:1 :‘-
ZAutorots SEL

Tak je motor ve fazi autorotace (pro pfipad nouze)
bezpecné vypnuty. Pozdéji, kdyz jste jiz shromazdili
dostatecné mnozstvi zkuSenosti, abyste trénovali
autorotaci, je zde mozné zadat stabilni volnobéh.

Dal$i submenu nejsou nyni jesté dllezita. Vypnutim
+Autorotation“ — autorotace se vratite zpét k prvnimu
seznamu menu.

Vyberte stranku nastaveni ,,K1 =% Heck“ — K1 =
zad, aby na zadovém rotoru bylo mozné nastavit
vyrovnani to¢ivého momentu (DMA). Také zde
pracujte jen se tfemi nastavenymi podpérnymi body,
vSe ostatni je vyhrazeno zkuSenym pilotim. Implicitni
nastaveni -30% u bodu 1 na dolni draze Fidici packy a
+30% u bodu 5 na protilehlém konci, je mozné
nejdfive pfevzit beze zmén a pak béhem letu event.
dodate¢né opravit.

K1 ~MHeck

Eingang -1868%
Hiiz 9. "-‘I - 384 _-—"
Au=9an 5 .

Punkt ‘ e ndiiess ‘

(Alrlr

Nyni zkuSebné opét sepnéte do faze autorotace. Také
zde dojde k deaktivaci nastaveni, zadové servo
nereaguje jiz na pohyby stoupani (pokud je hlavni
rotor mimo provoz, nevznika totiz vétSinou zadny
to¢ivy moment).

Pokud rotor oproti standardni hodnoté presto
disponuje citlivym nastavenim vysilace, je nutné jesté
jedno volné proporcionalni ¢idlo napf. tlacitko
INC/DEC CTRL 5.

Toto ¢idlo pfifadite vstupu ,Gyr* v menu

»Gebereinstellung” — nastaveni ¢idla (strana 53)

ES |frei |+188% +188%

Gaz| frei | +1868% +1686%

PEur| Geb. S| +1868% +186%
- bleg +

-t SEL S4M ASY

Tlagitko drzte stisknuté dopfedu tak dlouho, dokud
neutichne stale vy$Si vystrazny ton pipani a pravym
sklopnym tlacitkem pak prejdéte do pole ASY ve
sloupci ,Weg"“ — draha. Po stisknuti SELECT je mozné
nyni jen vinverznim poli nastavit maximalni citlivost
rotoru napf. 50%. Tak je k dispozici stala hodnota,
dokud stoji tlaitko na prfedni zarazce. Spravnou
hodnotu je nutné béhem letu upravit.

DalSi nastaveni naleznete na strané 69.

DalSi nastaveni

S timto pfikladem programovani mate k dispozici
vriulnik se zakladnim sefizenim pro trénovani
vznaseni a jednoduché okruzni lety. Podle dovednosti
a leteckych zkuSenosti je pfirozen& mozné aktivovat i
ostatni funkce. Pokud nékdo léta s riznymi otackami a
sefizenimi, aktivuje se tak zvana ,Flugphase® — faze
letu, kterou je mozné vyvolat pres pfifazeny spinac
alternativné k dosud popsané ,Normalphase®
normaini fazi. K tomuto uc¢elu vyvolejte menu ...
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w»Grundeinstellung — zakladni nastaveni
(strana 40 ...46)

Fitch min VOrn
Unren B:EE  GI
Y . Schuwebhe 2-
Mt lr‘ !-t'l' at.. 1~
- SE el

a ,Phase 2 — fazi 2 pfifadte spina¢ napf. SW 2 a
event. jiny nazev.

K této problematice byste je$té méli védét, ze faze
letu ,Autorotation“ — autorotace ma vzdy absolutni
preferenci pfed ostatnimi fazemi. Z obou ostatnich
fazi (,Normalphase“ — normalni faze a ,Phase 2 —
faze 2) se dostanete tedy okamzité do faze
autorotace, pokud premistite odpovidajici spinac.
Nasledné prejdéte zase do menu ,,Helimischer“ —
mixér Heli, sepnéte do pravé zfizené ,Phase 2“ — faze
2 a odpovidajicim zpUusobem upravte sva nastaveni.
ProtoZze mx-16s disponuje digitalnim sefizenim,
ukladaji se v programu Heli béhem téchto nastaveni
menu v zavislosti na fazich letu také polohy trimu
fidicich funkci ,Rollen“ — klopeni, ,Nicken“ — klonéni a
,Heckrotor" — zadového rotoru, viz strana 66.

Pokud jste Heli nastavili podle tohoto pfikladu
programovani, nejedné se o 2édny zévodnl' vrtulnl'k
funkce by se méli aktivovat nejdfive v okam2|ku kdy
model léta bez zavad, aby bylo mozné sledovat
(oCekavana) zlepSeni. DalSi funkce aktivujte pokud
mozno jednotlivé, aby bylo mozné zménu skutecné
rozpoznat a pfifadit. Myslete na to, Ze mnozstvi
pouzivanych funkci neznamena jesté dobrého pilota,
ten se vyznacuje tim, co muze letecky udélat z mala.



—§— Ucitel/izak
Ty Celkovy pfenos

mx-16s jako vysila¢ zaka

Model, ktery Fidi zak, musi byt kompletné
naprogramovany v pamétovém misté modelu vysilace
ucitele - to znamena se vSemi funkcemi vcetné
sefizeni a stavajicich mixaznich funkci.
Ridici funkce vysilae Zaka musi bezprostfedné
pusobit na Fidici kanaly bez nutnosti prepinani
jakychkoli mixér(i, to znamena na vystupy pfijimace.
Ktomuto ucelu se ve vysilali Zaka aktivuje nejlépe
volnd pamét modelu s potfebnym typem modelu
.Flache* — plochy (kfidla) nebo ,Heli“, pfednostné s
nazvem modelu ,Schiler , — Zak a i uspofadani fizeni
(rezim 1 ...4) se (Leerlauf vorne/hinten® — volnobéh
dopredu/dozadu) pfizplisobi  zvyklostem Zaka.
V8echna ostatni nastaveni ale zUstavaji na
pfislusnych zakladnich nastavenich. U modelu
.Helikopter® — helikoptéry se kromé& toho jesté
odpovidajicim  zplsobem nastavi Gas/Pitch -
plyn/zména stoupani a sefizeni volnob&hu ve vysilaci
zaka. VSechny ostatni funkce se provadi ve vysiladi
ucitele.

DuleZité:

Zcela nezavisle na modulaci vybrané ve vysilaci
ucitele se nastavuje ve vysilaéi zaka modulace
PPM! Spina¢ ZAP/VYP vysilace Zaka ponechte
vzdy v poloze ,AUS* — VYP, protoze jen v této
poloze nedojde po instalaci kabelu DSC

k vyzarovani HF z modulu vysilace — v zakladni

obrazovce vysilace se zobrazi misto displeje
vybraného vysilaciho kanalu ,,DSC*:

GRAUBELE Stor 10:081
#0813 Flug B:8a
16,50 Bl

13 16h DSC  PPM
. ) A { )

Oba vysilace se spoji vhodnym kabelem viz obrazek
na pravé strané.

U pfifazeni Fidicich funkci je nutné dodrzet obvyklé
konvence:

Kanal Funkce

1 Motor event. brzda /stoupani

2 PFi¢né kormidlo /klopeni

3 Vyskové kormidlo /klonéni

4 Smeérové kormidlo /zadovy rotor

mx-16s jako vysila€ uéitele (celkovy prenos)

Model, ktery Fidi Zzak, je nutné kompletné
naprogramovat v pamétovém misté modelu vysilace
ucitele mx-16s, to znamena se vSemi jeho funkcemi
véetné sefizeni a stavajicich mixaznich funkci.

Oba vysilace se vzajemné spoji pfisluSnym kabelem
viz obrazek na pravé strané.

Mozny je jen kompletni pfenos zvysilate mx-16s
k vysilaci zaka!

U kabeld s objednacim ¢islem 3290.7 event. 3290.8
instalujte konektor s ozna¢enim ,M“ (Master) do zdifky
vysilace ucitele a konektor s napisem ,S* (,Student” —
student nebo ,Slave®) do zditky vysilate Zaka. Oba
vysilae je nutné odpovidajicim zplsobem uvést do
provozu v souladu s pfislusSnym navodem.

Vysila€ ucitele mx-16s je mozné provozovat s kazdym
typem modulace, ktera je k dispozici.

V menu ,,Grundeinstellung” — zakladni nastaveni
v fadku ,Lehrer/Sch* — ucitel/zak je nutné pfifadit
pfepinac ucitel/zak: Prednostné tlaCitko SW 4/PB 8
(viz strana 24) pfifazené jako ,Druckschalter, — spina¢
8, aby Fizeni bylo kdykoli mozZné vratit vysilaci ucitele.
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Uhren S:8Aa G2,
Fhasze 2 Start B~
Fhase 3 Speed o
pLehrersSch. =

e
M

Dokud toto tlagitko drzite stisknuté, nachazi se systém
v rezimu zaka. Pokud toto tlaCitko uvolnite, pfebira
fizeni opét vysila€ ucitele.

Zakladni obrazovka vysilate mx-16s se u rezimu zak
nemeéni.

Kontrola funkci
Pouzijte pfifazeny spinac¢ ucitel/Zak:
e Systém zak pracuje bezchybné, pokud se
v zakladni obrazovce vysilate ucitele pfi
stisknuti  pfifazeného spinale nezobrazi
chybové hlaseni.
e Pokud se ale v zakladni obrazovce zobrazi
hlaseni
kein

Schiler-
Signal

tak se spojeni prerusi. Soucasné& zni
vystrazny zvukovy signal. V kazdém pfipadé
zUstavaji vSechny funkce zcela nezavislé na
poloze spinaCe u vysilace uditele, takze
model nezlstava bez fizeni.

Ddlezitd pozndmka:
PRED pfijmem reZimu ucitel/Zak zkontrolujte u
vsech funkci spravny prenos.




Mozné pri€iny zavad:
e Rozhrani vysilae Zak neni spravné pfipojené
misto modulu HF
o Vysila¢ Zaka neni pfipraveny k provozu
e \Vysila¢ Zzaka se nepfepina na rezim PPM
e Kabelové spojeni neni bez zavady

Dodatek
Rezim ucitel/zak s vysilatem mx-16s

Vysilac ugitele mx-16s ||

Kabel
uditel/zék
objed. &islo

kabel
ucitellzak

objed. gislo I
vysilag ugitele s modulem uéitele

vysilaé 2aka se objednaci Eislo 3280.2, 3290.19,
zdifkou DSC 3290.22 opt i é

mx-12, mx-16s, mx-22, D 14,FM 414, FM

a pokud je vybaveny 4014, FM 6014, mc-10
zditkou DSC objed. ... mc-24, mx-22
Gislo 3290.24, mc-19,

mc-22s a mc-24

kabel
uéiteliZak
objed. dislo
3290.8

Y

- = wysilad uéitele s modulem uéitele
wysilaZ Zaka
o bas objednaci dislo 3200.2, 3290.19,
se zdifkou 290,22 opto-elekironického systému

mx-12, mx-16s mc-19 az mc-24, mx-22
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Kabel ucitel/zak:

4179.1:
Pro rezim uditel/zdk zafizeni mx-16s v kombinaci
s libovolnym  vysilatem GRAUPNER vybavenym

zditkou DSC.

3290.8:

Kabel ucitel/zak ke kombinaci vysilaCe zaka mx-16s
s vysilatem ucitele GRAUPNER se zdifkou uditele
opto-elektronického systému.

3290.7:

Kabel ucitel/zak ke kombinaci vysilace ucitele mx-12
event. mx-16s s vysilatem Z2dka GRAUPNER se
zditkou zaka opto-elektronického systému.

PodrobngjSi  informace o  opto-elektronickych
modulech vedle uvedenych vysilacl ucitele event.
zaka naleznete v pfislusném  hlavnim katalogu FS
firmy GRAUPNER.



Pripustné pracovni frekvence v jednotlivych zemich EU

Provoz zafizeni dalkového ovladani je pfipustny pouze s pfislusnymi narodnimi frekvencemi/kanaly kazdé zemé EU.
Prosim respektujte stavajici legislativu. Pouzivani zafizeni dalkového ovladani na jinych frekvencich/kanalech je zakazané.
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Legenda:
FCB =v8echny modely

F = jen letecké modely
CB = jen modely aut a lodi

Bez zaruky za chyby tisku! Zmény vyhrazeny!
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Oruupner

r -~ r L]
Zaruchni list
Servisni mista
Ceska / Slovenska republika
RC Service Z. Hnizdil
Letecka 666/22

CZ-16100 Praha 6 —Ruzyné
Tel. (+42) 2 33313095

Némecko

Graupner -Zentralservice
Graupner GmbH & Co.KG
Postrach 1242

D-73220 Kirchheim

Service Hotline

(+49) (01805) 472876
Pondéli — patek
9:30-11:30 a 13:00 — 15:00

Spanélsko
FA - Sol S.A.

C. Avinyo 4
E 8240 Maneresa
W  (+34)9387 34234

Italie

GiMax

Via Manzoni, no. 8

| 25064 Gussago

W (+39)302522732

Svycarsko
Graupner Service

Postfach 92
CH 8423 Embrach-Embraport
7 (+41)43 26 66 58 3

Belgie/Nizozemi
Jan van Mouwerik

Slot de Houvelaan 30

Na tento vyrobek poskytujeme zaruku

NL 3155 Maasland VT
7 (+31)1059 1359 4

Francie

Graupner France
Gérard Altmayer 86,
Rue St. Antoine

F 57601 Forbach-Oeting
(+33) 387856212

Svédsko

Baltechno Electronics
Box 5307

S 40227 Goéteborg

(+46) 317073000

Luxembursko

Kit Flammang 129,
Route d"Arlon

8009 Strassen
(+35)2312232

Velka Britanie

GLIDERS

Brunel Drive

Newark, Nottinghamshire
NG242EG

™ (+44) 16 36 61 05 39

Firma Graupner GmbH+Co. KG,
Henriettenstrasse 94 — 96, 732 30 Kirchheim/
Teck poskytujte na tento vyrobek zaruku 24
mésice od data koupé. Tato zaruka se vztahuje
pouze na materialové nebo funkéni zavady, které
se vyskytovaly jiz v dobé& koupé&. Skody vedouci
k opotfebovani, pretizeni, Skody v disledku

24 meésice

pouziti nevhodného pfislusenstvi nebo vzniklé
nekvalifikovanou manipulaci  jsou ze zaruky
vylou€eny. Zakonna prava a naroky uZivatele na
uplatnéni zaruky zlstavaji touto zarukou
nedotéeny. Pfed uplatnénim reklamace event.
pfed vracenim vyrobku zkontrolujte zavady,
v pfipadé, ze by zbozi bylo nezavadné, jsme
nuceni nauctovat Vam vzniklé naklady.

Zarucéni list
mx-16s

00 4701 mx-16s 35MHz
00 4703 mx-16s 40/41-MHz

Datum pfedani

Jméno kupujiciho

Kompletni adresa

Firemni razitko a podpis prodejce



GRAUPNER GMEH & CO. KG
POSTFACH 1242

D-T3220 KIRCHHEIMITECK
BRD

hittp: Mwww. graupner.de

Zmény i dodaci podminky vyhrazeny. Dodavky I kdyZ vEenost informaei uvedenych v tomto Navodu byla

jen prostfeednictvim specializovaneho obchodu. peclivé zkontrolovana, neruéime za chyby, nesrovnalosti

Referencni zdroje mozne prokazat. Nerucime za nebo chyby tisku. GRAUPNER si vwhrazuje pravo kdykoli

chyby tisku. zménit chrarakieristiky softwaru a hardwaru bez predchozi
anonce.
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